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MIRUVENT Swegon’

Takflakten med smarta I6sningar
och intelligenta styrmajligheter!

» Flera storlekar och varianter med
varvtalsstyrning och EC-motorer ger
mojlighet till energieffektiv drift

» Uppatriktad luftstrom forhindrar
nedsmutsning av taket

» Intelligent styrutrustning med energi-
matning

Swegons nya takflakt MIRUVENT kan erhallas i flera
olika storlekar och med flera olika varianter av flakt-
hjul och motorer. Takflakten kan valjas exakt efter
behovet for basta mojliga driftsekonomi.

Utloppsdppningarna pa bada sidor om takflakten

ar tackta med sjalvoppnande och sjélvstangande
backspjall. Den smarta lésningen fungerar bade som
vaderskydd och motverkar varmeférluster nar flakten
star stilla. Den uppatriktade luftstrdommen &r turbu-
lensfri och skyddar taket fran nedsmutsning.

Alla typer av motorer/motorstyrningar ar placerade
utanfér luftstrommen. AC-motorer klarar avlufts-
temperaturer upp till 120°C vid kontinuerlig drift.
AC-motorer med integrerad frekvensomriktare och
EC-motorer ar avsedda for avluftstemperaturer upp till
40°C.

Holjet bestar av korrosionsbestandig aluminium i
miljoklass C4.

Takgenomféring och anslutningsstos finns som tillbe-
hor.

Takflaktens kapa och flakthjul med motor ar latta att
demontera vid inspektion och underhall och takflak-
ten ar fallbar for enkel atkomlighet.

Utlopp snett uppat via sjdlvéppnande Konat inlopp fér Idga tryckférluster
och sjalvstdngande backspjall
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MIRUVENT

Snabbguide

Fysisk storlek

Alternativ
25 35 45 56 71
Flakthjul 28 31 35 40 45 50 56 63 71 80 90
EC-motor
4-polig AC-motor * *
6-polig AC-motor * * * *
8-polig AC-motor *
. *) Kan erhallas med integrerad frekvensomriktare
Oversikt - Luftfloden
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Matt och vikt
Storlek A B C kg*
25 440 600 525 28-31
c 35 600 770 675 45-54
45 750 985 760 76-98
56 940 1225 970 162-195
71 1270 1625 1270 330-356
T T
L OA | *) Variation beroende pé val av flakthjul och motor
T
B
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MIRUVENT

Beskrivning takflakt

Anvandningsomrade

MIRUVENT ér en franluftsflakt, avsedd att anvandas i de
flesta olika franluftssystem i komfortanlaggningar, dar
luften har mattlig halt av luftféroreningar.

Takflakten monteras lampligen pa takgenomféring TBFT.
Harigenom erhalles en brand- och ljudisolerad takgenom-
gang och tat anslutning av franluftskanalen. Alternativt
kan takflakten monteras pa befintlig takgenomféring med
hjalp av anslutningsstos TBFS.

Utférande
Slutet, diskret utformat hélje i korrosionsbestandig alumi-
nium, miljoklass C4.

Grundram i varmférzinkad stalplat for stosmontage, med
brett 6verhang for stosisolering.

Utloppsdppningar tackta med sjalvéppnande och sjalv-
stangande backspjall som vaderskydd nar flakten star
stilla. Backspjallen motverkar aven varmeforluster.

Turbulensfri uppatriktad luftstrom skyddar taket fran
nedsmutsning.

Inbyggd mekanism for fallbarhet ger god atkomlighet vid
t ex rensning av kanalsystemet eller rengéring av flakthju-
let.

Lyftdglor medlevereras.

Elektrisk utrustning uppfyller kraven fér EMC-direktivet
och ar testat enligt EN 61000-6-2 och 61000-6-3 (utstral-
ning i bostader, kontor, butiker och liknande miljéer samt
for immunitet i industrimiljo).

Motorer

Flaktinsats med EC-motor

och integrerad motorstyrning

Radialflakthjul med bakatbojda skovlar, monterat pa
rotorn till en ytterrotormotor som sitter monterad skild
fran franluften, statiskt och dynamiskt balanserat enligt
DIN ISO 1940. Helt underhallsfri, vibrationsfritt monterad
motor med motorstyrning. Motorn kyls med separat kyl-
luft.

Min. avluftstemperaturer -20°C, max. avluftstemperatur
+40°C vid kontinuerlig drift.

Min. omgivningstemperatur -30°C, max. omgivningstem-
peratur +40°C.

Flaktinsats med AC-motor

Radialflakthjul med bakatbojda skovlar, monterat pa axeln
till en standardmotor (byggform B5, skyddsklass IP55) som
sitter monterad skild fran franluften, statiskt och dyna-
miskt balanserat enligt DIN I1SO 1940. Helt underhallsfri,
vibrationsfritt monterad motor. Motorn kyls med separat
kylluft.

Utvalda varianter kan erhdllas med integrerad frekvens-
omriktare. Ovriga varianter kan forses med valfri extern
frekvensomriktare.

AC-motorer utan frekvensomriktare, eller med externt
monterade frekvensomriktare, klarar avluftstemperaturer
fran -20°C upp till +120°C vid kontinuerlig drift. AC-
motorer med integrerad frekvensomriktare ar avsedda for
avluftstemperaturer fran -20°C upp till +40°C.

Min. omgivningstemperatur -30°C, max. omgivningstem-
peratur +40°C.

Storlekar
Takflakten finns i 5 fysiska storlekar med 27 olika luffl®-
desvarianter upp till 24 000 m3/h.

Tryck-/flodesmatning
Takflakten ar forsedd med utvandiga uttag for tryck-/f16-
desmatning med en matonoggrannhet pa +5%.
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MIRUVENT

Beskrivning takflakt

Installationsexempel

1.

8.
0.

Utloppsdppningar tackta med sjalvéppnande och

sjdlvstangande backspjall (standard) som vaderskydd

nar flakten star stilla. Backspjallen motverkar aven
kallras och varmeforluster.

Takflakt MIRUVENT.
Takgenomféring TBFT inkl. anslutningsstos TBFS.

50 mm isolering motsvarande brandklass El 30 alt. El

60, invandigt kladd med perforerad plat.
Kabelskydd.
Byggplatta (levereras ej av Swegon).

Takpapp, plat eller liknande vaderbestandig takbe-
klddnad (levereras ej av Swegon).

Vridbara fastjarn (medlevererade 16sa).

Befintlig takbekladnad (levereras ej av Swegon).

Takgenomféring TBFT ar forsedd med gejdprofil for
anslutning av rektangular kanal.
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MIRUVENT

Beskrivning styrutrustning

Takflakt MIRUVENT kan styras pa flera satt. Samtliga flak-
tar ar som standard férsedd med sakerhetsbrytare som
mandvreras fran flaktens utsida. Dar sker ocksa elektrisk
anslutning av flakten. MIRUVENT ar férsedd med motor
fér enhastighetsdrift och kan kompletteras med styrning
fér steglds varvtalsreglering.

Extern utrustning

MIRUVENT med AC-motorer kan férses med extern styrut-
rustning for start- och stopp, typ kontaktormotorskydd
eller liknande.

Stegl6s varvtalsreglering
MIRUVENT med EC-motorer har en integrerad motorstyr-
ning, som kan styras med 0-10 Volt.

Utvalda varianter av MIRUVENT med AC-motorer kan
erhallas med integrerad frekvensomriktare, évriga kan
férses med valfri extern frekvensomriktare. Styrning kan
ske med 0-10 Volt.

Intelligent styrning med MIRU Control
Utrustningen ar avsedd att monteras i anslutning till
takflakten. MIRU Control haller kapslingsklass IP 54, min.
omgivningstemperatur -20°C, max. omgivningstempera-
tur +40°C,

Styrutrustningens matningsspanning ar 230 VAC vilket
innebar att extra transformator ej behdver installeras.
Extern utrustning som tryckgivare och temperaturgivare
ansluts till styrutrustningen.

MIRUVENT med EC-motorer har en integrerad motorstyr-
ning, som kan styras med kommunikation via styrutrust-
ning MIRU Control.

Utvalda varianter av MIRUVENT med AC-motorer kan
erhallas med integrerad frekvensomriktare. Styrning kan
ske med kommunikation via styrutrustning MIRU Control.

Funktionalitet:

Funktionerna stopp, lagfart och hogfart kan styras via det
interna kopplingsuret, som har fyra individuellt instéllbara
veckokanaler, eller manuellt via styrutrustningen. Det
finns daven mojlighet till extern styrning via plint eller timer
ELQZ-1-406-1/TBLZ-1-47.

Flakten regleras for konstant luftfléde eller konstant
undertryck i kanalsystemet. For detta kravs tillbehoret
tryckgivare TBLZ-1-23-aa. Vid konstanthallning av tryck ar
det dven mojligt att komplettera med ytterligare en tryck-
givare for lasning av luftflodet.

Moijlighet finns for ute- eller rumstemperaturkompense-
ring av tryck/luftflode. Styrutrustningen kompletteras da
med temperaturgivare TBLZ-1-25-2.

Larm avges i klartext pa styrutrustningens display. Mojlig-
het finns att via plint vidarebefordra larmet.

Styrutrustning MIRU Control med manéverpanel och display.

Takflaktens driftstatus visas i display. Extern driftindikering
kan anslutas pa styrutrustningens plint.

MIRU Control ger méjlighet till energiavldsning sasom
drifttidsmatning, effektmatning, SFP-berakning och elfor-
brukning i kWh.

Kommunikation till externt dvervakningssystem kan ske
via Modbus RTU.

Alla installningar/avlasningar utférs enkelt pa den front-
monterade mandverpanelen/displayen.
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MIRUVENT

Beskrivning funktioner, MIRU Control

Tid/Datum, kopplingsur
Tid/Datum

Aktuellt datum och tid kan stéllas in och vid behov juste-
ras. Kopplingsuret tar automatiskt hansyn till skottar.

Automatisk vaxling mellan sommartid/vintertid enligt
EU-standard &r forinstallt. Blockering av denna vaxling ar
majlig.

Veckoprogram/Tidkanaler

Tider och dagar stalls in nar takflakten skall ga pa hoégfart
och lagfart. Ej inprogrammerade tider innebar att takflak-
ten ar stoppad (om inte digitala ingangar eller kommuni-
kation ar aktiva).

Fyra olika tidkanaler kan stallas in. Fér samma drifttider
varje dag i veckan (Man-Son) racker det att programmera
en tidkanal. Olika drifttider under veckans dagar program-
meras i varsin tidkanal (Man-Fre, Lor-Son eller Man, Tis,
Ons etc).

Flode/Tryck

Reglering

Flodesreglering

Med flodesreglering avses att takflakten haller konstant
installt luftflode. Takflaktens varvtal regleras automatiskt
sa att luftflédet ar korrekt.

Konstant luftfléde ar fordelaktigt eftersom luftflodet alltid
ar det som har justerats in fran bérjan.

Flddet mats av en extern tryckgivare som monteras i
takflakten. Dar finns dven matnipplar for flddesmatning.
Givaren ansluts till styrenhetens BUS-kommunikation.
Onskat borvarde (separat for lagfart och hogfart) stalls in i
I/s, m3/s eller m3/h.

Man bor dock vara uppmarksam pa att allt som innebéar
Okat tryckfall i ventilationssystemet, t ex blockering av don
och nedmutsning av filter, medfoér automatiskt hojt varvtal
i takflakten. Detta ger hogre energiférbrukning och kan
ocksa innebéara komfortproblem i form av ljud.

Funktionen kan begrénsas sa att flaktvarvtalet ej dversti-
ger installda maxvarden.

Tryckreglering

Luftflédet varieras automatiskt sa att konstant kanaltryck
erhalles. Reglertypen kallas dven VAV-reglering (Variable
Air Volume).

Tryckreglering anvands nar t ex spjallfunktioner dkar luft-
mangden i delar av ventilationssystemet.

Kanaltrycket mats av en extern tryckgivare i kanal som
ansluts till styrenhetens BUS-kommunikation. Onskat bér-
varde (separat for lagfart och hogfart) stalls in i Pa.

Funktionen kan begrénsas sa att flaktvarvtalet ej dversti-
ger installda maxvarden.

Avlasning

Anvands for funktionskontroll. Beroende pa vilken/vilka
tryckgivare som ar anslutna kan aktuellt tryck och fléde
avlasas.
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MIRUVENT

Beskrivning funktioner, MIRU Control

Energistatus

Varde for SFP, aktuellt effektuttag, energiatgang for de
senaste sju eller trettio dagarna samt total eneridtgang
sedan start kan avldsas.

For avldsning av SFP kravs att tillbehor fléde-/tryckgivare
TBLZ-1-23 ar anslutna och aktiva.

Temperaturkompensering
Temperaturkompensering av luftflédet kan aktiveras om
man vill férskjuta luftflédet som en funktion av utetempe-
ratur eller rumstemperatur.

Vid Flodesreglering forskjuts det aktuella borvardet for
luftflode. Vid tryckreglering forskjuts det aktuella borvar-
det for tryck.

Aktuell temperatur pa ansluten givare visas i °C.

Grundinstallning
Flaktstorlek skall stéllas in och flddesenhet kan &ndras.
Flodesreglering och tryckreglering kan valjas.

Nar tryckreglering och flédesreglering ar i lage pa, styrs
takflakten med tryckreglering och samtidigt kan luftfléde
avlasas. Om tryckreglering ar i lage av, styrs takflakten
med flédesreglering.

Kommunikation
Med MIRU Control ges ocksa mojlighet till kommunika-
tion med &verordnat system via Modbus RTU.

Varden for tryck och flode kan avlasas och stéllas in,
samtliga tidkanaler kan stallas for respektive takflakt och
mojlighet till energiavlasning, temperatur, indikering av
driftstatus och summalarm.

Det ar ocksa mojligt att via kommunikation styra stopp —
lagfart — hogfart manuellt samt larmaterstallning.
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Temperaturkompensering enligt fabriksinstélining innebér;

Temperatur +10 °C (Brytpunkt X2): Kompensering startar
och sker gradvis mellan 0-30 % ned till utetemperatur
-20 °C.

Utetemperatur -20 °C (Brytpunkt X1): Konstant kompen-
sering sker med 30 %.
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MIRUVENT

Swegon’

Takflakt MIRUVENT - Luftbehandlingsaggregat GOLD

-
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Takflakt MIRUVENT och styrutrustning MIRU Control kan
samkoras med luftbehandlingsaggregat GOLD.

Styrning via GOLD

GOLD-aggregatets styrutrustning ar helt forberedd for
att styra MIRUVENT. Endast en BUS-kabel fran GOLD till
MIRU Control behéver anslutas. Det ar majligt att ansluta
upp till tio takflaktar MIRUVENT till ett GOLD-aggregat.

Takflakt MIRUVENT férses med en lokalt placerad styrut-
rustning, MIRU Control. Beroende pa énskad funktionali-
tet ansluts tillbehdr som tryckgivare och temperaturgivare
till MIRU Control. Se tidigare avsnitt Intelligent styrning
med MIRU Control.

Funktionalitet:
Foljande funktioner ar mojliga att styra/évervaka via
GOLD-aggregatets handterminal:

Mojlighet att stalla in MIRU Controls interna klocka fran
GOLD-aggregatets handterminal. Alternativt kan takflak-
ten/takflaktarna samkéras med GOLD-aggregatet, stopp
— lagfart — hogfart.

Vid 6kning/minskning av takflaktarnas luftflode kompen-
seras franluftsflodet eller tilluftsflodet med motsvarande
luftméngd i GOLD-aggregatet. P4 sa satt balanseras det
totala franluftsflodet med GOLD-aggregatets tilluftsflode.

Via GOLD-aggregatets handterminal finns mgjlighet

till installning av takflaktens flode/tryck-borvarde samt
energiavlasning, avlasning av aktuellt flode/tryck och sum-
malarm.

Anslutning via GOLD ger mgjlighet till kommunikation
med éverordnat system via BACNet, Modbus, Exoline och
LON Works.

Mojlighet till installning och avldsning av takflaktens para-
metrar pa GOLD-aggregatets inbyggda webb-sida.
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MIRUVENT

Beskrivning funktioner MIRUVENT - GOLD

Takflakt MIRUVENT styrs av styrutrustning MIRU Control
som ocksa kan anslutas till ett GOLD-aggregat. GOLD-
aggregatets styrutrustning ar helt férberedd for att styra
MIRUVENT, endast en BUS-kabel fran GOLD till MIRU
Control behdver anslutas. Tillbehoret anslutningsats till
GOLD, TBLZ-1-64, kravs.

Nedan foljer en beskrivning av de funktioner som ar
mojliga att paverka/erhdlla information om via GOLD-
aggregatets handterminal eller via kommunikation med
overordnat system. De enskilda funktionerna beskrivs
djupare i avsnitt Beskrivning funktioner, MIRU Control.

Styrning

Med hjalp av bus-kommunikation kan upp till tio tak-
fléktar med styrutrustning MIRU Control kopplas till ett
GOLD-aggregat. Varje takflakt far en egen menygrupp i
GOLD-aggregatets handterminal.

| handterminalen ar det mojligt att vélja om takflakten
skall styras parallellt med GOLD-aggregatet, samt om den
skall félja aggregatets lag-/hogfartsdrift.

Samtliga tidkanaler som finns i MIRU Control kan stallas
in separat for varje ansluten takflakt via GOLD-aggrega-
tets handterminal.

Balanserad ventilation

Nar takflaktarna anvands for variabelt flode kan funktio-
nen balanserad ventilation anvandas. Det ar mojligt att
valja vilken/vilka takflaktar som skall inga i funktionen.

Vid balanserad franluft summeras samtliga aktiverade tak-
flaktars luftflode ihop. Franluftsflédet i GOLD-aggregatet
minskas med motsvarande mangd, darigenom blir tillufts-
flodet lika med det totala franluftsflodet och balanserad
ventilation uppnas i byggnaden.

Vid balanserad tilluft summeras samtliga aktiverade tak-
flaktars luftflode ihop. Tilluftsflodet i GOLD-aggregatet
Okas med motsvarande mangd, darigenom blir tillufts-
flodet lika med det totala franluftsflodet och balanserad
ventilation uppnas i byggnaden.

Funktionen forutsatter att tryckgivare for flédesmatning
och eventuell tryckreglering ar anslutna till MIRU Control.

Flodes-/tryckreglering

Beroende pa vald funktion i MIRU Control ar det mgjligt
att stalla in dnskat borvarde for tryck eller fléde, lagfart
och hoégfart, i GOLD-aggregatets handterminal.

Avlasning
Foljande varden kan avlasas i GOLD-aggregatets handter-
minal for respektive takflakt:

Luftflode*. Kanaltryck*. Aktuellt bérvarde for flode/
tryck*. Temperatur*. SFP. Effekt. Effektforbrukning i kWh.
Driftsniva. Summalarm 0/1.

*Visas beroende av vilka givare som &r anslutna till MIRU Control.

Kommunikation

Nar MIRU Control ansluts till GOLD-aggregatets styrut-
rustning ges ocksa majlighet till kommunikation med
overordnat system via Modbus TCP, Modbus RTU, Exoline
eller BACnet IP for samtliga anslutna takflaktar.

Varden for tryck och fléde kan avldsas och stéllas in.
Samtliga tidkanaler kan stallas for respektive takflakt.
Mojlighet till energiavlasning, temperatur och summalarm.

Genom att ansluta tillbehor f6r LON Works-kommunika-
tion till GOLD-aggregatet, ges ocksa en begrénsad kom-
munikation till samtliga anslutna takflaktar.

Via LON kan tryck, fléde, temperatur, energistatus och
larm avlasas.

Webb-sida

P& GOLD-aggregatets inbyggda webb-sida finns en flik
for takflakt MIRUVENT. Under fliken kan 6nskad takflakt
valjas (1-10) for installning och avlasning.

Varden for tryck och flode kan avlasas och stéllas in.
Samtliga tidkanaler kan stéllas for respektive takflakt.
Mojlighet till energiavlasning, temperatur och summalarm.

Via webb-sidan ges ocksd maéjlighet till manuell styrning
stopp - lagfart — hogfart samt larmaterstallning.
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MIRUVENT

Dimensionering

EC-motor, med motorstyrning

MIRUVENT-1-25-28-2/3-0
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Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) \ (kw) (A) \
0,23 1,05 230 0,34 1,5 230
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvénds

matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Kog- Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt

for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands

maéatmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. Fér uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _Lya , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt

for berakning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
qy/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000 9/ max | 63 | 125 | 250 | 500 [1000{2000(4000(8000

0,3 +7 | 45 | +4 | -1 9 [-16|-19 | -26 0,3 +7 | 45 | +4 | 1 9 | -16 | -19 | -26

Till omgivning 0,6 0O | +5 | +3 | -2 -8 | <12 | -14 | -23 Till omgivning 0,6 O | +5 | +3 | -2 | -8 |-12|-14 | -23
1,0 S [ +5 [ +2 | -2 -7 [ -12 | -14 | -20 1,0 -3 | 45 | +2 -2 -7 | -12 | 14 | -20

0,3 +23 | +16 | +8 | +2 -3 -7 | -12 ] -19 0,3 +23 [ +16 | +8 | +2 -3 -7 | -12 ] -19

Till kanal 0,6 +10 | +12 | +8 | +1 -5 -8 | -11 | -19 Till kanal 0,6 +10 | +12 | +8 | +1 -5 -8 | -11 | -19
1,0 +8 | +10 | +8 | +1 4 [ -10 [ -12 | -16 1,0 +8 | +10 | +8 | +1 4 | -10 ] -12 | -16
"1
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MIRUVENT

Dimensionering

EC-motor, med motorstyrning

MIRUVENT-1-35-35-2/3-0

Luftfloden, m3/h
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@ Optimal driftpunkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstréom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) \ (kw) (A) \
0,34 1,5 230 0,40 1,8 230

Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands

matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _ Ly , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands

matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Koy Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz
Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
99y max | 63 | 125 | 250 | 500 [1000{2000[4000{8000 9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000(8000
0,3 +14 | +6 | +3 -1 | -10 | -17 | -20 | -24 0,3 +14 | +6 | +3 | -1 | -10 | -17 | -20 | -24
Till omgivning 0,6 +9 | +5 | +3 | -1 -8 | -14 | -16 | -22 Till omgivning 0,6 +9 | +5 | +3 | -1 -8 | -14 | -16 | -22
1,0 +6 | +4 | +2 -1 -8 | -12 | -15 | -22 1,0 +6 | +4 | 42 | -1 -8 | -12 [ -15 | -22
0,3 +24 | +16 | +7 | +2 S5 -11 ] -16 | -19 0,3 +24 | +16 | +7 | +2 S [-11]-16 | -19
Till kanal 0,6 +20 | +14 | +6 | +1 6 | -12 | -17 | -22 Till kanal 0,6 +20 | +14 | +6 | +1 6 | -12 | -17 | -22
1,0 +15 | +14 | +5 | +1 -7 |12 | -18 | -24 1,0 +15 | +14 | +5 | +1 -7 | -12 |18 | -24
12
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MIRUVENT

Dimensionering

EC-motor, med motorstyrning

MIRUVENT-1/2-35-45-2/3-0

Luftfloden, m3/h
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Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) \ (kw) (A) \
1,1 4,7 230 1,0 4,4 230
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvénds

matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Kog- Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands

maéatmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. Fér uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _Lya , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt

for berakning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
qy/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000 9% max | 63 | 125 | 250 | 500 [1000{2000{4000{8000

0,3 +14 | +6 | +3 | -1 | -10 | -17 | -20 | -24 0,3 +9 | +11| +4 | -3 | -10 | -15 | -19 | -26

Till omgivning 0,6 9| +5 | +3 | -1 -8 | -14 | -16 | -22 Till omgivning 0,6 +5 [+11 | +1 | -3 | -9 | -12|-14]-21

1,0 +6 | +4 | 42 | -1 -8 [ -12 | 15| -22 1,0 +4 | +4 | 43 | -2 -8 | -11 [ -13]-20

0,3 +24 | +16 | +7 | +2 S5 -11]-16 | -19 0,3 +19 [ +16 | +5 | +1 S5 [ -10 | -12 | -16

Till kanal 0,6 +20 | +14 | +6 | +1 6 | -12 | -17 | -22 Till kanal 0,6 +12 | 417 | +2 -3 -7 | -12 | -13 | -20

1,0 +15 [ +14 | +5 | +1 -7 [ 12 | -18 | -24 1,0 +9 | +17 | +4 0 6 | -12 | -12 | -15
13
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, med integrerad frekvensomriktare

MIRUVENT-2-45-50-1-4 (4-pol)

Luftfloden, m3/h
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Luftfléden, m3/s

Q@ Optimal driftounkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom Markspanning Markeffekt Markstrom Markspanning
(kw) (A) \ (kw) (A) \
1,5 3,1 400 0,37 2,6 230
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvénds

matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Kog- Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt

for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands

maéatmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. Fér uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _Lya , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berakning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000 a9y max | 63 | 125 | 250 | 500 [1000{2000{4000{8000

0,3 +8 | +7 | +4 | -3 9 [ -13]-16 | -22 0,3 +11|+10| +4 | -3 | -10 | -14 | -18 | -24

Till omgivning 0,6 +6 | +7 | +3 | 4 | -8 | -11 | -13 | -18 Till omgivning 0,6 +8 [+10| +2 | -3 | -8 | -11 | -14 | -22

1,0 +2 | 47 | +1 -3 -8 [ -10 [ 12| -17 1,0 +5 | 47 | +2 -3 -7 | -10 | -12 | -23

0,3 +18 | +17 | +7 | +2 -5 9 [ -12]-18 0,3 +19 [ +17 | +5 | +1 S5 [ -10 | -12 | -16

Till kanal 0,6 +11 | +16 | +4 -2 S -11 | -13 ] 18 Till kanal 0,6 +16 | +16 | +4 -2 6 | -11|-13 | -17

1,0 +5 [ +13 | +2 | -3 -7 [ 12 ]-11]-13 1,0 +10|+16 | +4 | 4 -8 | -10 | -11 | -20
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, med integrerad frekvensomriktare

MIRUVENT-2-45-56-1-4 (4-pol)

Luftfloden, m3/h
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MIRUVENT-2-45-56-1-6 (6-pol)
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Q@ Optimal driftpunkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom Markspanning Markeffekt Markstrom Markspanning
(kw) (A) \ (kw) (A) \
3,0 4,7 400 0,75 4.1 230

Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
matmetod 1SO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _ Ly , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Koy Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
99 max | 63 | 125 | 250 | 500 [1000{2000[4000{8000 9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000(8000

0,3 +8 | +7 | +4 | -3 9 | -13|-16 | -22 0,3 +11|+10| +4 | -3 | -10 | -14 | -18 | -24

Till omgivning 0,6 +6 | +7 | +3 | 4 | -8 | -11|-13 | -18 Till omgivning 0,6 +8 |+10| +2 | -3 | -8 | -11|-14 | -22

1,0 +2 | +7 | +1 -3 -8 | -10 | 12 | -17 1,0 +5 | +7 | 42 | -3 -7 | -10 [ -12 | -23

0,3 +18 [ +17 | +7 | +2 -5 9 | -12|-18 0,3 +19 [ +17 | +5 | +1 S5 [-10]-12 | -16

Till kanal 0,6 +11 | +16 | +4 -2 S5 -11 | -13 | -18 Till kanal 0,6 +16 | +16 | +4 | -2 6 | -11|-13 | -17

1,0 +5 | +13 | +2 -3 -7 |12 [ -11 ] -13 1,0 +10 | +16 | +4 | 4 -8 | -10 | -11 | -20
15
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, med integrerad frekvensomriktare

MIRUVENT-2-56-63-1-6 (6-pol)

Luftfloden, m3/h
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MIRUVENT-2-56-71-1-6 (6-pol)

Luftfloden, m3/h
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O© Optimal driftpunkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom Markspanning Markeffekt Markstrom Markspanning
(kw) (A) \ (kw) (A) \
1,5 2,9 400 2,2 4,5 400
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvénds

matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Kog- Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands

matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, _Lya , Koy Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz
Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000 9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000(8000
0,3 +11{+11 | +4 | -5 | -10 | -12 | -18 | -24 0,3 +11|+11| +4 | -5 | -10 | -12 | -18 | -24
Till omgivning 0,6 +10|+11 | 43 | -5 | -9 |-10 | -14 | -20 Till omgivning 0,6 +10 [ +11 | 43 | -5 | -9 [ -10 | -14 | -20
1,0 +5 | +10| 43 | -5 9 | -10 | -12 | -18 1,0 +5 | +10| 43 | -5 9 |10 [ -12 | -18
0,3 +18 | +13 | +6 0 -2 -8 | -13 | -17 0,3 +18 [ +13 | +6 0 -2 -8 | -13 | -17
Till kanal 0,6 +14 | +12 | +4 -2 -3 -6 | -10 | -16 Till kanal 0,6 +14 | +12 | +4 | -2 -3 -6 | -10 | -16
1,0 +10 [ +12 | +3 | -2 4 9 | -10 | -16 1,0 +10 | +12 | +3 | -2 -4 9 | -10 | -16
16
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, med integrerad frekvensomriktare

MIRUVENT-1-71-80-1-8 (8-pol)

Luftfloden, m3/h

0 4000 8000 12000 16000
N=100%
400 N 4
W
. & %6
a
5 ]
)
c \
'c 300N\80% N\ 5
s IR hoy
wv
B S~
/
= \\ / \
.S 200 60% / N 5 \
<] / /
- o> / t , \
7]
c /
g |aow T~ % AN
2 100\ ‘ N \
o / /
\\ g & /><\ \
/ -
IO
A DTN\ | % |\
AT L \0 \) \ \

o2
\

Luftfléden, m3/s
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Motordata
Markeffekt Markstrom Markspanning
(kw) (A) \"
2,2 3,5 400
Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas

i flaktdiagram. Fér uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Koi- Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berakning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz
Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
qy/9ymax | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000
0,3 +15 [ +10 | +3 5 -8 | -13 |17 | -24
Till omgivning 0,6 +15| +7 | 42 | 4 | 6 | -11|-14 | -18
1,0 +13[ +8 [ +2 | 5 -7 | -11 |14 ] -22
0,3 +18 | +12 | +6 0 -6 [ -12 | -16 | -19
Till kanal 0,6 +18 | +10 | +3 0 S5 -11 ] -14 | -15
1,0 +17 1 49 | +4 1 -4 9 |11 ] -17
Ratten till konstruktionsandringar férbehalls. 20110601 WWWw.swegon.com
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, enhastighetsmotor

MIRUVENT-1-25-28-0-4 (4-pol)

Luftfloden, m3/h

0 400 . 800 . 1200 . 1600

N
o
S

v
(=]

o
(=]

Disponibel totaltrycksékning, Pa

w
o

0.2 0.3
Luftfléden, m3/s

@ Optimal driftpunkt

MIRUVENT-1-25-31-0-4 (4-pol)

Luftfloden, m3/h
1000 1500 . 2000

O
w1
FO
o

Disponibel totaltrycksokning, Pa

0.2 0.4
Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftpunkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) \ (kw) (A) \
0,12 0,73/0,42 230/400 0,18 1,0/0,58 230/400
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvénds
matmetod 1SO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas

i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Kog- Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
méatmetod 1SO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas

i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _Lya , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000 qv/Aymax | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000

0,3 +7 | 46 | +3 0 -9 | -15]-20 | -25 0,3 +7 | +6 | +3 0 -9 | -15|-20 | -25

Till omgivning 0,6 +7 | +6 | +2 | -1 -8 | -12 | -16 | -22 Till omgivning 0,6 +7 | +6 | +2 | -1 -8 | -12 | -16 | -22

1,0 0 +7 | +1 -2 -7 | -11 14 -23 1,0 0 +7 | +1 -2 -7 | -11 | -14 ] -23

0,3 +20 (417 | 49 | +3 | -2 <7 -1 |7 0,3 +20 | +17 | 49 | +3 | -2 -7 -1 -7

Till kanal 0,6 +17 | +17 | +7 | +1 -4 -7 | -10 | -17 Till kanal 0,6 +17 | 17 | +7 | +1 -4 -7 | -10 | -17

1,0 +11 | +14 | +6 | +1 -6 -9 | -10 | -22 1,0 +11 | +14 | +6 | +1 -6 -9 | -10 | -22
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, enhastighetsmotor

MIRUVENT-1-35-35-0-4 (4-pol)

Luftfloden, m3/h
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500

Disponibel totaltrycksdkning, Pa

0.4 06
Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftpunkt

MIRUVENT-1-35-35-0-6 (6-pol)

Luftfloden, m3/h
0 . 500 1000 . 1500 . 2000

Disponibel totaltrycksdkning, Pa

0.2 03 0.4
Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftounkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) ' (kw) (A) v
0,25 1,34/0,77 230/400 0,18 1,25/0,72 230/400
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
matmetod 1SO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas

i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _ Ly , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas

i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Koy Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

1.0 +2 | +6 | +2 | -3 -7 | -9 | -13[-20

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz
Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9/ max | 63 | 125 | 250 | 500 |{1000{2000{4000{8000 9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000(8000
0,3 +12 | +7 | +4 | -2 9 | -14]-19 | -26 0,3 +14 | +6 | +3 | -2 -7 | -11 ] -20 | -23
Till omgivning 0,6 +6 | +7 | +3 | -3 | -7 | -10 | -13 | -21 Till omgivning 0,6 +9 | +6 | +2 | -3 | -6 | -10 | -16 | -21

1,0 +5 | +7 [ +2 | 3 -10 | -15 | -26

0,3 +23 | +18 | +8 | +3 | -4 | -9 | -14 | 18
Till kanal 0,6 +15 | +17 | +6 | +1 -5 -9 | -13 | -19
1,0 +10 | +14 | +6 | +1 -7 | -10 | -16 | -21

Till kanal 0,6 +18 | +12 | +4 | O -12 | 14 | 17
1,0 +14 | +14 | 45 0 -13 | -17 ) -27

-6

0,3 +23 |+15| 46 [ +2 | -4 | -10 | -12 | -14
5
8

Ratten till konstruktionsandringar férbehalls.

20110601
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, enhastighetsmotor

MIRUVENT-1-35-40-0-4 (4-pol)

Luftfloden, m3/h

0 . 1000 2000 3000 4000

N
=}
S

w
[=]
(=]

200

Disponibel totaltrycksékning, Pa

—_
o
(=}

0.4 0.6 0.8
Luftfléden, m3/s

@ Optimal driftpunkt

MIRUVENT-1-35-40-0-6 (6-pol)

Luftfloden, m3/h

0 5(.)0 . 1000 1500 2000 2500

Disponibel totaltrycksokning, Pa

0.4
Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftpunkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) \ (kw) (A) \
0,55 2,54/1,46 230/400 0,18 1,25/0,72 230/400
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvénds
matmetod 1SO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas

i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Kog- Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
méatmetod 1SO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _Lya , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

1,0 +2 | +6 [ +2 [ -3 | -7 | -9 | -13]-20

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz
Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000 qv/Aymax | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000
0,3 +12 | +7 | +4 | -2 9 [ -14]-19 | -26 0,3 +14 | 46 | +3 | -2 -7 | -11]-20 | -23
Till omgivning 0,6 +6 | +7 | +3 | -3 | -7 | -10 | -13 | -21 Till omgivning 0,6 +9 | +6 | +2 | -3 | -6 | -10 | -16 | -21

1,0 +5 | +7 | +2 | -3 -6 | -10 [ -15 | -26

0,3 +23 | +18 | +8 | 43 | -4 | -9 | -14 | -18
Till kanal 0,6 +15 | +17 | +6 | +1 -5 9 | -13 | -19
1,0 +10 | +14 | +6 | +1 | -7 [ -10 | -16 | -21

0,3 +23 | +15| +6 [ +2 | -4 | -10 | -12 | -14
Till kanal 0,6 +18 | +12 | +4 0 S -12 [ -14 | -17
1,0 +14 | +14 | 45 0 -8 | -13 [ -17 | -27

20

Ratten till konstruktionsandringar férbehélls.
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, enhastighetsmotor

MIRUVENT-2-35-45-0-4 (4-pol)

Luftfloden, m3/h
4000

0 . 2000

Disponibel totaltrycksdkning, Pa

0 0.4 0.8 12 16
Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftpunkt

MIRUVENT-1-35-45-0-6 (6-pol)

Luftfloden, m3/h

0 . 1000 2000 3000 4000

Disponibel totaltrycksdkning, Pa

0.4 0.6 0.8
Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftounkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) ' (kw) (A) v
0,75 3,01/1,74 230/400 0,25 1,37/0,79 230/400
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
matmetod 1SO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas

i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _ Ly , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas

i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Koy Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

1.0 +2 | +6 | +2 | -3 -7 | -9 | -13[-20

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz
Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9/ max | 63 | 125 | 250 | 500 |{1000{2000{4000{8000 9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000(8000
0,3 +12 | +7 | +4 | -2 9 | -14]-19 | -26 0,3 +14 | +6 | +3 | -2 -7 | -11 ] -20 | -23
Till omgivning 0,6 +6 | +7 | +3 | -3 | -7 | -10 | -13 | -21 Till omgivning 0,6 +9 | +6 | +2 | -3 | -6 | -10 | -16 | -21

1,0 +5 | +7 [ +2 | 3 -10 | -15 | -26

0,3 +23 | +18 | +8 | +3 | -4 | -9 | -14 | 18
Till kanal 0,6 +15 | +17 | +6 | +1 -5 -9 | -13 | -19

1.0 +10 | +14 | +6 | +1 -7 | -10 | -16 | -21

Till kanal 0,6 +18 | +12 | +4 | O -12 | 14 | 17
1,0 +14 | +14 | 45 0 -13 | -17 ) -27

-6

0,3 +23 |+15| 46 [ +2 | -4 | -10 | -12 | -14
5
8

21

Ratten till konstruktionsandringar férbehalls.
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, enhastighetsmotor

MIRUVENT-2-45-50-0-4 (4-pol)

Luftfloden, m3/h

0 . 2000 4000 6000 8000 10000

Disponibel totaltrycksékning, Pa

o
o

1.0

2.0
Luftfléden, m3/s

3.0

@ Optimal driftpunkt

MIRUVENT-1-45-50-0-6 (6-pol)

Luftfloden, m3/h

0 1000 2000 = 3000 ~ 4000 = 5000 6000

Disponibel totaltrycksokning, Pa

08
Luftfloden, m3/s

1.2 2.0

@ Optimal driftpunkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) \ (kw) (A) \
1,5 5,72/3,3 230/400 0,37 2,11,2 230/400
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvénds

matmetod I1SO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Kog- Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands

maéatmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _Lya , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts-

Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000 qv/Aymax | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000

0,3 +8 | +7 | +4 | -3 9 [ -13]-16 | -22 0,3 +11|+10| +4 | -3 | -10 | -14 | -18 | -24

Till omgivning 0,6 +6 | +7 | +3 | 4 | -8 | -11 | -13 | -18 Till omgivning 0,6 +8 | +10| +2 | -3 | -8 | -11 | -14 | -22

1,0 +2 | 47 | +1 -3 -8 | -10 | 12 | -17 1,0 +5 | +7 | +2 | -3 -7 | -10 | -12 | -23

0,3 +18 | +17 | +7 | +2 | -5 9 |-12|-18 0,3 +19 | +17 | +5 | +1 5 | -10 | -12 | -16

Till kanal 0,6 +11 [ +16 | +4 | -2 S5 -11 ] 13 ] -18 Till kanal 0,6 +16 | +16 | +4 | -2 6 | -11 | -13|-17

1,0 +5 | +13 | +2 | -3 -7 | <12 |11 ] 13 1,0 +10|+16 | +4 | 4 -8 | -10 | -11 | -20

22

Ratten till konstruktionsandringar férbehélls. 20110601 Www.swegon.com



MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, enhastighetsmotor

MIRUVENT-2-45-56-0-4 (4-pol)

Luftfloden, m3/h

0 . 2000 . 4000 6000 8000 _ 10000 _ 12000

Disponibel totaltrycksdkning, Pa

04 08 12 16 20 24 28 32
Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftpunkt

MIRUVENT-2-45-56-0-6 (6-pol)

Luftfloden, m3/h

0 2000 4000 6000 8000
4004.%.
7\
© >
o %
(=)}
£
c
£ 300
a
>
< 7
>
1)
b~
8
5 200
-
2
= >
o
Q.
L2100
[a]
Y
[
0
0 0.4 0.8 1.2 1.6 20 24

Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftounkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) ' (kw) (A) v
3,0 10,7/6,2 230/400 0,75 3,43/1,98 230/400
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
matmetod 1SO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas

i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _ Ly , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas

i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Koy Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

1.0 +2 | +7 | 1| 3 -8 | -10 | -12 [ -17

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz
Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9/ max | 63 | 125 | 250 | 500 |{1000{2000{4000{8000 9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000(8000
0,3 +8 | +7 | +4 | -3 9 | -13|-16 | -22 0,3 +11|+10| +4 | -3 | -10 | -14 | -18 | -24
Till omgivning 0,6 +6 | +7 | +3 | 4 | -8 | -11|-13 | -18 Till omgivning

0,6 +8 | +10| +2 | -3 -8 | -11 | -14 | -22

1,0 +5 | +7 [ +2 | 3 -10 ] -12 ] -23

0,3 +18 | +17 | +7 | +2 | -5 9 [ -12]-18
Till kanal 0,6 +11 | +16 | +4 | -2 S -11 <13 | -18
1.0 +5 [+13 ] +2 | -3 -7 | <12 | -11 | -13

7
0,3 +19 | +17 | 45 | +1 5 [ -10 | -12 | -16
Till kanal 0,6 +16 | +16 | +4 | -2 6 [ -11|-13|-17
1,0 +10 | +16 | +4 | -4 8 [ -10 | -11 | -20

23

Ratten till konstruktionsandringar férbehalls.
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, enhastighetsmotor

MIRUVENT-1-45-56-0-8 (8-pol)

Luftfloden, m3/h

0 . 1000 . 2000 . 3000 . 4000 . 5000 . 6000 7000
& 200
o
£
[=
i
‘& 150
3
v
>
S
k4
[¢]
-’
o
* 100
[)]
2
c
o
o
0
B 50
0.8 2.0

Luftfléden, m3/s

@ Optimal driftpunkt

MIRUVENT-2-56-63-0-4 (4-pol)

Luftfloden, m3/h

Q . 4000 8000 12000 16000 20000

-
o
o
o

Disponibel totaltrycksokning, Pa

2.0

3.0
Luftfloden, m3/s

4.0

@ Optimal driftpunkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) \ (kw) (A) \
0,37 1,98/1,14 230/400 5,0 1,4 400
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvénds

matmetod I1SO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Kog- Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands

maéatmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _Lya , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts-

Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000 qv/Aymax | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000

0,3 +12 | +5 | +5 | -2 9 [ -13]-18 | -26 0,3 +11| 48 | +6 | -5 [ -10 | -13 | -17 | -22

Till omgivning 0,6 +12| +4 | 44| -2 | -8 | -11 | -15 | -25 Till omgivning 0,6 +8 | +7 | +3 | -5 | -8 | -10 | -13 | -16

1,0 +12 [ +4 | +3 | -2 -8 | -10 | -15 | -25 1,0 +3 | +6 | +1 -5 -6 -8 | -13 [ -15

0,3 +21 [ +11 | +6 | +1 -3 | -10 | -14 | -16 0,3 +16 | +12 | +8 | -1 4| -1 | 14 -2

Till kanal 0,6 +18 [ +10 | +4 0 -6 | -12 | -15 | -19 Till kanal 0,6 +12 | +10 | +5 | -2 -4 9 |13 -18

1,0 +16 | +7 | +2 | 4 -7 | -13 14| -24 1,0 +4 | +7 | +2 | -1 -3 6 | -11[-11
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, enhastighetsmotor

MIRUVENT-2-56-63-0-6 (6-pol)

Luftfloden, m3/h

0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000

Disponibel totaltrycksdkning, Pa

2.0
Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftpunkt

MIRUVENT-1-56-63-0-8 (8-pol)

Luftfloden, m3/h

0 . 2000 4000 6000 8000 10000

Disponibel totaltrycksdkning, Pa
o
(=}

12 16 2.0
Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftounkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) ' (kw) (A) v
1,5 6,41/3,7 230/400 0,55 2,75/1,58 230/400
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
matmetod 1SO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas

i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _ Ly , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands
matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Koy Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

1.0 +5 [+10[ +3 | -5 | -9 | -10 | -12 | -18

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts-
Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9/ max | 63 | 125 | 250 | 500 |{1000{2000{4000{8000 9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000(8000
0,3 +11|+11 | +4 | -5 |-10|-12 | -18 | -24 0,3 +13| +7 | +6 | -4 | -10 | -14 | -19 | -26
Till omgivning 0,6 +10 [ +11 | +3 | -5 | -9 [ -10 | -14 | -20 Till omgivning 0,6 +13 | +5 | +4 | 4 | -7 | -10|-13 | -23

1,0 +11 | +2 |43 [ 4 | -7 |9 [-12]-21

0,3 +18 | +13 | +6 0 -2 -8 | -13 | -17 0,3 +20 | +12 | +7 | 42 | -3 | -10 | -14 | -19
Till kanal 0,6 +14 | +12 | +4 | -2 -3 -6 | -10 | -16 Till kanal 0,6 +18 | +10 | +4 0 -4 [ -10 | -13 | -19
1.0 +10 | +12 | 43 | -2 -4 | -9 | -10 | -16 1,0 +17 | +7 | 43 | -1 S5 -1 -13 ] -21
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, enhastighetsmotor

MIRUVENT-2-56-71-0-6 (6-pol)

Luftfloden, m3/h

0 4000 8000 12000 16000

Disponibel totaltrycksékning, Pa

2.0 3.0
Luftfléden, m3/s

@ Optimal driftpunkt

MIRUVENT-1-56-71-0-8 (8-pol)

Luftfloden, m3/h
8000

4000

12000

Disponibel totaltrycksokning, Pa

2.0 z 2.0
Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftpunkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) \ (kw) (A) \
2,2 9,01/5,2 230/400 11 5,0/2,9 230/400
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvénds

matmetod I1SO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Kog- Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands

maéatmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _Lya , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000 qv/Aymax | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000

0,3 +11{+11 | +4 | -5 | -10 | -12 | -18 | -24 0,3 +13| 47 | +6 | -4 | -10 | -14 | -19 | -26

Till omgivning 0,6 +10|+11 | 43 | -5 | -9 |-10 | -14 | -20 Till omgivning 0,6 +13| 45 | +4 | 4 | -7 | -10|-13 | -23

1,0 +5 | +10| 43 | -5 9 | -10 ]| -12 | -18 1,0 +11 | 42 | 43 | 4 -7 9 |12 | -21

0,3 +18 | +13 | +6 0 -2 -8 | <13 | -17 0,3 +20 | +12 | +7 | #2 | -3 | -10 | -14 | -19

Till kanal 0,6 +14 [ +12 | +4 | -2 -3 -6 | -10 | -16 Till kanal 0,6 +18 | +10 | +4 0 -4 | -10 | -13 | -19

1,0 +10 | +12 | 43 | -2 -4 9 | -10 | -16 1,0 +17 | +7 | +43 | -1 S| -1 13 -2
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, enhastighetsmotor

MIRUVENT-2-71-80-0-6 (6-pol)

Luftfloden, m3/h
10000 15000 20000

o, 5000

25000

Disponibel totaltrycksékning, Pa

3 4 5 8

Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftpunkt

MIRUVENT-1-71-80-0-8 (8-pol)

Luftfloden, m3/h

8000 12000 16000 20000

w
o
o

200

Disponibel totaltrycksdkning, Pa

Luftfloden, m3/s

@ Optimal driftounkt

Motordata Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) \ (kw) (A) \
4 8,7 400 2,2 9,9/5,7 230/400
Ljudredovisning Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands

matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o _ Ly , Koo Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvégar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvands

matmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas
i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Koy Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz Drifts-

Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8 Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9/ max | 63 | 125 | 250 | 500 |{1000{2000{4000{8000 9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000(8000

0,3 +14 | +12 | +3 | -6 -8 | -13 | -18 | -24 0,3 +15|+10| +3 | -5 -8 | <13 | -17 | -24

Till omgivning 0,6 +10 [ +11 | +1 | -5 | -7 [ -10 | -14 | -19 Till omgivning 0,6 +15 | +7 | 42 | 4 | 6 [ -11|-14 | -18

1,0 +5 | +10| 42 | -5 6 | -10 [ -15 | -18 1,0 +13 | +8 [ +2 | 5 -7 | 1114 ] -22

0,3 +19 | +13 | +7 0 -4 | -10 | -14 | -20 0,3 +18 | +12 | +6 0 -6 | -12 | -16 | -19

Till kanal 0,6 +15 | +13 | +3 | -3 -5 -8 | -13 | -18 Till kanal 0,6 +18 | +10 | +3 0 S| -1 -14 | -15

1,0 +8 | +11 | +3 | -3 6 | -10 [ -12 | -10 1,0 +17 1 49 [ +#4 | 1 -4 9 | -11]-17
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MIRUVENT

Dimensionering

AC-motor, enhastighetsmotor

MIRUVENT-1-71-90-0-8 (8-pol)

-0

Luftfloden, m3/h

8000
A

16000

24000

600

k/\

500

400

300

200

Disponibel totaltrycksékning, Pa

100

&,
o’o,e

3

@ Optimal driftpunkt

4
Luftfléden, m3/s

Qv

5

ol

2

Motordata
Markeffekt Markstrom motor Markspanning
(kw) (A) v
3,0 14,2/8,1 230/400
Ljudredovisning

Vid matning av ljudeffektniva till omgivning anvands matmetod
ISO 3741 och vid matning av ljudeffektniva till kanal anvénds
matmetod 1SO 5136.
Korrigerad dB(A) ljudeffektniva till omgivning L, kan avldsas

i flaktdiagram. For uppdelning pa oktavband anvands féljande
formel: L, o, Ly , Kog- Ur tabellen nedan erhalles K, .

Korrektionsfaktor K, for olika ljudvagar samt
for berdkning av ljudeffektniva i dB(A) till omgivning

Drifts- Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz
Ljudvag punkt 1 2 3 4 5 6 7 8
9y/9max | 63 | 125 | 250 | 500 {1000{2000{4000{8000
0,3 +15[+10| +3 | -5 -8 |13 | -17 | -24
Till omgivning 0,6 +15| +7 | 42 | 4 | 6 | -11|-14 | -18
1,0 +13[ +8 [ +2 | 5 -7 | <1114 ] -22
0,3 +18 [ +12 | +6 0 -6 | -12 | -16 | -19
Till kanal 0,6 +18 [ +10 | +3 0 S50 -11 ] -14 | -15
1,0 +17]1 49 | +4 | 1 -4 9 |11 ] -17
28
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MIRUVENT

Matt och vikt

C
[I L 1
oA
I B 1

MIRU A B C kg
-1-25-28-0-4 440 600 525 28
-1-25-28-2/3-0 440 600 525 30
-1-25-31-0-4 440 600 525 29
-1-25-31-2/3-0 440 600 525 31

-1-35-35-0-4 600 770 675 40
-1-35-35-0-6 600 770 675 45
-1-35-35-2/3-0 600 770 675 45
-1-35-40-0-4 600 770 675 47

-1-35-40-0-6 600 770 675 46
-1-35-40-2/3-0 600 770 675 50
-2-35-45-0-4 600 770 675 55
-1-35-45-0-6 600 770 675 48
-1/2-35-45-2/3-0 600 770 675 52

-2-45-50-0-4 750 985 760 85
-1-45-50-0-6 750 985 760 78
-2-45-50-1-4 750 985 760 90
-1-45-50-1-6 750 985 760 83
-1/2-45-50-2/3-0 750 985 760 80
-2-45-56-0-4 750 985 760 101
-2-45-56-0-6 750 985 760 82
-1-45-56-0-8 750 985 760 76
-2-45-56-1-4 750 985 760 98
-2-45-56-1-6 750 985 760 87
-2-56-63-0-4 940 1225 970 199
-2-56-63-0-6 940 1225 970 173
-1-56-63-0-8 940 1225 970 162
-2-56-63-1-6 940 1225 970 178
-2-56-71-0-6 940 1225 970 184
-1-56-71-0-8 940 1225 970 175
-2-56-71-1-6 940 1225 970 199
-2-71-80-0-6 1270 1625 1270 339
-1-71-80-0-8 1270 1625 1270 330
-1-71-80-1-8 1270 1625 1270 336
-1-71-90-0-8 1270 1625 1270 350
-1-71-90-1-8 1270 1625 1270 356
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MIRUVENT Swegon’

Tillbehor

Takgenomfoéring TBFT och anslutningsstos TBFS

Anvandningsomrade Takgenomféring TBFT
Takgenomféring TBFT kan anvandas som ventilationsskor-
sten for takflakt MIRUVENT. OE
Den ar ljuddampande och ger darfor lag ljudniva. E? G
Anslutningsstos TBFS ingar vid bestéllning av takge- I ——
nomféring, men kan aven erhallas separat for utbyte pa —
befintlig takgenomféring. Anslutningsstosen ar fallbar
for enkel atkomlighet vid inspektion och service (storlek
25-45). F
Konstruktion
Takgenomféringen bestar av en varmférzinkad platstos,
invandigt isolerad med en 50 mm tjock mineralullsskiva I I
som ar tackt med perforerad plat. Isoleringen motsvarar o8 |
brandklass EI 30 alt. El 60. DA
Takgenomforingen ar pa tva sidor forsedd med vridbara
fastjarn, vilka stalles in efter taklutningen.
Takgenomfoéringen ar forsedd med kabelkanal. Storlek | A B ¢ ad E F G |k
25 505 | 400 | 360 | 433 | 600/608 | 1035 | 120 | 29
35 605 | 500 | 490 | 593 | 700/708 | 1035 | 120 | 35
45 805 | 700 | 640 | 743 | 900/908 | 1035 | 120 | 46
56 905 | 800 | 830 | 933 | 1000 | 1035 | 120 | 52
7 1105 | 1000 | 1000 | 1243 | 1200 | 1035 | 120 | 64
Anslutningsstos TBFS
OE
0ob
oc G
ST B N
Max. ytterdimension for E \
takgenomféring —_ P
3 OA :
Storlek A C D E G kg
25 495 360 433 500 120 5
35 695 490 593 700 120 6
45 895 640 743 900 120 8
56 990 830 933 1000 120 10
71 1190 1000 1243 1280 120 12
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MIRUVENT

Specifikation

Takflakt MIRUVENT

Variant* 1]
2|

Storlek 25, 35, 45, 56, 711
Storlek flakthjul Till storlek

MIRU-v-aa-bb-c-d

280 mm 25 =28

310 mm 25 =31

350 mm 35 =35

400 mm 35 =40

450 mm 35 =45

500 mm 45 =50

560 mm 45 =56

630 mm 56 =63

710 mm 56 =71

800 mm 71 =80

900 mm 71 =90

Typ av motor/styrning:

AC-motor, enhastighetsmotor =0
AC-motor med integrerad frekvensomriktare =1
EC-motor med styrning 0-10 V =2
EC-motor med Modbus RTU,

styrning via MIRU Control =3
Poltal for AC-motorer

EC-motor (ckod = 2/3) =0
4 (ej valbart for flakthjulstorlek 71-90) =4
6 (ej valbart for flakthjulstorlek 28, 31 och 90) =6
8 (ej valbart for flakthjulstorlek 28-50) =8

* Variant 2 géller fér MIRU-2-35-45-0-4, MIRU-2-45-50-0-4,
MIRU-2-45-56-0-4, MIRU-2-45-56-0-6, MIRU-2-56-63-0-4,
MIRU-2-56-63-0-6, MIRU-2-56-71-0-6, MIRU-2-71-80-0-6,
MIRU-2-45-50-1-4, MIRU-2-45-56-1-4, MIRU-2-45-56-1-6,
MIRU-2-56-63-1-6, MIRU-2-56-71-1-6, MIRU-2-35-45-3-0 och
MIRU-2-45-50-3-0. Variant 1 géller for 6vriga.

Styrutrustning MIRU Control TBMZ-1-1
Kapslingsklass IP 54, matningsspanning 230 VAC.
Tryckgivare TBLZ-1-23-aa
Innehallande tryckgivare och anslutningskabel.
Utférande: Tm =01

3m =03 ‘

5m =05

10m =10 ‘

15m =15
Temperaturgivare TBLZ-1-25-2
For vdggmontage, kapslingsklass [P43.
Timer ELQZ-1-406-1
0-2 timmar forlangd drift, fér utanpaliggande montage.
Timer, elektronisk TBLZ-1-47

0-6 timmar férlangd drift, for infallt eller utanpaliggande
montage.

Anslutningssats till GOLD TBLZ-1-64
Overgangsdon modular/plint. Inkl. kabel 0,25 meter for
montage i GOLD-aggregatets ellada.

31

Takgenomforing for takflakt TBFT-1-aa-bb
Storlek 25, 35, 45, 56, 71} T
Brandklass  EI30 =30 |
EI6O0 =60 |
Anslutningsstos TBFS-1-aa
Storlek 25, 35, 45, 56, 711 T
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MIRUVENT
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