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Takfläkt med 27 olika luftflödesvarianter upp till 24 000 m3/h

MIRUVENT

Allmänt
Takfläkt MIRUVENT är en takfläkt med hölje i korrosions-
beständig aluminium.

Takfläkten finns i 5 fysiska storlekar med 27 olika lufflö-
desvarianter upp till 24 000 m3/h.

Snabbfakta
►► Flera storlekar och varianter med varvtalsstyrning och 
EC-motorer ger möjlighet till energieffektiv drift

►► Uppåtriktad luftström förhindrar nedsmutsning av 
taket

►► Intelligent styrutrustning med energimätning
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Takfl äkten med smarta lösningar 
och intelligenta styrmöjligheter! 

Swegons nya takfl äkt MIRUVENT kan erhållas i fl era 
olika storlekar och med fl era olika varianter av fl äkt-
hjul och motorer. Takfl äkten kan väljas exakt efter 
behovet för bästa möjliga driftsekonomi.

Utloppsöppningarna på båda sidor om takfl äkten 
är täckta med självöppnande och självstängande 
backspjäll. Den smarta lösningen fungerar både som 
väderskydd och motverkar värmeförluster när fl äkten 
står stilla. Den uppåtriktade luftströmmen är turbu-
lensfri och skyddar taket från nedsmutsning. 

Alla typer av motorer/motorstyrningar är placerade 
utanför luftströmmen. AC-motorer klarar avlufts-
temperaturer upp till 120°C vid kontinuerlig drift.
AC-motorer med integrerad frekvensomriktare och 
EC-motorer är avsedda för avluftstemperaturer upp till 
40°C.

Höljet består av korrosionsbeständig aluminium i 
miljöklass C4. 

Takgenomföring och anslutningsstos fi nns som tillbe-
hör.

Takfl äktens kåpa och fl äkthjul med motor är lätta att 
demontera vid inspektion och underhåll och takfl äk-
ten är fällbar för enkel åtkomlighet.

Utlopp snett uppåt via självöppnande 
och självstängande backspjäll

Konat inlopp för låga tryckförluster

 ► Flera storlekar och varianter med 
varvtalsstyrning och EC-motorer ger 
möjlighet till energieffektiv drift

 ►Uppåtriktad luftström förhindrar 
nedsmutsning av taket

 ► Intelligent styrutrustning med energi-
mätning
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* Kan erhållas med inbyggd frekvensomriktare

EC-motor Luftflöde m3/h

Luftflöde m3/s
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6-polig AC-motor Luftflöde m3/h

Luftflöde m3/s
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4-polig AC-motor
Luftflöde m3/h

Luftflöde m3/s
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8-polig AC-motor
Luftflöde m3/h

Luftflöde m3/s
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Alternativ
Fysisk storlek

25 35 45 56 71

Fläkthjul 28 31 35 40 45 50 56 63 71 80 90

EC-motor

4-polig AC-motor * *

6-polig AC-motor * * * *

8-polig AC-motor *

*) Kan erhållas med integrerad frekvensomriktare

Översikt – Luftflöden

Mått och vikt

Storlek A B C kg*

25 440 600 525 28-31

35 600 770 675 45-54

45 750 985 760 76-98

56 940 1225 970 162-195

71 1270 1625 1270 330-356

*) Variation beroende på val av fläkthjul och motor
B

C

A

Snabbguide
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Användningsområde
MIRUVENT är en frånluftsfl äkt, avsedd att användas i de 
fl esta olika frånluftssystem i komfortanläggningar, där 
luften har måttlig halt av luftföroreningar. 

Takfl äkten monteras lämpligen på takgenomföring TBFT. 
Härigenom erhålles en brand- och ljudisolerad takgenom-
gång och tät anslutning av frånluftskanalen. Alternativt 
kan takfl äkten monteras på befi ntlig takgenomföring med 
hjälp av anslutningsstos TBFS.  

Utförande
Slutet, diskret utformat hölje i korrosionsbeständig alumi-
nium, miljöklass C4. 

Grundram i varmförzinkad stålplåt för stosmontage, med 
brett överhäng för stosisolering. 

Utloppsöppningar täckta med självöppnande och själv-
stängande backspjäll som väderskydd när fl äkten står 
stilla. Backspjällen motverkar även värmeförluster.

Turbulensfri uppåtriktad luftström skyddar taket från 
nedsmutsning.

Inbyggd mekanism för fällbarhet ger god åtkomlighet vid 
t ex rensning av kanalsystemet eller rengöring av fl äkthju-
let. 

Lyftöglor medlevereras.

Elektrisk utrustning uppfyller kraven för EMC-direktivet 
och är testat enligt EN 61000-6-2 och 61000-6-3 (utstrål-
ning i bostäder, kontor, butiker och liknande miljöer samt 
för immunitet i industrimiljö). 

Motorer
Fläktinsats med EC-motor 
och integrerad motorstyrning
Radialfl äkthjul med bakåtböjda skovlar, monterat på 
rotorn till en ytterrotormotor som sitter monterad skild 
från frånluften, statiskt och dynamiskt balanserat enligt 
DIN ISO 1940. Helt underhållsfri, vibrationsfritt monterad 
motor med motorstyrning. Motorn kyls med separat kyl-
luft.

Min. avluftstemperaturer -20°C, max. avluftstemperatur 
+40°C vid kontinuerlig drift. 

Min. omgivningstemperatur -30°C, max. omgivningstem-
peratur +40°C.

Beskrivning takfl äkt

Fläktinsats med AC-motor
Radialfl äkthjul med bakåtböjda skovlar, monterat på axeln 
till en standardmotor (byggform B5, skyddsklass IP55) som 
sitter monterad skild från frånluften, statiskt och dyna-
miskt balanserat enligt DIN ISO 1940. Helt underhållsfri, 
vibrationsfritt monterad motor. Motorn kyls med separat 
kylluft.

Utvalda varianter kan erhållas med integrerad frekvens-
omriktare. Övriga varianter kan förses med valfri extern 
frekvensomriktare.

AC-motorer utan frekvensomriktare, eller med externt 
monterade frekvensomriktare, klarar avluftstemperaturer 
från -20°C upp till +120°C vid kontinuerlig drift. AC-
motorer med integrerad frekvensomriktare är avsedda för 
avluftstemperaturer från -20°C upp till +40°C. 

Min. omgivningstemperatur -30°C, max. omgivningstem-
peratur +40°C.

Storlekar
Takfl äkten fi nns i 5 fysiska storlekar med 27 olika luffl ö-
desvarianter upp till 24 000 m3/h. 

Tryck-/fl ödesmätning
Takfl äkten är försedd med utvändiga uttag för tryck-/fl ö-
desmätning med en mätonoggrannhet på ±5%.
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Installationsexempel
1. 	 Utloppsöppningar täckta med självöppnande och 

självstängande backspjäll (standard) som väderskydd 
när fläkten står stilla. Backspjällen motverkar även 
kallras och värmeförluster. 

2. 	 Takfläkt MIRUVENT.

3. 	 Takgenomföring TBFT inkl. anslutningsstos TBFS.

4. 	 50 mm isolering motsvarande brandklass EI 30 alt. EI 
60, invändigt klädd med perforerad plåt.

5. 	 Kabelskydd.

6. 	 Byggplatta (levereras ej av Swegon).

7. 	 Takpapp, plåt eller liknande väderbeständig takbe-
klädnad (levereras ej av Swegon).

8. 	 Vridbara fästjärn (medlevererade lösa).

9. 	 Befintlig takbeklädnad (levereras ej av Swegon).

Takgenomföring TBFT är försedd med gejdprofil för 
anslutning av rektangulär kanal.

1

2

3

4

5

6

7

8

9

Beskrivning takfläkt
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Takfläkt MIRUVENT kan styras på flera sätt. Samtliga fläk-
tar är som standard försedd med säkerhetsbrytare som 
manövreras från fläktens utsida. Där sker också elektrisk 
anslutning av fläkten. MIRUVENT är försedd med motor 
för enhastighetsdrift och kan kompletteras med styrning 
för steglös varvtalsreglering.

Extern utrustning
MIRUVENT med AC-motorer kan förses med extern styrut-
rustning för start- och stopp, typ kontaktormotorskydd 
eller liknande.

Steglös varvtalsreglering
MIRUVENT med EC-motorer har en integrerad motorstyr-
ning, som kan styras med 0-10 Volt.

Utvalda varianter av MIRUVENT med AC-motorer kan 
erhållas med integrerad frekvensomriktare, övriga kan 
förses med valfri extern frekvensomriktare. Styrning kan 
ske med 0-10 Volt.

Intelligent styrning med MIRU Control
Utrustningen är avsedd att monteras i anslutning till 
takfläkten. MIRU Control håller kapslingsklass IP 54, min. 
omgivningstemperatur -20°C, max. omgivningstempera-
tur +40°C,

Styrutrustningens matningsspänning är 230 VAC vilket 
innebär att extra transformator ej behöver installeras. 
Extern utrustning som tryckgivare och temperaturgivare 
ansluts till styrutrustningen.

MIRUVENT med EC-motorer har en integrerad motorstyr-
ning, som kan styras med kommunikation via styrutrust-
ning MIRU Control.

Utvalda varianter av MIRUVENT med AC-motorer kan 
erhållas med integrerad frekvensomriktare. Styrning kan 
ske med kommunikation via styrutrustning MIRU Control.

Funktionalitet:
Funktionerna stopp, lågfart och högfart kan styras via det 
interna kopplingsuret, som har fyra individuellt inställbara 
veckokanaler, eller manuellt via styrutrustningen. Det 
finns även möjlighet till extern styrning via plint eller timer 
ELQZ-1-406-1/TBLZ-1-47.

Fläkten regleras för konstant luftflöde eller konstant 
undertryck i kanalsystemet. För detta krävs tillbehöret 
tryckgivare TBLZ-1-23-aa. Vid konstanthållning av tryck är 
det även möjligt att komplettera med ytterligare en tryck-
givare för läsning av luftflödet.

Möjlighet finns för ute- eller rumstemperaturkompense-
ring av tryck/luftflöde. Styrutrustningen kompletteras då 
med temperaturgivare TBLZ-1-25-2. 

Larm avges i klartext på styrutrustningens display. Möjlig-
het finns att via plint vidarebefordra larmet.

Beskrivning styrutrustning

Styrutrustning MIRU Control med manöverpanel och display.

Takfläktens driftstatus visas i display. Extern driftindikering 
kan anslutas på styrutrustningens plint.

MIRU Control ger möjlighet till energiavläsning såsom 
drifttidsmätning, effektmätning, SFP-beräkning och elför-
brukning i kWh.

Kommunikation till externt övervakningssystem kan ske 
via Modbus RTU.

Alla inställningar/avläsningar utförs enkelt på den front-
monterade manöverpanelen/displayen.
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Beskrivning funktioner, MIRU Control

Tid/Datum, kopplingsur
Tid/Datum
Aktuellt datum och tid kan ställas in och vid behov juste-
ras. Kopplingsuret tar automatiskt hänsyn till skottår. 

Automatisk växling mellan sommartid/vintertid enligt 
EU-standard är förinställt. Blockering av denna växling är 
möjlig.

Veckoprogram/Tidkanaler
Tider och dagar ställs in när takfläkten skall gå på högfart 
och lågfart. Ej inprogrammerade tider innebär att takfläk-
ten är stoppad (om inte digitala ingångar eller kommuni-
kation är aktiva).

Fyra olika tidkanaler kan ställas in. För samma drifttider 
varje dag i veckan (Mån-Sön) räcker det att programmera 
en tidkanal. Olika drifttider under veckans dagar program-
meras i varsin tidkanal (Mån-Fre, Lör-Sön eller Mån, Tis, 
Ons etc).

Flöde/Tryck
Reglering
Flödesreglering
Med flödesreglering avses att takfläkten håller konstant 
inställt luftflöde. Takfläktens varvtal regleras automatiskt 
så att luftflödet är korrekt.

Konstant luftflöde är fördelaktigt eftersom luftflödet alltid 
är det som har justerats in från början.

Flödet mäts av en extern tryckgivare som monteras i 
takfläkten. Där finns även mätnipplar för flödesmätning.
Givaren ansluts till styrenhetens BUS-kommunikation. 
Önskat börvärde (separat för lågfart och högfart) ställs in i 
l/s, m3/s eller m3/h.

Man bör dock vara uppmärksam på att allt som innebär 
ökat tryckfall i ventilationssystemet, t ex blockering av don 
och nedmutsning av filter, medför automatiskt höjt varvtal 
i takfläkten. Detta ger högre energiförbrukning och kan 
också innebära komfortproblem i form av ljud.

Funktionen kan begränsas så att fläktvarvtalet ej översti-
ger inställda maxvärden.

Tryckreglering
Luftflödet varieras automatiskt så att konstant kanaltryck 
erhålles. Reglertypen kallas även VAV-reglering (Variable 
Air Volume). 

Tryckreglering används när t ex spjällfunktioner ökar luft-
mängden i delar av ventilationssystemet.  

Kanaltrycket mäts av en extern tryckgivare i kanal som 
ansluts till styrenhetens BUS-kommunikation. Önskat bör-
värde (separat för lågfart och högfart) ställs in i Pa.

Funktionen kan begränsas så att fläktvarvtalet ej översti-
ger inställda maxvärden.

Avläsning
Används för funktionskontroll. Beroende på vilken/vilka 
tryckgivare som är anslutna kan aktuellt tryck och flöde 
avläsas.
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Beskrivning funktioner, MIRU Control

Energistatus
Värde för SFP,  aktuellt effektuttag, energiåtgång för de 
senaste sju eller trettio dagarna samt total eneriåtgång 
sedan start kan avläsas.

För avläsning av SFP krävs att tillbehör flöde-/tryckgivare 
TBLZ-1-23 är anslutna och aktiva.

Temperaturkompensering
Temperaturkompensering av luftflödet kan aktiveras om 
man vill förskjuta luftflödet som en funktion av utetempe-
ratur eller rumstemperatur. 

Vid Flödesreglering förskjuts det aktuella börvärdet för 
luftflöde. Vid tryckreglering förskjuts det aktuella börvär-
det för tryck. 

Aktuell temperatur på ansluten givare visas i °C.

Grundinställning
Fläktstorlek skall ställas in och flödesenhet kan ändras.
Flödesreglering och tryckreglering kan väljas.

När tryckreglering och flödesreglering är i läge på, styrs 
takfläkten med tryckreglering och samtidigt kan luftflöde 
avläsas. Om tryckreglering är i läge av, styrs takfläkten 
med flödesreglering.
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Temperaturkompensering enligt fabriksinställning innebär;

Temperatur +10 °C (Brytpunkt X2): Kompensering startar 
och sker gradvis mellan 0–30 % ned till utetemperatur 
-20 °C.

Utetemperatur -20 °C (Brytpunkt X1): Konstant kompen-
sering sker med 30 %.

Kommunikation
Med MIRU Control ges också möjlighet till kommunika-
tion med överordnat system via Modbus RTU. 

Värden för tryck och flöde kan avläsas och ställas in, 
samtliga tidkanaler kan ställas för respektive takfläkt och 
möjlighet till energiavläsning, temperatur, indikering av 
driftstatus och  summalarm.

Det är också möjligt att via kommunikation styra stopp – 
lågfart – högfart manuellt samt larmåterställning.
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Takfläkt MIRUVENT – Luftbehandlingsaggregat GOLD

Takfläkt MIRUVENT och styrutrustning MIRU Control kan 
samköras med luftbehandlingsaggregat GOLD. 

Styrning via GOLD
GOLD-aggregatets styrutrustning är helt förberedd för 
att styra MIRUVENT. Endast en BUS-kabel från GOLD till 
MIRU Control behöver anslutas. Det är möjligt att ansluta 
upp till tio takfläktar MIRUVENT till ett GOLD-aggregat.

Takfläkt MIRUVENT förses med en lokalt placerad styrut-
rustning, MIRU Control. Beroende på önskad funktionali-
tet ansluts tillbehör som tryckgivare och temperaturgivare 
till MIRU Control. Se tidigare avsnitt Intelligent styrning 
med MIRU Control.

Funktionalitet:
Följande funktioner är möjliga att styra/övervaka via 
GOLD-aggregatets handterminal:

Möjlighet att ställa in MIRU Controls interna klocka från 
GOLD-aggregatets handterminal. Alternativt kan takfläk-
ten/takfläktarna  samköras med GOLD-aggregatet, stopp 
– lågfart – högfart.

Vid ökning/minskning av takfläktarnas luftflöde kompen-
seras frånluftsflödet eller tilluftsflödet med motsvarande 
luftmängd i GOLD-aggregatet. På så sätt balanseras det 
totala frånluftsflödet med GOLD-aggregatets tilluftsflöde.

Via GOLD-aggregatets handterminal finns möjlighet 
till inställning av takfläktens flöde/tryck-börvärde samt 
energiavläsning, avläsning av aktuellt flöde/tryck och sum-
malarm.

Anslutning via GOLD ger möjlighet till kommunikation 
med överordnat system via BACNet, Modbus, Exoline och 
LON Works.

Möjlighet till inställning och avläsning av takfläktens para-
metrar på GOLD-aggregatets inbyggda webb-sida.
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Beskrivning funktioner MIRUVENT – GOLD

Takfl äkt MIRUVENT styrs av styrutrustning MIRU Control 
som också kan anslutas till ett GOLD-aggregat. GOLD-
aggregatets styrutrustning är helt förberedd för att styra 
MIRUVENT, endast en BUS-kabel från GOLD till MIRU 
Control behöver anslutas. Tillbehöret anslutningsats till 
GOLD, TBLZ-1-64, krävs.

Nedan följer en beskrivning av de funktioner som är 
möjliga att påverka/erhålla information om via GOLD-
aggregatets handterminal eller via kommunikation med 
överordnat system. De enskilda funktionerna beskrivs 
djupare i avsnitt Beskrivning funktioner, MIRU Control.

Styrning
Med hjälp av bus-kommunikation kan upp till tio tak-
fl äktar med styrutrustning MIRU Control kopplas till ett 
GOLD-aggregat. Varje takfl äkt får en egen menygrupp i 
GOLD-aggregatets handterminal. 

I handterminalen är det möjligt att välja om takfl äkten 
skall styras parallellt med GOLD-aggregatet, samt om den 
skall följa aggregatets låg-/högfartsdrift.

Samtliga tidkanaler som fi nns i MIRU Control kan ställas 
in separat för varje ansluten takfl äkt via GOLD-aggrega-
tets handterminal.

Balanserad ventilation
När takfl äktarna används för variabelt fl öde kan funktio-
nen balanserad ventilation användas. Det är möjligt att 
välja vilken/vilka takfl äktar som skall ingå i funktionen.

Vid balanserad frånluft summeras samtliga aktiverade tak-
fl äktars luftfl öde ihop. Frånluftsfl ödet i GOLD-aggregatet 
minskas med motsvarande mängd, därigenom blir tillufts-
fl ödet lika med det totala frånluftsfl ödet och balanserad 
ventilation uppnås i byggnaden.

Vid balanserad tilluft summeras samtliga aktiverade tak-
fl äktars luftfl öde ihop. Tilluftsfl ödet i GOLD-aggregatet 
ökas med motsvarande mängd, därigenom blir tillufts-
fl ödet lika med det totala frånluftsfl ödet och balanserad 
ventilation uppnås i byggnaden.

Funktionen förutsätter att tryckgivare för fl ödesmätning 
och eventuell tryckreglering är anslutna till MIRU Control.

Flödes-/tryckreglering
Beroende på vald funktion i MIRU Control är det möjligt 
att ställa in önskat börvärde för tryck eller fl öde, lågfart 
och högfart, i GOLD-aggregatets handterminal.

Avläsning
Följande värden kan avläsas i GOLD-aggregatets handter-
minal för respektive takfl äkt:

Luftfl öde*. Kanaltryck*. Aktuellt börvärde för fl öde/
tryck*. Temperatur*. SFP. Effekt. Effektförbrukning i kWh. 
Driftsnivå. Summalarm 0/1.
*Visas beroende av vilka givare som är anslutna till MIRU Control.

Kommunikation
När MIRU Control ansluts till GOLD-aggregatets styrut-
rustning ges också möjlighet till kommunikation med 
överordnat system via Modbus TCP, Modbus RTU, Exoline 
eller BACnet IP för samtliga anslutna takfl äktar.

Värden för tryck och fl öde kan avläsas och ställas in. 
Samtliga tidkanaler kan ställas för respektive takfl äkt. 
Möjlighet till energiavläsning, temperatur och summalarm.

Genom att ansluta tillbehör för LON Works-kommunika-
tion till GOLD-aggregatet, ges också en begränsad kom-
munikation till samtliga anslutna takfl äktar.

Via LON kan tryck, fl öde, temperatur, energistatus och 
larm avläsas.

Webb-sida
På GOLD-aggregatets inbyggda webb-sida fi nns en fl ik 
för takfl äkt MIRUVENT. Under fl iken kan önskad takfl äkt 
väljas (1-10) för inställning och avläsning.

Värden för tryck och fl öde kan avläsas och ställas in. 
Samtliga tidkanaler kan ställas för respektive takfl äkt. 
Möjlighet till energiavläsning, temperatur och summalarm.

Via webb-sidan ges också möjlighet till manuell styrning 
stopp – lågfart – högfart samt larmåterställning.
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MIRUVENT
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Dimensionering
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-25-28-2/3-0

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,23 1,05 230

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +7 +5 +4 -1 -9 -16 -19 -26 
0,6 0 +5 +3 -2 -8 -12 -14 -23 
1,0 -3 +5 +2 -2 -7 -12 -14 -20 

Till kanal
0,3 +23 +16 +8 +2 -3 -7 -12 -19 
0,6 +10 +12 +8 +1 -5 -8 -11 -19 
1,0 +8 +10 +8 +1 -4 -10 -12 -16 

EC-motor, med motorstyrning

Optimal driftpunkt
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-25-31-2/3-0

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,34 1,5 230

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +7 +5 +4 -1 -9 -16 -19 -26 
0,6 0 +5 +3 -2 -8 -12 -14 -23 
1,0 -3 +5 +2 -2 -7 -12 -14 -20 

Till kanal
0,3 +23 +16 +8 +2 -3 -7 -12 -19 
0,6 +10 +12 +8 +1 -5 -8 -11 -19 
1,0 +8 +10 +8 +1 -4 -10 -12 -16 

Optimal driftpunkt
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Dimensionering
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-35-35-2/3-0

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,34 1,5 230

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +14 +6 +3 -1 -10 -17 -20 -24 
0,6 +9 +5 +3 -1 -8 -14 -16 -22 
1,0 +6 +4 +2 -1 -8 -12 -15 -22 

Till kanal
0,3 +24 +16 +7 +2 -5 -11 -16 -19 
0,6 +20 +14 +6 +1 -6 -12 -17 -22 
1,0 +15 +14 +5 +1 -7 -12 -18 -24 

EC-motor, med motorstyrning

Optimal driftpunkt
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-35-40-2/3-0

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,40 1,8 230

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +14 +6 +3 -1 -10 -17 -20 -24 
0,6 +9 +5 +3 -1 -8 -14 -16 -22 
1,0 +6 +4 +2 -1 -8 -12 -15 -22 

Till kanal
0,3 +24 +16 +7 +2 -5 -11 -16 -19 
0,6 +20 +14 +6 +1 -6 -12 -17 -22 
1,0 +15 +14 +5 +1 -7 -12 -18 -24 

Optimal driftpunkt
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Dimensionering
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1/2-35-45-2/3-0

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

1,1 4,7 230

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +14 +6 +3 -1 -10 -17 -20 -24 
0,6 +9 +5 +3 -1 -8 -14 -16 -22 
1,0 +6 +4 +2 -1 -8 -12 -15 -22 

Till kanal
0,3 +24 +16 +7 +2 -5 -11 -16 -19 
0,6 +20 +14 +6 +1 -6 -12 -17 -22 
1,0 +15 +14 +5 +1 -7 -12 -18 -24 

EC-motor, med motorstyrning

Optimal driftpunkt
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1/2-45-50-2/3-0

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

1,0 4,4 230

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +9 +11 +4 -3 -10 -15 -19 -26 
0,6 +5 +11 +1 -3 -9 -12 -14 -21 
1,0 +4 +4 +3 -2 -8 -11 -13 -20 

Till kanal
0,3 +19 +16 +5 +1 -5 -10 -12 -16 
0,6 +12 +17 +2 -3 -7 -12 -13 -20 
1,0 +9 +17 +4 0 -6 -12 -12 -15 

Optimal driftpunkt
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Dimensionering

AC-motor, med integrerad frekvensomriktare

MIRUVENT-2-45-50-1-4 (4-pol) MIRUVENT-1-45-50-1-6 (6-pol)

Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +8 +7 +4 -3 -9 -13 -16 -22
0,6 +6 +7 +3 -4 -8 -11 -13 -18
1,0 +2 +7 +1 -3 -8 -10 -12 -17

Till kanal
0,3 +18 +17 +7 +2 -5 -9 -12 -18
0,6 +11 +16 +4 -2 -5 -11 -13 -18
1,0 +5 +13 +2 -3 -7 -12 -11 -13

Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +11 +10 +4 -3 -10 -14 -18 -24
0,6 +8 +10 +2 -3 -8 -11 -14 -22
1,0 +5 +7 +2 -3 -7 -10 -12 -23

Till kanal
0,3 +19 +17 +5 +1 -5 -10 -12 -16
0,6 +16 +16 +4 -2 -6 -11 -13 -17
1,0 +10 +16 +4 -4 -8 -10 -11 -20

Motordata

Märkeffekt  

(kW)

Märkström

(A)

Märkspänning 

V

1,5 3,1 400

Motordata

Märkeffekt  

(kW)

Märkström

(A)

Märkspänning 

V

0,37 2,6 230
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Dimensionering

AC-motor, med integrerad frekvensomriktare

MIRUVENT-2-45-56-1-4 (4-pol) MIRUVENT-2-45-56-1-6 (6-pol)

Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +8 +7 +4 -3 -9 -13 -16 -22
0,6 +6 +7 +3 -4 -8 -11 -13 -18
1,0 +2 +7 +1 -3 -8 -10 -12 -17

Till kanal
0,3 +18 +17 +7 +2 -5 -9 -12 -18
0,6 +11 +16 +4 -2 -5 -11 -13 -18
1,0 +5 +13 +2 -3 -7 -12 -11 -13

Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +11 +10 +4 -3 -10 -14 -18 -24
0,6 +8 +10 +2 -3 -8 -11 -14 -22
1,0 +5 +7 +2 -3 -7 -10 -12 -23

Till kanal
0,3 +19 +17 +5 +1 -5 -10 -12 -16
0,6 +16 +16 +4 -2 -6 -11 -13 -17
1,0 +10 +16 +4 -4 -8 -10 -11 -20

Motordata

Märkeffekt  

(kW)

Märkström

(A)

Märkspänning 

V

3,0 4,7 400

Motordata

Märkeffekt  

(kW)

Märkström

(A)

Märkspänning 

V

0,75 4,1 230
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Dimensionering

AC-motor, med integrerad frekvensomriktare

MIRUVENT-2-56-63-1-6 (6-pol) MIRUVENT-2-56-71-1-6 (6-pol)

Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +11 +11 +4 -5 -10 -12 -18 -24
0,6 +10 +11 +3 -5 -9 -10 -14 -20
1,0 +5 +10 +3 -5 -9 -10 -12 -18

Till kanal
0,3 +18 +13 +6 0 -2 -8 -13 -17
0,6 +14 +12 +4 -2 -3 -6 -10 -16
1,0 +10 +12 +3 -2 -4 -9 -10 -16

Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +11 +11 +4 -5 -10 -12 -18 -24
0,6 +10 +11 +3 -5 -9 -10 -14 -20
1,0 +5 +10 +3 -5 -9 -10 -12 -18

Till kanal
0,3 +18 +13 +6 0 -2 -8 -13 -17
0,6 +14 +12 +4 -2 -3 -6 -10 -16
1,0 +10 +12 +3 -2 -4 -9 -10 -16

Motordata

Märkeffekt  

(kW)

Märkström

(A)

Märkspänning 

V

1,5 2,9 400

Motordata

Märkeffekt  

(kW)

Märkström

(A)

Märkspänning 

V

2,2 4,5 400
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Dimensionering

AC-motor, med integrerad frekvensomriktare

MIRUVENT-1-71-80-1-8 (8-pol)

Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +15 +10 +3 -5 -8 -13 -17 -24
0,6 +15 +7 +2 -4 -6 -11 -14 -18
1,0 +13 +8 +2 -5 -7 -11 -14 -22

Till kanal
0,3 +18 +12 +6 0 -6 -12 -16 -19
0,6 +18 +10 +3 0 -5 -11 -14 -15
1,0 +17 +9 +4 -1 -4 -9 -11 -17

Motordata

Märkeffekt  

(kW)

Märkström

(A)

Märkspänning 

V

2,2 3,5 400
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Optimal driftpunkt
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Dimensionering
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-25-28-0-4 (4-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,12 0,73/0,42 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +7 +6 +3 0 -9 -15 -20 -25
0,6 +7 +6 +2 -1 -8 -12 -16 -22
1,0 0 +7 +1 -2 -7 -11 -14 -23

Till kanal
0,3 +20 +17 +9 +3 -2 -7 -11 -17
0,6 +17 +17 +7 +1 -4 -7 -10 -17
1,0 +11 +14 +6 +1 -6 -9 -10 -22

AC-motor, enhastighetsmotor

Optimal driftpunkt
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-25-31-0-4 (4-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,18 1,0/0,58 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +7 +6 +3 0 -9 -15 -20 -25
0,6 +7 +6 +2 -1 -8 -12 -16 -22
1,0 0 +7 +1 -2 -7 -11 -14 -23

Till kanal
0,3 +20 +17 +9 +3 -2 -7 -11 -17
0,6 +17 +17 +7 +1 -4 -7 -10 -17
1,0 +11 +14 +6 +1 -6 -9 -10 -22

Optimal driftpunkt
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Dimensionering
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s

Luftflöden, m3/h
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-35-35-0-4 (4-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,25 1,34/0,77 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +12 +7 +4 -2 -9 -14 -19 -26
0,6 +6 +7 +3 -3 -7 -10 -13 -21
1,0 +2 +6 +2 -3 -7 -9 -13 -20

Till kanal
0,3 +23 +18 +8 +3 -4 -9 -14 -18
0,6 +15 +17 +6 +1 -5 -9 -13 -19
1,0 +10 +14 +6 +1 -7 -10 -16 -21

AC-motor, enhastighetsmotor

Optimal driftpunkt
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-35-35-0-6 (6-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,18 1,25/0,72 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +14 +6 +3 -2 -7 -11 -20 -23
0,6 +9 +6 +2 -3 -6 -10 -16 -21
1,0 +5 +7 +2 -3 -6 -10 -15 -26

Till kanal
0,3 +23 +15 +6 +2 -4 -10 -12 -14
0,6 +18 +12 +4 0 -5 -12 -14 -17
1,0 +14 +14 +5 0 -8 -13 -17 -27

Optimal driftpunkt
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Dimensionering
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s

Luftflöden, m3/h
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-35-40-0-4 (4-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,55 2,54/1,46 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +12 +7 +4 -2 -9 -14 -19 -26
0,6 +6 +7 +3 -3 -7 -10 -13 -21
1,0 +2 +6 +2 -3 -7 -9 -13 -20

Till kanal
0,3 +23 +18 +8 +3 -4 -9 -14 -18
0,6 +15 +17 +6 +1 -5 -9 -13 -19
1,0 +10 +14 +6 +1 -7 -10 -16 -21

AC-motor, enhastighetsmotor

Optimal driftpunkt
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s

Luftflöden, m3/h

D
is

p
o

n
ib

el
 t

o
ta

lt
ry

ck
sö

kn
in

g
, P

a

Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-35-40-0-6 (6-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,18 1,25/0,72 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +14 +6 +3 -2 -7 -11 -20 -23
0,6 +9 +6 +2 -3 -6 -10 -16 -21
1,0 +5 +7 +2 -3 -6 -10 -15 -26

Till kanal
0,3 +23 +15 +6 +2 -4 -10 -12 -14
0,6 +18 +12 +4 0 -5 -12 -14 -17
1,0 +14 +14 +5 0 -8 -13 -17 -27

Optimal driftpunkt
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Dimensionering
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-2-35-45-0-4 (4-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,75 3,01/1,74 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +12 +7 +4 -2 -9 -14 -19 -26
0,6 +6 +7 +3 -3 -7 -10 -13 -21
1,0 +2 +6 +2 -3 -7 -9 -13 -20

Till kanal
0,3 +23 +18 +8 +3 -4 -9 -14 -18
0,6 +15 +17 +6 +1 -5 -9 -13 -19
1,0 +10 +14 +6 +1 -7 -10 -16 -21

Optimal driftpunkt
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-35-45-0-6 (6-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,25 1,37/0,79 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +14 +6 +3 -2 -7 -11 -20 -23
0,6 +9 +6 +2 -3 -6 -10 -16 -21
1,0 +5 +7 +2 -3 -6 -10 -15 -26

Till kanal
0,3 +23 +15 +6 +2 -4 -10 -12 -14
0,6 +18 +12 +4 0 -5 -12 -14 -17
1,0 +14 +14 +5 0 -8 -13 -17 -27

Optimal driftpunkt

AC-motor, enhastighetsmotor
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Dimensionering
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-2-45-50-0-4 (4-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

1,5 5,72/3,3 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +8 +7 +4 -3 -9 -13 -16 -22
0,6 +6 +7 +3 -4 -8 -11 -13 -18
1,0 +2 +7 +1 -3 -8 -10 -12 -17

Till kanal
0,3 +18 +17 +7 +2 -5 -9 -12 -18
0,6 +11 +16 +4 -2 -5 -11 -13 -18
1,0 +5 +13 +2 -3 -7 -12 -11 -13

Optimal driftpunkt
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-45-50-0-6 (6-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,37 2,1/1,2 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +11 +10 +4 -3 -10 -14 -18 -24
0,6 +8 +10 +2 -3 -8 -11 -14 -22
1,0 +5 +7 +2 -3 -7 -10 -12 -23

Till kanal
0,3 +19 +17 +5 +1 -5 -10 -12 -16
0,6 +16 +16 +4 -2 -6 -11 -13 -17
1,0 +10 +16 +4 -4 -8 -10 -11 -20

Optimal driftpunkt

AC-motor, enhastighetsmotor
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-2-45-56-0-4 (4-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

3,0 10,7/6,2 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +8 +7 +4 -3 -9 -13 -16 -22
0,6 +6 +7 +3 -4 -8 -11 -13 -18
1,0 +2 +7 +1 -3 -8 -10 -12 -17

Till kanal
0,3 +18 +17 +7 +2 -5 -9 -12 -18
0,6 +11 +16 +4 -2 -5 -11 -13 -18
1,0 +5 +13 +2 -3 -7 -12 -11 -13

Optimal driftpunkt
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-2-45-56-0-6 (6-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,75 3,43/1,98 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +11 +10 +4 -3 -10 -14 -18 -24
0,6 +8 +10 +2 -3 -8 -11 -14 -22
1,0 +5 +7 +2 -3 -7 -10 -12 -23

Till kanal
0,3 +19 +17 +5 +1 -5 -10 -12 -16
0,6 +16 +16 +4 -2 -6 -11 -13 -17
1,0 +10 +16 +4 -4 -8 -10 -11 -20

Optimal driftpunkt

AC-motor, enhastighetsmotor
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Dimensionering
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-45-56-0-8 (8-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,37 1,98/1,14 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +12 +5 +5 -2 -9 -13 -18 -26
0,6 +12 +4 +4 -2 -8 -11 -15 -25
1,0 +12 +4 +3 -2 -8 -10 -15 -25

Till kanal
0,3 +21 +11 +6 +1 -3 -10 -14 -16
0,6 +18 +10 +4 0 -6 -12 -15 -19
1,0 +16 +7 +2 -4 -7 -13 -14 -24

Optimal driftpunkt
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s

Luftflöden, m3/h
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-2-56-63-0-4 (4-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

5,0 11,4 400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +11 +8 +6 -5 -10 -13 -17 -22
0,6 +8 +7 +3 -5 -8 -10 -13 -16
1,0 +3 +6 +1 -5 -6 -8 -13 -15

Till kanal
0,3 +16 +12 +8 -1 -4 -11 -14 -21
0,6 +12 +10 +5 -2 -4 -9 -13 -18
1,0 +4 +7 +2 -1 -3 -6 -11 -11

Optimal driftpunkt

AC-motor, enhastighetsmotor
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Dimensionering
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s

Luftflöden, m3/h
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-2-56-63-0-6 (6-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

1,5 6,41/3,7 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +11 +11 +4 -5 -10 -12 -18 -24
0,6 +10 +11 +3 -5 -9 -10 -14 -20
1,0 +5 +10 +3 -5 -9 -10 -12 -18

Till kanal
0,3 +18 +13 +6 0 -2 -8 -13 -17
0,6 +14 +12 +4 -2 -3 -6 -10 -16
1,0 +10 +12 +3 -2 -4 -9 -10 -16

Optimal driftpunkt

0 1.2 1.60.4 0.8 2.0 2.4 2.8

0

0

50

100

4000

250

300

200

150

6000 8000 100002000

66

67

69

L
W

A  = 69 dB

Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-56-63-0-8 (8-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

0,55 2,75/1,58 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +13 +7 +6 -4 -10 -14 -19 -26
0,6 +13 +5 +4 -4 -7 -10 -13 -23
1,0 +11 +2 +3 -4 -7 -9 -12 -21

Till kanal
0,3 +20 +12 +7 +2 -3 -10 -14 -19
0,6 +18 +10 +4 0 -4 -10 -13 -19
1,0 +17 +7 +3 -1 -5 -11 -13 -21

Optimal driftpunkt

AC-motor, enhastighetsmotor
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Dimensionering
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s

Luftflöden, m3/h
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-2-56-71-0-6 (6-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

2,2 9,01/5,2 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +11 +11 +4 -5 -10 -12 -18 -24
0,6 +10 +11 +3 -5 -9 -10 -14 -20
1,0 +5 +10 +3 -5 -9 -10 -12 -18

Till kanal
0,3 +18 +13 +6 0 -2 -8 -13 -17
0,6 +14 +12 +4 -2 -3 -6 -10 -16
1,0 +10 +12 +3 -2 -4 -9 -10 -16

Optimal driftpunkt
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s

Luftflöden, m3/h
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-56-71-0-8 (8-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

1,1 5,0/2,9 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +13 +7 +6 -4 -10 -14 -19 -26
0,6 +13 +5 +4 -4 -7 -10 -13 -23
1,0 +11 +2 +3 -4 -7 -9 -12 -21

Till kanal
0,3 +20 +12 +7 +2 -3 -10 -14 -19
0,6 +18 +10 +4 0 -4 -10 -13 -19
1,0 +17 +7 +3 -1 -5 -11 -13 -21

Optimal driftpunkt

AC-motor, enhastighetsmotor



27
www.swegon.comRätten till konstruktionsändringar förbehålls.

MIRUVENT

20110601

Dimensionering
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s

Luftflöden, m3/h
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-2-71-80-0-6 (6-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

4 8,7 400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +14 +12 +3 -6 -8 -13 -18 -24
0,6 +10 +11 +1 -5 -7 -10 -14 -19
1,0 +5 +10 +2 -5 -6 -10 -15 -18

Till kanal
0,3 +19 +13 +7 0 -4 -10 -14 -20
0,6 +15 +13 +3 -3 -5 -8 -13 -18
1,0 +8 +11 +3 -3 -6 -10 -12 -10

Optimal driftpunkt
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning

Luftflöden, m3/s
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-71-80-0-8 (8-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

2,2 9,9/5,7 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +15 +10 +3 -5 -8 -13 -17 -24
0,6 +15 +7 +2 -4 -6 -11 -14 -18
1,0 +13 +8 +2 -5 -7 -11 -14 -22

Till kanal
0,3 +18 +12 +6 0 -6 -12 -16 -19
0,6 +18 +10 +3 0 -5 -11 -14 -15
1,0 +17 +9 +4 -1 -4 -9 -11 -17

Optimal driftpunkt

AC-motor, enhastighetsmotor
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Korrektionsfaktor KOK  för olika ljudvägar samt 
för beräkning av ljudeffektnivå i dB(A) till omgivning
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Ljudredovisning
Vid mätning av ljudeffektnivå till omgivning används mätmetod 
ISO 3741 och vid mätning av ljudeffektnivå till kanal används 
mätmetod ISO 5136.

Korrigerad dB(A) ljudeffektnivå till omgivning LWA kan avläsas 
i fläktdiagram. För uppdelning på oktavband används följande 
formel: LW, OK = LWA  + KOK.  Ur tabellen nedan erhålles KOK .

Motordata

MIRUVENT-1-71-90-0-8 (8-pol)

Märkeffekt  

(kW)

Märkström motor

(A)

Märkspänning 

V

3,0 14,2/8,1 230/400

Drifts-
punkt  

qV/qV, MAX

Oktavband, nr/medelfrekvens, Hz

Ljudväg 1 2 3 4 5 6 7 8

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000

Till omgivning
0,3 +15 +10 +3 -5 -8 -13 -17 -24
0,6 +15 +7 +2 -4 -6 -11 -14 -18
1,0 +13 +8 +2 -5 -7 -11 -14 -22

Till kanal
0,3 +18 +12 +6 0 -6 -12 -16 -19
0,6 +18 +10 +3 0 -5 -11 -14 -15
1,0 +17 +9 +4 -1 -4 -9 -11 -17

Optimal driftpunkt

AC-motor, enhastighetsmotor
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B

C

A

Mått och vikt

MIRU A B C kg

-1-25-28-0-4 440 600 525 28

-1-25-28-2/3-0 440 600 525 30

-1-25-31-0-4 440 600 525 29

-1-25-31-2/3-0 440 600 525 31

-1-35-35-0-4 600 770 675 40

-1-35-35-0-6 600 770 675 45

-1-35-35-2/3-0 600 770 675 45

-1-35-40-0-4 600 770 675 47

-1-35-40-0-6 600 770 675 46

-1-35-40-2/3-0 600 770 675 50

-2-35-45-0-4 600 770 675 55

-1-35-45-0-6 600 770 675 48

-1/2-35-45-2/3-0 600 770 675 52

-2-45-50-0-4 750 985 760 85

-1-45-50-0-6 750 985 760 78

-2-45-50-1-4 750 985 760 90

-1-45-50-1-6 750 985 760 83

-1/2-45-50-2/3-0 750 985 760 80

-2-45-56-0-4 750 985 760 101

-2-45-56-0-6 750 985 760 82

-1-45-56-0-8 750 985 760 76

-2-45-56-1-4 750 985 760 98

-2-45-56-1-6 750 985 760 87

-2-56-63-0-4 940 1225 970 199

-2-56-63-0-6 940 1225 970 173

-1-56-63-0-8 940 1225 970 162

-2-56-63-1-6 940 1225 970 178

-2-56-71-0-6 940 1225 970 184

-1-56-71-0-8 940 1225 970 175

-2-56-71-1-6 940 1225 970 199

-2-71-80-0-6 1270 1625 1270 339

-1-71-80-0-8 1270 1625 1270 330

-1-71-80-1-8 1270 1625 1270 336

-1-71-90-0-8 1270 1625 1270 350

-1-71-90-1-8 1270 1625 1270 356
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Användningsområde
Takgenomföring TBFT kan användas som ventilationsskor-
sten för takfläkt MIRUVENT.

Den är ljuddämpande och ger därför låg ljudnivå.

Anslutningsstos TBFS ingår vid beställning av takge-
nomföring, men kan även erhållas separat för utbyte på 
befintlig takgenomföring. Anslutningsstosen är fällbar 
för enkel åtkomlighet vid inspektion och service (storlek 
25-45).

Konstruktion
Takgenomföringen består av en varmförzinkad plåtstos, 
invändigt isolerad med en 50 mm tjock mineralullsskiva 
som är täckt med perforerad plåt. Isoleringen motsvarar 
brandklass EI 30 alt. EI 60.

Takgenomföringen är på två sidor försedd med vridbara 
fästjärn, vilka ställes in efter taklutningen.

Takgenomföringen är försedd med kabelkanal.

Takgenomföring TBFT och anslutningsstos TBFS

Takgenomföring TBFT

Anslutningsstos TBFS

G

D
C

A

E

F

G

D
C

B
A

E

Storlek A B C D E F G kg

25 505 400 360 433 600/608 1035 120 29

35 605 500 490 593 700/708 1035 120 35

45 805 700 640 743 900/908 1035 120 46

56 905 800 830 933 1000 1035 120 52

71 1105 1000 1000 1243 1200 1035 120 64

Max. ytterdimension för 

takgenomföring

Storlek A C D E G kg

25 495 360 433 500 120 5

35 695 490 593 700 120 6

45 895 640 743 900 120 8

56 990 830 933 1000 120 10

71 1190 1000 1243 1280 120 12

Tillbehör
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	 Takfläkt MIRUVENT		  MIRU-v-aa-bb-c-d

	 Variant*	 1      
	  	 2

	 Storlek	25, 35, 45, 56, 71

	 Storlek fläkthjul Till storlek     
	 280 mm  25  = 28    
	 310 mm  25  = 31    
	 350 mm  35  = 35    
	 400 mm  35  = 40    
	 450 mm  35  = 45    
	 500 mm  45  = 50    
	 560 mm  45  = 56    
	 630 mm  56  = 63    
	 710 mm  56  = 71    
	 800 mm  71  = 80    
	 900 mm  71  = 90 

	 Typ av motor/styrning:      
	 AC-motor, enhastighetsmotor  = 0  
	 AC-motor med integrerad frekvensomriktare = 1  
	 EC-motor med styrning 0–10 V  = 2 
	 EC-motor med Modbus RTU,  
	 styrning via MIRU Control   = 3

	 Poltal för AC-motorer      
	 EC-motor (c-kod = 2/3)    = 0 
	 4 (ej valbart för fläkthjulstorlek 71-90)  = 4 
	 6 (ej valbart för fläkthjulstorlek 28, 31 och 90) = 6 
	 8 (ej valbart för fläkthjulstorlek 28-50)  = 8

	 * Variant 2 gäller för MIRU-2-35-45-0-4, MIRU-2-45-50-0-4,   
	 MIRU-2-45-56-0-4, MIRU-2-45-56-0-6, MIRU-2-56-63-0-4,   
	 MIRU-2-56-63-0-6, MIRU-2-56-71-0-6, MIRU-2-71-80-0-6,   
	 MIRU-2-45-50-1-4, MIRU-2-45-56-1-4, MIRU-2-45-56-1-6,   
	 MIRU-2-56-63-1-6, MIRU-2-56-71-1-6, MIRU-2-35-45-3-0 och  
	 MIRU-2-45-50-3-0. Variant 1 gäller för övriga.

	 Takgenomföring för takfläkt	  			  TBFT-1-aa-bb

	 Storlek 25, 35, 45, 56, 71

	 Brandklass 	 EI30	  	 = 30	 			   
		    	 EI60	  	 = 60

	 Anslutningsstos 	  		   			  TBFS-1-aa

	 Storlek 25, 35, 45, 56, 71

Specifikation

	 Styrutrustning MIRU Control				   TBMZ-1-1 
	 Kapslingsklass IP 54, matningsspänning 230 VAC.

	 Tryckgivare							      TBLZ-1-23-aa
Innehållande tryckgivare och anslutningskabel.

	Utförande:	 1 m	 = 01
			  3 m	 = 03
			  5 m	 = 05
			  10 m	 = 10
			  15 m	 = 15

	 Temperaturgivare						     TBLZ-1-25-2 
	 För väggmontage, kapslingsklass IP43.

Timer							      ELQZ-1-406-1
0-2 timmar förlängd drift, för utanpåliggande montage.

Timer, elektronisk						     TBLZ-1-47
0-6 timmar förlängd drift, för infällt eller utanpåliggande 
montage.

	 Anslutningssats till GOLD					   TBLZ-1-64 
	 Övergångsdon modular/plint. Inkl. kabel 0,25 meter för 		
	 montage i GOLD-aggregatets ellåda.
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