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Ohje - ohjauslaitteisto TBCW
Ohjauslaitteisto TBCW on tarkoitettu Swegonin
huippuimuriin Sky Wing.

1. Yleista

Sky Wing on Swegonin patentoidulla Wing-puhallin-
pyoralla varustettu huippuimuri. Puhallin on tarkoitettu
asennettavaksi ulos lapivientiin tai hormiin poistoilmajar-
jestelman poistoilmapuhaltimeksi, kun ilma on suhteellisen
puhdasta. Puhaltimen rakenne takaa alhaisen danitason ja
energiatehokkaan kayton.

Puhallin on suorakayttdinen ja varustettu laippamoot-
torilla. Se toimitetaan kolmena eri kokona, joihin on
saatavana useita puhallinpydra- ja moottorivaihtoehtoja.
Huippuimuriin voidaan toimittaa my®os erilaisilla toimin-
noilla varustettu ohjaus- ja sdatélaitteisto: yksinkertaisim-
massa mallissa on kaynnistykseen ja pysdytykseen tar-
koitettu kdynnistyslaite, kun taas kehittynein ratkaisu on
varustettu ulkolampétilakompensoidulla paineensaadolla.
Toiminnasta ja puhallinkoosta riippuen ohjauslaitteisto
voidaan toimittaa joko puhaltimeen asennettuna tai irral-
lisena ulkoiseen asennukseen.

Kuvaukset

Sky Wing -huippuimuriin on saatavana useita vaihtoehtoi-
sia ohjaus- ja saatdratkaisuja:

Laitteisto Q2

Taajuusmuuttajalla varustettu ohjausjarjestelma, ohjel-
moitu yhdelle vakiokierrosluvulle tai kahdelle kiintealle
kierrosluvulle (iso ja pieni ilmavirta).

Laitteisto Q3

Taajuusmuuttajalla varustettu ohjausjarjestelma, ohjel-
moitu saddettavalle puhallinnopeudelle 0-10 V signaalin
tai ulkoisen potentiometrin kautta.

Laitteisto Q4
Taajuusmuuttajalla varustettu ohjausjarjestelma, ohjel-
moitu paineensaadolle.

Laitteisto Q5

Taajuusmuuttajalla varustettu ohjausjarjestelma, ohjel-
moitu ulkolampétilakompensoidulle paineensaadolle.
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2. Erittely

Ohjausjarjestelma

Ohjauslaitteisto TBCW-12-a-bb-c-dd
Kierrosluvun saatoon

Saatétoiminto Q2 =2
Q3 =3
Q4 =4
Q5 =5
Maks. moottoriteho 0,37 kW = 03
0,75 kW = 07
1,1 kW =11
1,5 kW = 15
2,2 kW =22
3,0 kW = 30
7,5 kW =75
Taajuusmuuttaja irrallinen =0

:

asennettu =1l
(ei LTCW-040)

Ej paineensaatoa
(vain Q2 ja Q3)
0- 300 Pa

0- 500 Pa
0-1000 Pa
0-1600 Pa

Il
o
o

Paineensaato

o
.~ 00
OO ulw

Taajuusmuuttaja 0,37-1,5 kW 1 x 230 V sisaan, 3 x 230 V
ulos. Taajuusmuuttaja 2,2-7,5 kW 3 x 400 V.

Lisavarusteet, ohjausjarjestelma

KPA-1-200
TBLZ-1-406:T

Kayttopaneeli
Ajastin, 0-2 tuntia
Pinta-asennus =1 |

Upotettu asennus=2
Tyokatkaisin

ELQZ-1-401-01

FI1.TBCW.050101

3. Turvallisuus ja normit

3.1 Toimenpiteet turvallisuutesi varalta

Muuttajakdyt6t voidaan ottaa kayttdon nopeasti ja tur-
vallisesti. Huomioi ehdottomasti seuraavaa oman tur-
vallisuutesi ja turvallisten konetoimintojen vuoksi:

Lue ensin asennusohje!

® Noudata turvallisuusmaarayksia!

Sahkoiseen kayttojarjestelmaan liittyy aina sahkdvaara:
Sahkojannitteet > 230 V/460 V:

@ Vaarallisia jannitteita voi olla vield 10 minuutin kuluttua.
Siksi jannitteen poistuminen on aina testattaval

@ Pyorivat osat

® Kuumat pinnat

Omat tiedot:

@ Henkilo-, laite- ja konevahinkojen valttamiseksi laitteella
saavat tydskennelld ainoastaan henkilét, joilla on riittavat
tiedot sahkotekniikasta.

® Ammattitaitoisen henkilén on tutustuttava asennuso-
hjeeseen (vertaa [EC364, DIN VDEO100).

Kansallisten maaraysten tuntemus.

Huomoi seuraavaa asennuksen yhteydessa:

@ Liitdntaehtoja ja teknisia tietoja on ehdottomasti nouda-
tettava.

@ Sahkdasennusnormi on huomioitava, esim. johtimien
poikkipinta-ala, suojajohdin- ja maadoitusliitanta.

@ Sahkoisiin osiin ja liittimiin ei saa koskea. (Sahkdpurkaus
voi rikkoa sahkdkomponentteja.)

3.2 Normit

Taajuusmuuttaja CDA3000 on
pienjannitedirektiivin 73/23/EWG mukainen.
EMC  Asennusohjeita noudattamalla seuraavat
perusnormit tulevat sisaltymaan:
EN50081-1 ja EN50081-2 (johtimiin liittyvat
hairidt ja hairidpaastot).
I[EC 1000-4-2-5/EN61000-4-2-5
(muuttajamoduulin hairidnsieto).
Jos taajuusmuuttajaa kaytetaan erityisymparistoissa esim.
rajahdysvaarallisessa ymparistdssa, on tassa tapauksessa
sisdllytettava erityisnormit (esim. EX-ymparistd EN 50014
"Yleiset maaraykset” ja EN 50018 "Rajahdyspaineen-
kestavat rakenteet”).
Korjaukset ovat sallittuja ainoastaan valtuutetuissa huol-
toliikkeissa. Omavaltaiset ja perusteettomat toimenpiteet
voivat aiheuttaa omaisuus- ja henkilévahinkoja. Swegon ei
ota tasta vastuuta.

2 @ www.swegon.se
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4. Laitteen sisaanrakennus/Asennus

Ohjausjarjestelmassa TBCW on taajuusmuuttaja asen-
nus- ja jaahdytysmallissa Cold Plate. Kun ohjausjarjestelma
TBCW toimitetaan irrallisena, taajuusmuuttajan sisdanra-
kennus on tehtdva naiden ohjeiden mukaisesti.

Huomaa!

Sinun on estettava ..

e Kosteuden paasy laitteeseen,

e ettei ymparistdssa ole aggressiivisia tai haihtuvia
aineita,

e ettei porauslastuja, ruuveja tai muita vieraita esineita
ei putoa laitteen sisaan,

e ettei jadhdytysilma-aukkoja tukita.
Muussa tapauksessa laite voi vioittua.

4.1 Asennus

Vaihe | Toiminta

Piirré asennusreikien paikat asennuslevyyn tai jadhdyttimeen. Tee reika kullekin asennusruuville.

Paras tulos EMC-mukaiselle asennukselle saadaan kromatulla tai sinkitetylla asennuslevylla. Maalikerros on
poistettava maalatusta asennuslevysta hyvan metallisen kosketuspinnan saamiseksi!

3 Asenna muuttajamoduuli pystysuoraan asennuslevylle. Kirista kaikki ruuvit yhta tiukalle.

4 Asenna muut komponentit, kuten verkkosuodatin, verkkokuristin jne. asennuslevylle.

5 Asennuslevyn on oltava maadoitettu.

Oikeus muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta pidatetaan www.swegon.se # 3
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Ohjausjarjestelma

TBCW-12X-03X-
TBCW-12X-07X-

TBCW-12X-11X-
TBCW-12X-15X-
TBCW-12X-22X-

TBCW-12X-30x-

TBCW-12X-75X-

Taajuusmuuttaja, koko BG1 BG2 BG3 BG4
Paino, kg 1,6 2,3 3,2 5,2
B (Leveys) mm 70 70 100 150
H (Korkeus) mm 215 240 300 300
T (Syvyys) mm 120 145 150 150
A mm 50 50 85 135
C mm 205 230 200 200
C1 mm - - 100 100
D mm 4.8 4,8 5,5 5,5
Ruuvit AxM4 4xM4 6xM5 6xM5
Emm 0 0 0 0
E1 (moduulin kanssa) mm 35 35 5 5
Fmm 100" 100" 100" 100"
G mm > 300 > 300 > 300 > 300

! Varmista, ettd liitdntdkaapelien taivutusséteelle on riittdvasti tilaa!
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4.3 Tarvittava jaahdytys taajuusmuuttajan
asennuksessa.

Huomaa, etta:

e Riittdva jaahdytys saadaan joko riittévan isolla asen-
nuslevylla (ks. taulukko 4.3.1) tai asentamalla jaahdytys-
ripa. Jaahdytysripa on asennettava laitteen lampimimman
alueen keskelle (1).

e Lampdtila muuttajamoduulin takasivulla ei saa olla yli
85,0 °C. Yli 85 °C lampatiloissa laite sammuu. Uudelleen-
kytkenta on mahdollista vasta laitteen jaahdyttya.

e Kosketuspinnan pinnan sileyden on oltava = 0,05 mm,
kosketuspinnan suurin huokoisuus on = RZ 6,3

FI1.TBCW.050101
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| |
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| |
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4.3.1
. Teho " R, ? Asennuslevy (terds, maalaa- Ymp.lampétila
Rakennemitta | vy | P"OW) | %y | maton) pienin jadhdytyspinta. °C
BG1 0,375 25 0,05 - 45 °C
0,75 45 0,05 650x100 mm=0,065 m? 45", 402
1,1 75 0,05 650x460 m m=0,3 m? 45", 402
BG2 1,5 95 0,05 650x460 mm=0,3 m? 457,402
2,2 100 0,05
BG3 3 120 0,03 Riittavaan jaahdytykseen tarvitaan asennettu jaghdytysripa.
BG4 7,5 225 0,02

1) Pééteastetaajuudella 4 kHz.
2) Pééteastetaajuudella 8 kHz.
3) Lédmpdvastus aktiivisen jaadhdytyspinnan ja jaédhdytysrivan vélissa.

Oikeus muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta pidatetaan
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4.3.2 Mitoitusohjeet "Cold Plate”

FI1.TBCW.050101

Aine Suunnitteluohjeet
1 Kosketuspinnan sileys = 0,05 mm
Kosketuspinnan epdatasaisuus = Karkeuskerroin 6,3
Terminen yhteys 1 Muuttajamoduulin (asennuslevy “Cold Plate”) ja jadhdytysrivan valinen kosketuspinta kasitelty
jashdytyspintaan ldmpotahnalla. (Kerroksen paksuus 30-70 p).
1 Lampotila muuttajan asennuslevyn keskella ei saa olla yli 85 °C.
Koko Teho Jaahdytysripa Kotelointi
o . BG 1/2 0,37 -2,2 kW ca. 65% ca. 35%
HaviGtehon jakelu BG 3 3-4kwW ca. 70% ca. 30%
BG4 55-7,5kW ca. 75% ca. 25%
Aktiivinen jaahdytyspinta Koko Teho Laitepinta Aktiivinen
[kw] [mm] jaahd.pinta
B [mm]
B H a b
T - BG 1 0,37-0,75 70 193 50 165
© BG 2 1,1-2,2 70 218 90 200
BG 3 3-4 100 303 120 260
BG4 55-75 150 303 65 215
tus Koko Teho Lamporesistanssi aktiivisen
Rth [kW] jaahdytyspinnan ja jadhdyttimen valilla
g Rth [K/W]
r-Jaahdytin
BG 1 0,37-0,75 kW 0,05
| BG 2 1,1-2,2 kW 0,05
L Lampotahna BG 3 3-4 kW 0,03
L Asennuslevy BG4 55-7,5kW 0,03
CDA3000

5. Sahkoliitanta

Sahkaliitanta seka anturien yms. liitdnta tehdaan kyseisen

ohjauslaitteiston kytkentdkaavion mukaisesti.

Huomaa:

reittia.

e Estd kaapelien 18ysyys ja veda ne lyhinta mahdollista

e Vuotovirta kaytdn aikana on > 3,5 mA.

Kaikissa suojatuissa liitdnndissa on kaytettava kaapelityyp-
pid, jossa on 60-70 % peittava kaksinkertainen kupa-
ripinta.

e Suojajohdin on kytkettava tahtikytkennalla EMC-nor-
mien vaatimusten tayttamiseksi.

e Asennuslevyn on oltava kunnolla maadoitettu.

e Moottorikaapeli, verkkokaapeli ja ohjaus-kaapeli on
sijoitettava riittavan etaalle toisistaan.

e Ohjausliitantdjen johtimien veto tehdaan paaasiassa
maadoitetulla kaapelilla.

e Ohjauskaapelit on vedettava riittavan etaalle verkko- ja
moottorikaapeleista.

e (CDA3000:n kayttbohjeessa on annettu lisatietoja val-
miiksi asetetuista kdyttodtavoista.

6 # www.swegon.se
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5.1 Ohjauslaitteisto Q2

Taajuusmuuttajalla* varustettu ohjausjarjestelma,
ohjelmoitu vakiokierrosluvulle.
(1- tai 2-nopeuskaytto)

Toiminta

G1 = Poistoilmapuhallin

T1 = Taajuusmuuttaja

Poistoilmapuhallin G1 kdynnistetaan ja pysaytetaan taa-
juusmuuttajan T1* kautta.

Halutut/haluttu kierrosnopeus asetetaan kadyttGpaneelista
KP-1-200.

Yksi tai kaksi vakiokierrosnopeutta.

Kaynnistys sulkemalla valit 7-8 ja 7-9.

Kierrosnopeus 1: 7-10 auki.

Kierrosnopeus 2: 7-10 kiinni.

Halytykset palautetaan, kun puhallin tehdaan virratto-
maksi tai katkaisemalla 7-8.

Mahdollisuus halytysten edelleenvalitykseen.

Sahkoliitanta
Tehonsyotto (riviliitin X1)

U o

Syo6ttd, puhallinmoottori

| o |

| o ‘ Vaihtoehto 1: 1-vaihe
i 7#— | Tuleva

- N o ‘ tehonsy6ttd 1 x 230 V

‘ L1 o I (moottorit 0,25-1,5 kW)

| |

| |

| |

| |

|l O ‘

L1 o ‘ Vaihtoehto 2: 3-vaihe
! —#— . Tuleva

‘ L2 o ‘ tehonsy6ttd 3 x 400 V

i L3 o ‘ (moottorit 2,2-7,5 kW)

L |

Ohjaustoiminnot (riviliitin X2)

Halytyslahto
Aktiivinen halytys: 20
19-20 kiinni. 9
Normaali tila !
Ei halytysta: 18
18-19 kiinni.
17 -
16
Kayton @15'
ilmaisu 14
>10-
— 90
o— 8
7_
6
4]
3
2

Maa, digitaalinen

24V DC, 1 =50 mA

Maa, digitaalinen
(14 &

Iso/Pieni
Kaynnistys/Pysaytys

Halytyksen palautus,

kayttévalmius
24V DC, |
mA

=200

m

Maa, analoginen
Tulo 2, analoginen

Tulo 1, analoginen

Vertailujannite 10,5 V;
5 mA

* Taajuusmuuttaja voidaan toimittaa joko puhallinkotelon siséén asennettuna (koko 060 tai 090) tai erillisend sisétiloihin asennusta varten.
HUOM! Sisétiloihin asennettaessa on T1:n ja G1:n vélilld kdytettdva suojattua kaapelia. Taajuusmuuttajan riviliittimen vioittumisen estamiseksi kaape-

leita ei saa asentaa alle —10 °C ldmpdtilassa.

Oikeus muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta pidatetaan
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5.2 Ohjauslaitteisto Q3

Taajuusmuuttajalla* varustettu ohjausjarjestelma,
ohjelmoitu saadettavalle kierrosnopeudelle 0-10 V
signaalin tai ulkoisen potentiometrin kautta.

Toiminta

G1 = Poistoilmapuhallin

T1 = Taajuusmuuttaja

Poistoilmapuhallinta G1 ohjataan nopeuden 0 ja maksimi-
kierrosluvun valilla ulkoisen 0-10 V signaalin valitykselld,
liitetty GO liittimessa 4 ja signaali liittimessa 2.

Kaynnistys sulkemalla vali 7-8 ja 7-9. Halytykset palaute-
taan, kun puhallin tehdaan virrattomaksi tai katkaisemalla
7-8.

Mahdollisuus halytysten edelleenvalitykseen.

Sahkéliitanta
Tehonsy6tto (riviliitin X1)

U (o]
V (o]
—#—  Syottd, puhallinmoottori

W (e}

rin (e}
ol }
| o w
| o ' Vaihtoehto 1: 1-vaihe
| 7~ | Tuleva tehonsysttd 1 x 230 V
| N[ © i (moottorit 0,25-1,5 kW)
v L (o] |
| |
| |
| |
| |
i i (0] ‘
- L1] © ‘ Vaihtoehto 2: 3-vaihe
! —#— . Tuleva tehonsy6tto 3 x 400 V

L2 o ‘ (moottorit 2,2-7,5 kW)
| |
3| o |
L J

0-10 V signaalilla

Ohjaustoiminnot (riviliitin X2)

Halytyslahto
Aktiivinen halytys:
19-20 kiinni.
Normaali tila
Ei halytysta:
18-19 kiinni.

_1‘ Maks. 48 V/

1AAC
Maa, digitaalinen

24V DC, | =50 mA

! "max

Maa, digitaalinen
(14 < 17)

Kaynnistys/Pysaytys

Halytyksen palautus,
kayttdvalmius

24VDC, | =200
mA

Maa, analoginen

Tulo 2, analoginen

Tulo 1, analoginen
Vertailujannite 10,5 V;

5 mA

* Taajuusmuuttaja voidaan toimittaa joko puhallinkotelon siséén asennettuna (koko 060 tai 090) tai erillisend sisétiloihin asennusta varten.
HUOM! Sisétiloihin asennettaessa on T1:n ja G1:n vélilld kdytettdva suojattua kaapelia. Taajuusmuuttajan riviliittimen vioittumisen estamiseksi kaape-

leita ei saa asentaa alle —10 °C ldmpdtilassa.

8 # www.swegon.se
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Jatkoa Q3, vaihtoehdot

Vaihtoehto 1
0-10 V ohjaussignaali.

—4} o
0-10 V ohjaus 3 o
—2+—0
1 o
Vaihtoehto 2
Ohjaus potentiometrilla
4+—0
3 o
Potgntlometrl, 2l o
lineaarinen
(Kaytettava
suojattua
kaapelia.)

Maa, analoginen
Tulo 2, ei aktivoitu
Tulo 1, analoginen 0-10 V

Vertailujannite 10,5 V; 5 mA

Maa, analoginen

Tulo 2, ei aktivoitu

Tulo 1, analoginen 0-10 V

Vertailujannite 10,5 V; 5 mA

FI1.TBCW.050101
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5.3 Ohjauslaitteisto Q4

Taajuusmuuttajalla* varustettu ohjausjarjestelma,
ohjelmoitu paineensaadolle

Toiminta

G1 = Poistoilmapuhallin

T1 = Taajuusmuuttaja

BP1 = Paineanturi

Poistoilmapuhaltimen G1 kierroslukua saadetaan 4-10
mA signaalilla, joka saadaan aktiiviselta paineanturilta,

liitetty liittimiin 6 ja 2.

Kaynnistys sulkemalla valit 7-8 ja 7-9.

Halytykset palautetaan tekemalla puhallin virrattomaksi
tai katkaisemalla 7-8.

Mahdollisuus halytysten edelleenvalitykseen.

Sahkoliitanta
Tehonsyotto (riviliitin X1)

—##—  Syottd, puhallinmoottori

| o |

i o ‘ Vaihtoehto 1: 1-vaihe
i A — ‘ Tuleva

I NI O ' tehonsy6ttd 1 x 230 V

\ L o ‘ (moottorit 0,25-1,5 kW)
| |

| |

| |

| |

o

! L1 o ‘ Vaihtoehto 2: 3-vaihe
‘ —#— | Tuleva

i L2 o | tehonsyéttd 3 x 400 V

‘ i (moottorit 2,2-7,5 kW)
3| o |

L |

Ohjaustoiminnot (riviliitin X2)

Halytyslahto
Aktiivinen halytys:
19-20 kiinni.
Normaali tila

Ei halytysta:

18-19 kiinni.

Kayton
ilmaisu

FI.TBCW.050101

Maa, digitaalinen

24V DC, | =50 mA

Maa, digitaalinen
(14 < 17)

Kaynnistys/Pysaytys

Halytyksen palautus,
kayttévalmius

m

mA

}24VDC, |, =200

Maa, analoginen
Tulo 2, analoginen

Tulo 1, analoginen

Vertailujannite 10,5 V;
5mA

* Taajuusmuuttaja voidaan toimittaa joko puhallinkotelon siséén asennettuna (koko 060 tai 090) tai erillisend sisétiloihin asennusta varten.

HUOM! Sisétiloihin asennettaessa on T1:n ja G1:n vélilld kdytettdva suojattua kaapelia. Taajuusmuuttajan riviliittimen vioittumisen estamiseksi kaape-

leita ei saa asentaa alle —10 °C ldmpdtilassa.
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Jatkoa Q4, vaihtoehdot

Ohjaus ulkoisella paineanturilla

Paineanturi BP1;
4-20 mA [o] 4l o

Regin DTLa-420 |Q
3+—O
2+—0 Tulo 1, analoginen tulo 4-20 mA
1 (@]

Analoginen tulo 1 voidaan ohjelmoida uudelleen
parametrilld 180 arvoon 0-10 V tai 0-20 mA, kun
kaytetaan muuta paineanturia.

Oikeus muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta pidatetaan www.swegon.se # 11
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5.4 Ohjauslaitteisto Q5

Taajuusmuuttajalla* varustettu ohjausjarjestelma,
ohjelmoitu ulkolampétilakompensoidulle paineen-

saadolle.

Toiminta

G1 = Poistoilmapuhallin
T1 = Taajuusmuuttaja
BP1 = Paineanturi

BT1 = Ulkolampétila-anturi

Poistoilmapuhaltimen G1 kierroslukua sdadetaan 4-10 mA
signaalilla, joka saadaan aktiiviselta paineanturilta, liitetty
liittimiin 6 ja 2. Paineen asetusarvoa kompensoidaan ulkoil-
man lampatilalla valilla =25 °C—+ 25 °C.
Ulkolampétila-anturi BT1 liitetaan liittimiin 6, 4 ja 3.
Kaynnistys sulkemalla vali 7-8 ja 7-9. Halytykset palaute-
taan tekemalla puhallin virrattomaksi tai katkaisemalla 7-8.
Mahdollisuus halytysten edelleenvalitykseen.

Sahkdliitanta

Tehonsy6tto (riviliitin X1)

L1

L2

L3

Ohjaustoiminnot (riviliitin X2)

Halytyslahto
Aktiivinen halytys: 20
19-20 kiinni.
Syottd, puhallinmoottori Normaali tila 19
Ei halytysta: 18
18-19 kiinni.
17
16
Kayton 154
Vaihtoehto 1: 1-vaihe ilmaisu @

Tuleva tehonsyottd 1 x 230 V
(moottorit 0,25-1,5 kW)

Vaihtoehto 2: 3-vaihe
Tuleva tehonsy6ttd 3 x 400 V
(moottorit 2,2-7,5 kW)

14
—9-
&
7]

6

4.

]

Maks. 48 V/
1 A AC

Maa, digitaalinen

24V DC, |

! “max

=50 mA

Maa, digitaalinen
(14 - 17)

Kaynnistys/Pysaytys

Halytyksen palautus,
kayttévalmius

}24 vDC, | =200

mA
Maa, analoginen
Tulo 2, analoginen

Tulo 1, analoginen

Vertailujannite 10,5V,
5mA

* Taajuusmuuttaja voidaan toimittaa joko puhallinkotelon siséén asennettuna (koko 060 tai 090) tai erillisenda sisétiloihin asennusta varten.
HUOM! Sisétiloihin asennettaessa on T1:n ja G1:n valillad kdytettdva suojattua kaapelia. Taajuusmuuttajan riviliittimen vioittumisen estamiseksi kaape-
leita ei saa asentaa alle —10 °C ldmpdtilassa.
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Jatkoa Q5, vaihtoehdot

Ohjaus ulkoisella paineanturilla. Paineen asetusar-

von ulkolampétilakompensointi.

Paineanturi BP1;
4-20 mA Regin
DTLa-420

3

Ulkolampétila-
anturi BT1,
0-10V

BN

— O

Analoginen tulo 1 voidaan ohjelmoida uudelleen

parametrilld 0 arvoon 0-10 V tai 0—20 mA, kun kaytetaan

muuta paineanturia.

Tulo 1, analoginen 4-20 mA

FI1.TBCW.050101

Oikeus muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta pidatetaan
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5.5 Moottoriliitanta

CDA3000-taajuusmuuttajat ovat kaytén aikana
oikosulkusuojattuja vaiheiden valilla seka vaiheen
ja maan valilla. Moottorin tai moottorikaapelin
oikosulku- ja maavuototapauksissa paateaste
lukitaan ja saadaan vikailmoitus.

1. Liitd moottorivaiheet U, V, W suojattuun kaapeliin ja

e — Pt

vV \V
[ [
1 1l

v 1 L ——
N - A{S

L] = =<

L

X1

Suurin mahdollinen johtimen poikkipinta-ala ja suosi-
teltu verkkosulake

FI.TBCW.050101

maadoita moottori liitdnnassa X1/&. Suojaus hairidpaastojen
estamiseksi, suoja maadoitettu molemmista paista.

2. Veda lampétilatunnistin PTC (jos sellaista kaytetaan) eril-
lisella suojatulla kaapelilla. Suojaus hairibpaastdjen estami-
seksi, suoja maadoitettu molemmista paista.

. s Laiteteho Liittimen maks. johdinala Suos. verkkosulake
Ohjauslaitteisto
kVA mm?2 A

TBCW-12X-03X- 1,0 1X10
TBCW-12X-07X- 1,7

TBCW-12X-11X- 2,3 25 1x16
TBCW-12X-15X- 3,0

TBCW-12X-22X- 4,2 3x10
TBCW-12X-30X- 5,7

TBCW-12X-75X- 12,4 4,0 3x25

Taajuusmuuttajan rivilittimen vioittumisen estamiseksi
kaapeleita ei saa asentaa alle —10°C lampétilassa.

6. Kayttoonotto

Ohjaus- ja saatolaitteet Q2—-Q5 toimitetaan valitulle saa-
dolle valmiiksi ohjelmoituina. Asetusarvot — ja tietyissa
tapauksissa P-alue ja l-aika — on kuitenkin saadettava
jalkikdteen. Tama tehdaan kayttdpaneelista KPA-1-200.
Kayttdonoton helpottamiseksi ne ovat pikavalintoina valik-
koryhmassa _11UA.

14 # www.swegon.se

Oikeus muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta pidatetaan



Swegon’

6.1 Asetukset kayttopaneelilla
KP-1-200

KeyPad voidaan liittaa suoraan muuttajamoduuliin (X4).

Yleiskatsaus KeyPad KP200

(1) o SmarTCarD asetusten tallenta-
miseen ja siirtdmiseen muihin
ohjauksiin

M o Valikkoalueiden tai parametrien

kutsuminen
o Muutosten tallennus
o Kaynnistys moottoria ohjattaessa

KK

CARD

o Valikkoalueista poistuminen
o Muutosten keskeytys
o Pysdytys moottoria ohjattaessa

o Valikon, valikkoalueen tai para-
metrin valinta
o Asetuksen suurentaminen

@ o Valikon, valikkoalueen tai para-
metrin valinta
o Asetuksen pienentaminen

oc O —— (8)

oJ

Wisa
@) — ’I'LJ ,_53%7(4)
N BR0000000

1) 3-merkkinen numeronayttd, esim.

(2) Kyseinen valikko

(3) 5-merkkinen numeronaytt®, parametrin nimi ja arvo
(4) Fysikaalinen yksikko (3):1le

(5) Mita pylvasdiagrammissa ndytetaan

(6) Pylvasdiagrammi, 10-merkkinen

(7) Suunnan ilmaisu

(8) Kiihdytys- ja jarrutusramppi

6.2 Valikkorakenne

KeyPad KP200:ssa on havainnollinen valikkorakenne. Se
on tdsmalleen samanlainen kuin muuttajalle SmartDrive
VF1000 ja servovahvistimelle MasterControl tarkoitetun
KP100:n valikkorakenne.

Mittausarvot| Valikkoalue Kaytto SMARTCARD
O Valinta O Valinta O Ohjaus Luku
O Naytto Parametrit Kirjoitus
O Valinta Kirjoitus-
Kuormitus O Kayttodnoton suojaus
muutos

FI1.TBCW.050101

6.3 Parametri

Ohjauslaitteisto Q2

Parametri 270 ilmoittaa puhaltimen jaghdytyspisteen Hz:
na, (20 Hz). Jos arvo on puhaltimen minimi- ja maksimiki-
errosluvun ulkopuolella, kaytetdan ldhinna olevaa arvoa.
Jos esim. puhaltimen maksimitaajuus on 96 Hz ja halutuksi
arvoksi asetetaan 100 Hz, puhallin kdy 96 Hz:lla. Lisaksi
ovat parametrit:

600 Nopeus 1
601 Nopeus 2
590 Ramppiaika ylos
592 Ramppiaika alas

Ohjauslaitteisto Q3

590 Ramppiaika ylos

592 Ramppiaika alas

Tassa 0-10 V tulosignaali vastaa puhaltimen koko toi-
minta-aluetta.

Ohjauslaitteisto Q4

270 Paineensaadon asetusarvo. Aseta haluttu paine
Pa:na.

590 Ramppiaika ylos

592 Ramppiaika alas

822 Vahvistus (p-alue)

823 l-aika

Ohjauslaitteisto Q5

186 Paineensaadon asetusarvo, maksimipaine, ulkona
ldmminta. Aseta haluttu paine Pa:na.

187 Paineensaadon asetusarvo, maksimipaine, ulkona
kylmaa. Aseta haluttu paine Pa:na.

590 Ramppiaika ylos
592 Ramppiaika alas
822 Vahvistus (p-alue)
823 l-aika

Kun arvoja tai parametreja on muutettu, ne on tallen-
nettava. Palaa paavalikkoon “MENU" ja paina molempia
nuolindppdimia samanaikaisesti muutaman sekunnin ajan,
kunnes naytetaan “SAVE". Talléin ndppaimet voidaan
paastaa ylos, jolloin kaikki muutetut arvot tallennetaan
taajuusmuuttajan haihtumattomaan muistiin. Jos tata ei
tehda, arvot palautuvat aiemmin asetetuiksi arvoiksi, kun
virta katkaistaan. Kun muutokset on tallennettu, puhallin
on joko tehtava virrattomaksi 30 sekunniksi tai silloitus
valiltd 7-8 on avattava muutosten saattamiseksi voimaan.

Oikeus muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta pidatetaan
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6.4 Diagnoosi ja vikailmoitukset

6.4.1 Valodiodit

YIhaalla oikealla olevassa taajuusmuutta-
jassa on tilojen nayttamista varten 3 valo-
diodia, joiden varit ovat PUNAINEN (H1),
KELTAINEN (H2) ja VIHREA (H3).

Laitteen tila

PUNAIN. KELTAIN. | VIHREA
LED (H1) LED (H2) | LED (H3)

Verkko liitetty - - [ ]
Kayttévalmis m O [ J -
Kaytdssa/autotuning )
aktiivinen O *

Varoitus [ ®/* -
Vika 3 (Vilkkukood) O -

O LED ei pala, @ LED palaa, % LED vilkkuu

6.4.2 Reagointi vikoihin

Vikatilanteissa muuttaja reagoi tietyn toimintasekvenssin

mukaisesti. Taulukossa “Vikasignaalit” toimintasekvenssille

on nimetty vastaava reaktionumero.

Reaktio | Toiminta

nro.

1 Vikasignaali, paateaste lukitaan
Vikasignaali, paateaste lukitaan, varmis-

3 tettu automaattisen uudelleenkaynnistyk-
sen varalta
Vikasignaali, paateaste lukitaan,

5 ohjelmiston nollaus vian palautuksen
jalkeen

FI.TBCW.050101
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6.4.3 Vikasignaalit
Jos kaytodn aikana ilmenee vika, tdma naytetaan siten, etta
muuttajan punainen valodiodi H1 vilkkuu. Koodi ilmaisee

vian tyypin. Jos KP2000 on liitettynd, vikatyyppi ndytetaan

lyhenteena.
Vilkkukoodi e .
unainen LED Naytto Reaktio Selitys Syy/Toimenpide
E" KeyPad nro. y vy P
1x E-CPU 5 Vika CPU:ssa Katkaise ja yhdista verkko uudelleen. Ota yhteys
(prosessorissa) SwegonlN, jos vika saadaan uudelleen.

2X E-OFF 1 Alijannitekatkaisu Tarkasta verkkojannite. llmenee lyhyesti myos
normaalin katkaisun yhteydessa.

3x E-OC 3 Ylijannitekatkaisu Oikosulku, maavuoto. Tarkasta voimajohdot,
moottorikddmit, nollajohdin ja maadoitus.
Virheellinen laiteasetus: Tarkasta saatopiirien
parametrit seka ramppien asetus.

4x E-OV 3 Ylijannitekatkaisu Ylijannite verkossa: Tarkasta verkkojannite
ja kdynnista uudelleen. Ylijannite moottorin
takatehon vuoksi (generaattorinen kaytto):
Pidenna jarrutusramppeja — yhdista jarruvastus,
kun tdma ei ole mahdollista.

5x E-OLM 3 Moottorisuojakatkaisu Moottori ylikuormitettu (I x t-valvonnan jalkeen):
Pidenna mahdollisuuksien mukaan prosessijaksoa,
tarkasta moottorin mitoitus.

6x E-OL 3 Laitesuojakatkaisu Muuttaja ylikuormitettu: Tarkasta mitoitus,
mahdollisesti joudutaan kadyttdamaan isompaa
muuttajaa.

7x E-OTM 3 Moottorin lampétila liian Moottori-PTC oikein liitetty?: Parametri MOPTC

korkea (Moottori-PTC-arvioinnin tapa) asetettu oikein?

Moottori ylikuormitettu? Anna moottorin jadhtya,
tarkasta mitoitus.

8x E-OTI 3 Ylilampétila muuttaja Ympariston lampétila liian korkea: Tehosta

kojekaapin jadhdytysta. Liian suuri kuorma kayton/
jarrutuksen aikana: Tarkasta mitoitus, tarvittaessa
voidaan liittaa jarruvastus.

Oikeus muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta pidatetaan
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6.4.4 Vika KeyPap-kaytossa

Vika Syy Toimenpide

ATT1 Pgrame_t_na el vol muuttaa talla kayttajatasolla tai se Valitse kayttajataso 1-MODE suurempi.
ei ole kaytettavissa.

ATT2 Moottoria ei saa ohjata CTRL-valikon kautta Poista kaynnistyssignaali toiselta ohjauspaikalta.
Moottoria ei saa ohjata CTRL-valikon kautta Nollaa vika.

ATT3 L )
vikatilan vuoksi.

ATT4 Uusi parametriarvo ei ole sallittu. Muuta arvoa.

ATT5 Uusi parametriarvo liian suuri. Pienenna arvoa.

ATT6 Uusi parametriarvo liian pieni. Suurenna arvoa.

L o Nollaa kaynnistyssignaali.
ATT7 Korttia ei saa lukea nykyisessa tilassa.
ERROR Kulkukoodi ei kelpaa. Syota oikea kulkukoodi.

6.4.5 Vika verkkoliitannassa

Vika

Syy

Toimenpide

Verkko liitetty. Muuttajamoduuli ei ndyta
reaktiota (LEDit eivat pala) verkosta.

kytkimesta.

Liian tiheaan paalle-/poiskytkettaessa
ohjaus suojaa itsensa suurohmisella

Muuttaja on kayttévalmis muutaman
minuutin lepotauon jalkeen.

Lisatietoja kdyttopaneelista KP-1-200, katso www.

Swegon.se
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