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Ohje, puhallinmoottorinohjain integroiduilla liittimilla

SILVER C

1. Yleista

Moottorinohjainta kaytetaan EC-tyyppisten 0,41

— 10 kW puhallinmoottorien ohjaukseen SILVER C
-koneissa. Moottorinohjain on asennettu ohjattavaan
puhallinyksikk&on.

Integroidut toiminnot:

e 0-10V DC analogiatulo nopeuden ohjaukseen.
e Ohjaus ulkoisella kasipaatteella.

e Vauhtikdynnistys molempiin suuntiin.

e Halytykset ylikuormitukselle, ylijannitteelle ja
alijannitteelle.

e Moottorinsuoja integroidulla virranrajoituksella.
e Oikosulkusuojatut tulot ja lahdot.

¢ Digitaalitulo kdynnistykselle/pysaytykselle.

¢ Digitaalitulo kaytolle palotilassa.

e Digitaalitulo halytyksen palautukselle.

e Integroitu EMC-suodatin.

e Toimintatavan ilmaisu, 0-10 V |&hto.
e Kayttorele, vapaasti sulkeutuva releldhto
e Halytysrele, vapaasti sulkeutuva relelahto

Kayton aloituskielto

Kayttda ei saa aloittaa, ennen kuin koko
ilmankasittelylaite, johon ylla mainittu
puhallinmoottorinohjain asennetaan, tayttaa
konedirektiivin 98/37/EY ja mahdolliset paikallisen
lainsdadannén vaatimukset.

Moottorinohjainta ei saa kytkea paalle, ennen kuin koko
asennus tayttaa KAIKKIEN oleellisten EY-direktiivien
vaatimukset. Tehdastakuu kattaa moottorinohjaimen, kun
se on asennettu tdman asennusohjeen ja voimassaolevien
asennusmaaraysten mukaisesti. Jos moottorinohjain

on vaurioitunut esim. kuljetuksen aikana, valtuutetun
henkildstdn on tutkittava ja kunnostettava se ennen sen
paallekytkemista.

Turvallisuustoiminnot

Moottorinohjaimessa on oikosulkusuoja kahden vaiheen
valisen oikosulun varalta ja integroitu virranrajoitus
moottorin suojaamiseksi.

Sahkoasentajan vastuulla on varmistaa

asianmukainen maadoitus ja suojaus voimassa olevien
paikallisten standardien ja maardysten mukaan.
Vikavirtasuojakytkintd, monisuojamaadoitusta tai tavallista
maadoitusta voidaan kayttaa lisasuojana edellyttéen, etta
noudatetaan paikallisia turvamaarayksia. Maavuotovirrat
ylittavat 3,5 mA. Sen vuoksi tarvitaan kiinted, pysyva
asennus ja vahvistettu suojamaadoitus.

HUOM! Maavuodon tapauksessa vikavirrassa voi olla
tasavirtakomponentti. Vikavirtasuojakytkimien pitaa sen
vuoksi pystya havaitsemaan tama, ja ne on asennettava
paikallisten ja kansainvalisten standardien mukaisesti, jos
niita kaytetaan.

Oikeus muutoksiin pidatetaan.
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2. Tekniset tiedot

Moottorin akseliteho

SILVER C:n eri kokoversioista on saatavana kaksi
tehoversiota (ei koko 04). Taulukossa kunkin koon
kohdalla annettu pienempi antoteho koskee tehoversiota
1 ja suurempi teho koskee tehoversiota 2. Koossa 04-50
on yksi puhallin ilmasuuntaa kohti, koossa 60-100 on
kaksi puhallinta ilmasuuntaa kohti ja koossa 120 on kolme
puhallinta ilmasuuntaa kohti.

Koko Moottorin akseliteho

04:
05:
07:
08:
11:
12:
14:
20:
25:
30:
35:
40:
50:
60:

70:

80:

100:

120:

1,15 kW (0,41 kW)*

1,15 kW (0,8 kW* tehoversio 1 tai 1,15 kW tehoversio 2)
1,15 kW (0,8 kW* tehoversio 1 tai 1,15 kW tehoversio 2)
1,15 kW (tehoversio 1) tai 1,6 kW (tehoversio 2)

1,15 kW (tehoversio 1) tai 1,6 kW (tehoversio 2)

2.4 kW (1.6 kW* tehoversio 1 tai 2.4 kW tehoversio 2)
2.4 kW (1.6 kW* tehoversio 1 tai 2.4 kW tehoversio 2)
2,4 kW (tehoversio 1) tai 3,4 kW (tehoversio 2)
2,4 kW (tehoversio 1) tai 3,4 kW (tehoversio 2)
4,0 kW (tehoversio 1) tai 5,0 kW (tehoversio 2)
4,0 kW (tehoversio 1) tai 5,0 kW (tehoversio 2)
6,5 kW (tehoversio 1) tai 10 kW (tehoversio 2)
6,5 kW (tehoversio 1) tai 10 kW (tehoversio 2)

2 x 4,0 kW (tehoversio 1) tai
2 x 6,5 kW (tehoversio 2

)
( )
2 x 4,0 kW (tehoversio 1) tai
2 x 6,5 kW (tehoversio 2)

( )

2 x6,5 kW (tehoversio 1) tai
2 x 10 kW (tehoversio 2)

2 x 6,5 kW (tehoversio 1) tai
2 x 10 kW (tehoversio 2)

3 x 6,5 kW (tehoversio 1) tai
3 x 10 kW (tehoversio 2)

*) Moottorin ohjaus rajoittaa ottotehon ilmoitettuun arvoon.

Virransy6tto

Kullakin puhaltimella on yksi moottorinohjain.
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Moottorinohjaus saa virran alla olevan taulukon mukaan.
Antojannite -10% — +15%.

Koko

kohti

04:

05, tehoversio 1:
05, tehoversio 2:

07, tehoversio 1:
07, tehoversio 2:

08, tehoversio 1:
08, tehoversio 2:

11, tehoversio 1:
11, tehoversio 2:

12, tehoversio 1:
12, tehoversio 2:

14, tehoversio 1:
14, tehoversio 2:

20, tehoversio 1:
20, tehoversio 2:

25, tehoversio 1:
25, tehoversio 2:

30, tehoversio 1:
30, tehoversio 2:

35, tehoversio 1:
35, tehoversio 2:

40, tehoversio 1:
40, tehoversio 2:

50, tehoversio 1:
50, tehoversio 2:

60, tehoversio 1:
60, tehoversio 2:

70, tehoversio 1:
70, tehoversio 2:

80, tehoversio 1:
80, tehoversio 2:

100, tehoversio 1:
100, tehoversio 2:

120, tehoversio 1:
120, tehoversio 2:

1x 230V, 50 Hz, nim

1x230V, 50 Hz, nim
1x230V, 50 Hz, nim

1x230V, 50 Hz, nim
1x230V, 50 Hz, nim

1x 230V, 50 Hz, nim
3 x400V, 50 Hz, nim

1x230V, 50 Hz, nim

Sdhkotiedot puhallinta

L2,1A

.4,0A
.5,2A

.4,0A
.5,2A

.55A
.2,6A

.55A

3x400V, 50 Hz, nim. 2,6 A

3 x400V, 50 Hz, nim
3 x400V, 50 Hz, nim

3 x400V, 50 Hz, nim
3 x400V, 50 Hz, nim

3x400V, 50 Hz, nim
3x400V, 50 Hz, nim

3 x 400V, 50 Hz, nim
3 x400V, 50 Hz, nim

3 x400V, 50 Hz, nim
3 x400V, 50 Hz, nim

3 x 400V, 50 Hz, nim
3 x400V, 50 Hz, nim

3 x400V, 50 Hz, nim
3 x400V, 50 Hz, nim

3 x 400V, 50 Hz, nim
3 x 400V, 50 Hz, nim

3 x400V, 50 Hz, nim
3 x400V, 50 Hz, nim

3 x400V, 50 Hz, nim
3 x400V, 50 Hz, nim

3x400V, 50 Hz, nim
3x400V, 50 Hz, nim

3 x400V, 50 Hz, nim
3 x400V, 50 Hz, nim

3 x400V, 50 Hz, nim
3 x400V, 50 Hz, nim

.2,9A
.3.7A

.2,9A
.3.7A

43A
.58A

C43A
.5,8A

.6,7A
.8,0A

.6,7A
.8,0A

10,6 A
.150A

.10,6 A
.15,0A

.6,55A
.10,3A

.6,55A
.10,3A

10,6 A
.15,0A

.10,6 A
.15,0A

.10,6 A
.15,0A

Moottorin-
ohjainten
lukumaara
puhallus-
suuntaa
kohti

—_

wWw NN NN NN NN
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MOOTTORINOHJAIN TEKNISET TIEDOT
Ohjaimen koko
Kuvaus kw
0,41/0,8 kw* 1,15 kW 1,6 kW= 2,4 kW 4,0 kW 6,5 kW 10,0 kW
Mitat mm 185x220x 90 185 x 250 x 100 220x295x 110
Paino kg 2,0 3,0 3,9
SYOTTO
Jannite VAC 1 x 230 VAC 50/60 Hz +/-10 % 3 x 400 VAC 50/60 Hz +/-10
Virta maksimikuormituksella A 4,4 | 6,5 3,5 5,0 8,4 13,6 16
E%‘S"ie;g;gimikuorma”a 50,99 (Aktiivinen PFC) 0,9
MOOTTORILAHTO
Taajuus Hz 0-120
Suurin lahtoéjannite Vrms 3x0-0,9Vin
Suurin lahtovirta Arms 3,2 4,5 4,5 6,4 11,7 19 22
SUOJAUS
Suurin varoke A 16
Moottorilahto Vaiheiden valinen oikosulkusuojaus
Moottori Suojattu virtarajalla
Pulssisuoja Transienttisuojaus varistoreilla
Ylijannitesuojaus Kylla, 400 V (PTC) | Kylla, 565 V
Ylikuormitussuoja Ylikuormitussuoja virralle ja lampotilalle
YMPARISTOERITTELY
Kayttolampotila °C -40 °C — +40 °C
Kéynnistyslampatila °C -40 °C - +50 °C
Sailytyslampotila °C -40 °C - +70 °C
Kotelointiluokka IP 65 54
Kotelon materiaali Alumiini
Etuluukku Muovi
Kosteus % rh 10 - 95 % rh - ei tiivistymista
Tarinat lKili.nte'a:.: IEC 60721-3-3 luokka 3M6 2,0 kg
Ei kiinted: IEC 60721-3-3 luokka 3M6 25,0 kg
LITANNAT
Digitaalinen tiedonsiirto Orja 2 x RJ12 & 2 x jousiliitinta
Digitaalinen tiedonsiirto Isanté 1xRI12
Analoginen tulo 1 0-10VDC, 100% kun 9,5V DC +/-2%
Analoginen 1ahto 1 +10 VDC
Digitaalitulo 1 Start/stop sisaisella pull-up-vastuksella
Digitaalitulo 2 Halytyksen palautus
Vihred LED Palaa tasaisesti: Jannite kytketty. Vilkkuu: aktiivinen tiedonsiirto
Punainen LED Vilkkuu: Halytys, mutta edelleen k&ynnissa. Palaa tasaisesti: kriittinen hélytys - pysayta moottori
TOIMINTA
Tekniikka Sinimuotoinen vastasdhkémotorinen voima, signaalisaatd FOC:n (Field Oriented Control) kautta
Vauhtikdynnistys Kylla, tyypillisesti < 30 % maksiminopeudesta riippuen kuormasta ja puhaltimen painosta
Nousuramppi s 15 - 300
Laskuramppi s 15-300
Halytys Kylla
Halytyksen palautus Digitaalitulon kautta, tai jannitteettomana yli 60 sekuntia.
: e Lol rovest
Huoltotietoloki Kayttotunnit, halytys, kuormitus, ohjelmaversio, suurin: Ilémpt')‘tila, moottorijannite, moottorivirta, aaltoisuusjannite ja
aaltoisuusvirta.
Ohjelmapaivitys Kylla, sarjaliitannan kautta.
Moottorin parametrit Swegonin ohjelmoitavissa.
Palotila Nimellisteho 1 tunnin ajan 70 °C lampétilassa.
Kentan heikentyminen Kylla
Oikosulkusuoja Kylla
EMC-suodatin Integroitu
HYVAKSYNNAT
EMC EMC EN 61800-3 (C1 ja C2)
LvVD EN 61800-5-1
Tuotestandardi EN 61800 osa 2
RoHS-direktiivi Kylla
Tuotehyvaksynnat CE

* SILVER C, koko 04. Moottorinohjain rajoittaa ottotehon arvoon 0,41 kW.

Oikeus muutoksiin pidatetaan. www.swegon.fi # 3
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3. Toiminto

Ohjaus

Moottorinohjaimen ohjaustavat:

¢ 0-10V DC (100 % jannitteelld 9,5V, +/-2 %)
¢ paikallisohjaus kasipaatteella (lisavaruste TBLZ-4-75)
e potentiometri

Ohjaus 0 - 10 V DC-signaalilla

Moottorinohjain saataa nopeutta lineaarisesti valilla O

— 100 %, kuitenkin asetetun suurimman ja pienimman
kayntinopeuden valiselle saatdalueelle rajoitettuna (kat-
so kuva 2 ja 3). Pienin ja suurin kdyntinopeus asetetaan
kasipaatteelld. 100 % nopeus maaritetaan tulojannitteelld
"0-10Vin".

Moottorinohjaimen ohjaaminen 0 — 10 V DC-sig-

naalilla edellyttas, etta kasipaatteen valikossa “User
settings”/” Control type” valitaan “Control=0-10V
DC"”, joka on my6s tehdasasetus. Ulkoisella pysaytyksella
ja kasipaatepysaytyksella on etusija kasipaatekaynnistyk-
seen nahden.

Ellei palotilatoimintoa kytketa pois, moottorinohjain ohjaa
puhallinta ilman aktivoituja halytys- ja turvallisuustoiminto-
ja. Katso kohta ”Firemode”.

Ohjaus kasipaatteella

Moottorinohjaimen ohjaaminen kasipaatteella edellyttaa,

etta kasipaatteen valikossa " User settings”/” Control type”
valitaan " Control = Modbus”. Katso muilta osin kasipaat-
teen kayttdohje.

Ohjaus potentiometrilla

Moottorinohjainta voidaan ohjata potentiometrilla. Poten-
tiometrin resistanssin on oltava vahintaan 4,7 kQ (suosi-
tus) ja enintaan 47 kQ.

Muuten viitataan kohtaan “Ohjaus 0 — 10 V DC-signaalil-
la”.

FI.MOTOREC2.241024

Speed out
A

Max. Speed -+

Min. Speed

‘ Down Ramp ‘

Setpoint ‘

\
|
|
100 % |
|
|
\

0 % » Time

Kuva 2. Nopeuden ja kiihdytys- ja hidastusaikojen suhde

RPM
A
Max RPM —+—
Min RPM —
% out
} » Override
0% 100%  setpoint

Kuva 3. Nopeuden ja min./maks. asetuksien vélinen suhde

4 # www.swegon.fi
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Firemode-toiminto [Palotila]

Toimitettaessa moottorinohjaimen toiminto “Firemode”
on deaktivoitu siltauksella. Tama siltaus on poistettava, jos
palotilasignaali esim. tulee yhteiselta palohalytyslaitteistol-
ta (ABA).

Firemode-toiminto on moottorinohjaimen tila, jossa ohjain
toimii hatdohjauksella ilman halytysvalvontaa. Esimerkiksi
moottorinohjaimen sisdinen ylildmposuoja on kytketty
pois, eikd moottori pysahdy tiedonsiirtokatkoksen yhtey-
dessa. Toimintoa voidaan kayttaa esimerkiksi savunpois-
toon rakennuksesta tulipalon yhteydessa. Poistoilmapuhal-
lin esimerkiksi voi jatkaa savun poistoa rakennuksesta niin
kauan kuin se ylipaataan on mahdollista, kun "Firemode"
on aktivoitu. Puhallin ei myoskaan pysahdy vian ja puhalti-
mesta ja moottorinohjaimesta tulevien muiden halytysten
johdosta. Nopeus pysyy asetetussa arvossa, jota ohjataan
ulkoisella 0 — 10 V ohjaussignaalilla tai potentiometrilla.

Moottorinohjain toimii vahintaan tunnin, vaikka mootto-
rinohjain ja puhallinmoottori olisivat ylikuumentuneet.

Tassa tilanteessa pidetdan parempana, ettd moottorinoh-
jain jatkaa toimintaa aktiivisista halytyksista riippumatta.

Huomaa: Kun moottorinohjaimen lampétila ylittéaa 75 °C,
kasipaatteen sydttojannite katkeaa. Kasipaatetta ei siis voi
kayttaa yli 75 °C lampétilassa.

Automaattinen uudelleenkdynnistys halytyksen
jalkeen

Moottorinohjain yrittdd automaattisesti kaynnistya uudel-
leen halytyksen esim. ylijannitehalytyksen jalkeen. Tama
automaattinen uudelleenkaynnistys tehdaan enintaan 5
kertaa. Sen jalkeen moottorinohjain jaa vikatilaan ja on
kaynnistettava uudelleen palauttamalla halytys.

Halytyksen palautus: katso kohta "Halytyksen palautus"”.

Kayntitavan ilmaisu

Moottorinohjain on varustettu 0 - 10 V analogisella l&h-
dolla kayntitavan ilmaisuun. O % nopeus vastaa 0 V lah-
tdsignaalia, 100 % nopeus vastaa 10 V lahtosignaalia.

Kayttorele

Moottorinohjain on varustettu kayttoreleella, joka voi l&-
hettaa kayttésignaalin ulkoiselle laitteelle. Signaalilahté on
vaihtava rele, joka on normaalisti kiinni liittimien 20 ja 21
valilla. Kun moottorinohjain saa kaynnistyssignaalin, rele
vaihtaa asentoa ja sulkeutuu liittimien 21 ja 22 valilla.

Halytysrele/-1dhto

Moottorinohjain on varustettu halytyslahtona toimivalla
halytysreleella. Halytysrele aktivoituu, jos moottorinoh-
jaimessa laukeaa halytys tai jos havaitaan moottorin tai
puhaltimen halytys. Halytyslahto on vaihtava rele, joka on
normaalisti kiinni liittimien 24 ja 25 valilla. Kun moottorin-
ohjain saa halytyssignaalin, rele vaihtaa asentoa ja sulkeu-
tuu liittimien 23 ja 24 valilla.

FI.MOTOREC2.241024

Halytyksen palautus

Moottorinohjain on varustettu digitaalitulolla halytyksen
palauttamiseen. Halytyslahtd palautetaan oikosulkemalla
liittimet 06 (GND) ja 07 (Din2) (katso kuva 1). Halytyslah-
don voi myo6s palauttaa katkaisemalla moottorinohjaimen
jannitteensy6ton yli 60 sekunnin ajaksi.

Hakkuritaajuus

Moottorin hakkuritaajuus (SwitchMode) voidaan asettaa
kasipaatteella seuraaviin arvoihin.

0 = Auto

1 = Low [matala] = 4 kHz

2 = High [korkea] = 8 kHz

Jos hakkuritaajuutta nostetaan, moottorinohjaimen aihe-
uttama melutaso laskee, mutta samalla moottorin haviot
kasvavat, mika tarkoittaa huonompaa hyotysuhdetta ja
kayttotaloutta.

Tilassa 0 = Auto moottorinohjain vaihtaa hakkuritaajuutta
automaattisesti. Kun kayntinopeutta lisatdan, moottorin-

ohjain vaihtaa tilasta 2 = High = 8 kHz tilaan 1 = Low =4

kHz, jos nopeus ylittda 60 % nimellisestd maksiminopeu-

desta. Kun kédyntinopeutta vdhennetaan, moottorinohjain
vaihtaa tilasta 1 = Low (4 kHz) tilaan 2 = High (8 kHz), jos

nopeus alittaa 50 % nimellisesta maksiminopeudesta.

Tilassa 1 = Low = 4 kHz moottorinohjain toimii kaytossa
aina matalalla hakkuritaajuudella.

Tilassa 2 = High = 8 kHz moottorinohjain toimii kayttssa
aina korkealla hakkuritaajuudella.

LED-ilmaisimet

Moottorinohjaimessa on kaksivarinen siséanrakennettu
merkkivalo, joka on sijoitettu moottorinohjaimen alapuo-
lelle virtakaapelin l&piviennin ldhelle.

Merkkivalo palaa jatkuvasti, kun jannite on kytketty.

Merkkivalo vilkkuu vihreana, kun Modbus-tiedonsiirto on
aktiivinen.

Merkkivalo palaa punaisena, kun vahintaan yksi kriittinen
halytys on aktiivinen.

Merkkivalo vilkkuu punaisena, kun vahintaan yksi ei-kriitti-
nen halytys on aktiivinen.

Varoitus Moottorinohjaimen runko saattaa kuumentua!

Varoitus! Ala korjaa moottorinohjainta paikan
A paalla. Ala yrita korjata viallista yksikkoa.

Ota yhteytta Swegoniin ja tilaa vaihtoyksikko.

Huomaa! Ota yhteyttd toimittajaan, jos haluat tarkempia
teknisia tietoja.

Oikeus muutoksiin pidatetaan.
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4. Sahkoliitanta

Kun puhallin on moottorinohjaimella. Kasiksi paasya
varten avaa puhaltimien tarkastusluukut ja irrota

moottorinohjaimen sininen kansi.

1/0 module SILVER

8-15 mm

o§§m<r‘1>>
z 28 _ 1o 2%
O FF 00 < + +

NC C NO NC C NO

o o

0000000000000 ee

MmM1213 14 1516 17 18 1920 21 22 23 24 25

Toimintovalitsin:
Normaalisti asen-
nossa 1. Tiedonsiirto
kdsipdatteen kanssa,

asento O.

Kuva 1. Liittimet moottorinohjaimessa

D1 Start/Stop
D2 Alarm Reset
DIO Ei kaytossa
Dig. in3 Firemode
Dig. in4 Ei kaytossa

01 A
02 B
03 GND
04 +10/24vDC
05 Al
06 GND
07 D2
08 D1
09 DIO
10 GND

Qo

@

@

O

Qo

Qo

Qo

@

@l

Qo
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8-15mm

e

-V+
-Add. Pin1
-Bus B

-Bus A
-Add. Pin2
-Gnd

-Add. Pin1
-Bus B

-Bus A
-Add. Pin2
-Gnd

V4
-Gnd
-Bus B
-Bus A
V+

o[w]>

I
0]
=1
o
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Ohjaussignaalien sahkoliitanta
e |rrota peitetulppa moottorinohjaimen alasivulta ja asenna
kaapelilapivienti.

e Kytke 0 — 10 V DC ohjaussignaali ulkoisesta saatimesta
liittimiin 05 (0 - 10 V in) ja 03 (GND) (katso kuva 1).

¢ Ohjauspotentiometri kytketaan liittimiin 04 (+10 Vdc), 05
(0-10Vin)ja 03 (GND) (katso kuva 1).

o Kaynnistys- ja pysdytyssignaali kytketaan liittimiin 10 (GND)
ja 08 (Din1) (katso kuva 1). Sen tulee olla potentiaalivapaa
digitaalikosketin.

e Palotilasignaali kytketadn moottorinohjaimen liittimiin 11
(GND) ja 14 (Dig. in3) (katso kuva 1). Sen tulee olla poten-
tiaalivapaa digitaalikosketin.

e Alarm Reset -signaali kytketdaan moottorinohjaimen liitti-
miin 06 (GND) ja 07 (Din2) (katso kuva 1). Sen tulee olla
potentiaalivapaa digitaalikosketin.

e Kayntitavan ilmaisu kytketdan liittimiin 16 (0-10V out) ja 19
(GND) (katso kuva 1).

e Kayttosignaali on merkitty “R1", ja kytketdan liittimiin 20
(NC), 21 (C) ja 22 (NO) (katso kuva 1).

e Halytyssignaali on merkitty “"R2", ja kytketaan liittimiin 23
(NC), 24 (C) ja 25 (NO) (katso kuva 1).

Kasipaatteen sahkoliitanta

Kasipaate liitetaan moottorinohjaimen liittimeen “A".
Kayta vaylakaapelia (6-johtiminen, suojaamaton, 30
AWG/0,066 mm? telekaapeli tai vastaava lattakaapeli),
jossa on RJ12/6-pistokkeet kummassakin paassa, katso
kuva alla.

s Sama vérikoodaus
) Q// M j||||||

Oikeus muutoksiin pidatetaan. www.swegon.fi @ 7
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Sdahkonsyottoliitanta
Moottorinohjaimen syottdkaapelit ovat kyseisen
puhaltimen tilassa.

Katso litanta kuvasta 7 ja 8 alla.

Katso sahkotiedot kohdasta 2.

[Up V& v [Lp VO gV U

A L

7 Y

KL

0 )
RS (TS
S DI

AN
ON/

TR
e
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Kuva 7. 0,8 - 1,15 kW moottorinohjaimen séhkdnsyéttéliitanta. Kuva 8. 1,6 - 10 kW moottorinohjaimen sdhkénsydttoliitanta.
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5. Vianetsinta
Moottorinohjaimen avaaminen

Ennen kuin avaat moottorinohjaimen, verkkojannitteen on oltava katkaistuna vahintadn 3 minuuttia, koska laitteessa
esiintyy muuten kosketusvaarallisia jdanndsjannitteitd. Jos veto kanavistossa aiheuttaa siipipyéran pyorimista ilman,
etta kayttosignaalia on vastaanotettu, moottori voi indusoida jannitteen moottorinohjaimen liittimiin, jolloin niiden
koskettaminen on vaarallista.

Vianetsinta, kun moottorinohjainta ohjataan ulkoisilla (A/D) signaaleilla:

Oire Syy Toimenpide

Tarkasta, ettd moottorinohjaimen 230 V mallin liittimissa “L" ja “N" on jannite ja 3x400 V mallin
liittimissa "L1", "L2" ja "L3" on jannite.

Systtsjannite puuttuu (Kayttsjannite ilmoitetaan moottorinohjaimen sivulle kiinnitetyssa tyyppikilvessa.)

Tarkasta, etta oikosulkusuoja on aktivoitu.
Tarkasta, etta toinen komponentti ei ole katkaissut moottorinohjaimen jéannitteensyottoa.

Huonot sahkaliitannat Tarkasta liitantakoskettimet ja muut sahkoliitannat

Vaara moottori moottorinohjaimelle | Tarkista, etta oikeat moottoriasetukset on luettu ja tallennettu moottorinohjaimen asetuksiin.

Tarkasta, ettad moottorinohjain voi ottaa vastaan kayttdsignaalin. Moottorinohjaimessa tulee olla
signaali Start/stop-tulossa, digitaalituloliitin 08 (Din1).

Kéyttésignaali puuttuu

Tarkasta, ettd ohjaussignaali 0 - 10 V DC on kytketty oikein moottorinohjaimen liittimiin 05 (0-10 V
Moottori ei pyori in) ja 06 (GND).

Potentiometrikdytossa:

Tarkasta, etta potentiometrin ohjaussignaali 0 - 10 V DC on kytketty oikein moottorinohjaimen
liittimiin 04 (+10 Vdc) ja 06 (GND).

Potentiometrin resistanssin on oltava vahintaan 4,7 kQ.

Ohjaussignaali 0 — 10 V DC puuttuu.

Halytys aktiivinen Lue halytykset ja korjaa syyt.

Sisdinen moottorinsuoja on Palauta halytys oikosulkemalla liittimet 06 (GND) ja 07 (Din2).
pysdyttanyt moottorin 5 kertaa
ylikuormituksen tai muun halytyksen | Halytyksen voi my©s palauttaa katkaisemalla moottorinohjaimen jannitteensy6ton ja kytkemalla sen

johdosta. uudelleen n. 60 sekunnin kuluttua.
Viallinen moottorinohjain Vaihda moottorinohjain
Viallinen moottori Vaihda moottori

Moottorin pyorimissuunta | Moottorikaapelin vaihejarjestys

; A ; . Vaihda kaksi vaihetta moottorissa tai moottorinohjaimessa.
virheellinen virheellinen

Lisaa hakkuritaajuutta

0 = Auto

1 = Low [matala] = 4 kHz

2 = High [korkea] = 8 kHz

Jos hakkuritaajuutta lisataan, moottorin haviot kasvavat, mika tarkoittaa huonompaa hyétysuhdetta
ja kayttotaloutta. Moottorinohjaimen hakkuritaajuutta voidaan muuttaa késipaatteella.

Moottorinohjaimen melu

ylittaa hyvaksyttavan tason Liian pieni hakkuritaajuus

Lue halytys kasipaatteesta selvittadksesi mika halytys on pysayttanyt moottorinohjaimen/moottorin.

Palauta hélytys oikosulkemalla liittimet 206 (GND) ja 07 (Din2). Halytyksen voi myos palauttaa

nohiai Véhintaan yksi halytys aktiivinen
Moottorinohjain kytkeytyy y w katkaisemalla moottorinohjaimen jannitteensyéton ja kytkemalla sen uudelleen n. 60 sekunnin

pois paalta

kuluttua.
halytyksen vuoksi A o an - b 1 x . PR :
Halytys aktivoituu palautuksen Lue halytys kasipaatteesta selvittagksesi mika halytys on pysayttanyt moottorinohjaimen/moottorin.
jalkeen Korjaa syy hélytyksen aktivoitumiseen.

Oikeus muutoksiin pidatetaan. www.swegon.fi @ 9
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6. Huolto ja kunnossapito

Erityista huoltoa ei tarvita. Ota yhteytta Swegoniin, jos
ilmenee ongelmia.

Laitteen vianetsinta: Katso kohta 5. Vianetsinta.

7. Halytys

Moottorinohjaimen integroidussa halytysreleessa on
vaihtokosketin koskettimet ja se on merkitty tekstilla
"Alarm relay”. Halytysreleen koskettimet ovat kiinni
jannitteettémassa tilassa ja auki virheettdmassa tilassa.
Halytysreleen koskettimet sulkeutuvat halytyksen
yhteydessa. Moottorinohjain pysahtyy ja halytys-LED
syttyy. Jos vika poistuu, halytys palautuu automaattisesti,
ja moottorinohjaus kaynnistyy.

Moottorinohjain yrittaa kaynnistya uudelleen
automaattisesti. Jos maksimimaara uudelleenkaynnistyksia
(5) ylitetaan, halytys on palautettava.

Kun moottorinohjainta ohjataan 0 — 10 V DC-signaalilla
ja digitaalisignaaleilla, halytys palautetaan oikosulkemalla
liittimet 06 (GND) ja 07 (Din2).

Jos verkkojannite katkaistaan yli 60 sekunniksi, halytys
palautetaan automaattisesti.

8. Ymparisto ja jatteenkasittely

Auta suojaamaan ymparistda huolehtimalla
pakkaustarvikkeista ja kayttamalla tuotteita voimassa
olevien ympaéristémaaraysten mukaisesti.

Tuotteen havittaminen

Tuotetta ei saa havittaad normaalin talousjatteen mukana.
Ne tulee pitaa erillaan ja havittaa voimassa olevien
maaraysten mukaisesti.

9. Kaytetyt standardit

EN-61800-2 "Nopeussaadetyt sshkomoottorikaytot,
yleiset vaatimukset"

EN -61800-3 "Yleinen sahk&magneettinen
yhteensopivuus"

EN-61800-5 "Nopeussaadetyt sshkomoottorikaytot,

turvallisuusvaatimukset"

FI.MOTOREC2.241024

10. CE-merkinta

Swegon AB vakuuttaa omalla vastuullaan, etta tama
tuote noudattaa Euroopan neuvoston direktiiveja 92/31/
ETY (sahkdmagneettinen yhteensopivuus) ja 72/23/ETY
(pienjannitedirektiivi) mydhempine muutoksineen.

HYVAKSYNNAT
EMIC JEL\J g)sooa (C
LVD EN 61800-5-1
TUOTESTANDARDI EN 61800 OSA 2
ROHS-DIREKTIIVI KYLLA
TUOTE- ) E
HYVAKSYNNAT

10 @ www.swegon.fi

Oikeus muutoksiin pidatetaan.



