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Anleitung Ventilatormotorsteuerung
mit integrierten Anschlussklemmen

SILVER C

1. Allgemeines

Die Motorsteuerung wird in SILVER C zur Steuerung von
EC-Ventilatormotoren (0,41-10 kW) verwendet. Die
Motorsteuerung ist am jeweiligen Ventilatoreinsatz mon-
tiert.

Eingebaute Funktionen:

¢ Analoger Eingang 0-10 V DC zur Steuerung der
Geschwindigkeit.

e Steuerung mit externem Handterminal.

e Fliegender Start, in beiden Richtungen.

e Alarm fur Uberlastung, Uberspannung und Unterspan-
nung.

e Motorschutz mit eingebauter Strombegrenzung.

e Gegen Kurzschluss geschutzte Ein- und Ausgange.

e Digitaler Eingang fur Start/Stopp.

e Digitaleingang fur den Betrieb in Brandlage.

¢ Digitaler Eingang fur Alarmreset.

e Eingebauter EMV-Filter.

e Betriebsanzeige, 0-10-V-Ausgang.
e Betriebsrelais, frei schlieBender Relaisausgang
e Alarmrelais, frei schlieBender Relaisausgang

Inbetriebnahmeverbot

Das Gerat darf nicht in Betrieb genommen werden, bevor
fur das gesamte Luftungsgerét, in das die oben genannte
Ventilatormotorsteuerung eingebaut wird, erklart wird,
dass es mit den relevanten Vorschriften in der Maschinen-
richtlinie 98/37/EG sowie mit gegebenenfalls bestehenden
nationalen Gesetzen Ubereinstimmt.

Die Motorsteuerung darf nicht an das Stromnetz ange-
schlossen werden, bevor die gesamte Installation den
Anforderungen in ALLEN relevanten EU-Richtlinien
genugt. Die Motorsteuerung wird von der Werksgarantie
abgedeckt, wenn sie entsprechend dieser Installationsan-
weisung und der geltenden Installationsvorschriften ins-
talliert worden ist. Wenn die Motorsteuerung beschadigt
worden ist, z. B. wéhrend des Transports, muss sie von
zugelassenem Personal untersucht und repariert werden,
bevor sie an das Stromnetz angeschlossen wird.

Sicherheitsfunktionen

Die Motorsteuerung ist gegen Kurzschlisse von Phase zu
Phase geschutzt und zum Schutz des Motors mit einer
eingebauten Strombegrenzung ausgestattet.

Der Elektroinstallateur ist daftr verantwortlich, dass eine
ordnungsgemaBe Erdung sowie SchutzmaBnahmen ent-
sprechend der geltenden 6rtlichen Normen und Vorschrif-
ten eingerichtet werden. FI-Schutzschalter, mehrfache
Schutzerdung oder normale Erdung kénnen fur einen
zusatzlichen Schutz unter der Voraussetzung verwendet
werden, dass die ortlichen Sicherheitsvorschriften erfullt
werden. Erdleckstrome Ubersteigen 3,5 mA. Daher ist eine
feste, permanente Installation mit verstarkter Schutzer-
dung erforderlich.

HINWEIS! Bei einem Erdungsfehler kann sich im Feh-
lerstrom eine Gleichstromkomponente befinden. FI-
Schutzschalter mussen deshalb daflr ausgelegt sein, dies
festzustellen und gemaB der fur ihren Verwendungsort
geltenden nationalen und internationalen Vorschriften
installiert werden.

Anderungen vorbehalten.
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2. Technische Daten

Motorwellenleistung

Jede GroBe von SILVER C ist in zwei Leistungsvarianten
erhaltlich (nicht GroBe 04). Die fur jede GroBe in der
untenstehenden Tabelle angegebene niedrigere Leistung
gilt fir Leistungsvariante 1 und die héhere Leistung fur
Leistungsvariante 2. GroBe 04-50 hat einen Ventilator
pro Luftrichtung, GroBe 60-100 hat zwei Ventilatoren
pro Luftrichtung und GréBe 120 hat drei Ventilatoren pro
Luftrichtung.

GroBe Motorwellenleistung

04: 1,15 kW (0,41 kw)*
05: 1,15 kW (0,8 kW* Leist.-var 1 oder 1,15 kW Leist.-var 2)
07: 1,15 kW (0,8 kW* Leist.-var 1 oder 1,15 kW Leist.-var 2)
08: 1,15 kW (Leist.-var. 1) oder 1,6 kW (Leist.-var. 2)
11: 1,15 kW (Leist.-var. 1) oder 1,6 kW (Leist.-var. 2)
12: 2,4 kW (1,6 kW* Leist.-var. 1 oder 2,4 kW Leist.-var. 2)
14: 2,4 kW (1,6 kW* Leist.-var. 1 oder 2,4 kW Leist.-var. 2)
20: 2,4 kW (Leist.-var. 1) oder 3,4 kW (Leist.-var. 2)
25: 2,4 kW (Leist.-var. 1) oder 3,4 kW (Leist.-var. 2)
30: 4,0 kW (Leist.-var. 1) oder 5,0 kW (Leist.-var. 2)
35: 4,0 kW (Leist.-var. 1) oder 5,0 kW (Leist.-var. 2)
40: 6,5 kW (Leist.-var. 1) oder 10 kW (Leist.-var. 2)
50: 6,5 kW (Leist.-var. 1) oder 10 kW (Leist.-var. 2)
60: 2 x4,0 kW (Leist.-var. 1) oder
2 x6,5 kW (Leist.-var. 2)
70: 2 x 4,0 kW (Leist.-var. 1) oder
2 x6,5 kW (Leist.-var. 2)
80: 2 x6,5 kW (Leist.-var. 1) oder
2 x 10 kW (Leist.-var. 2)
100: 2 x6,5 kW (Leist.-var. 1) oder
2 x 10 kW (Leist.-var. 2)
120: 3 x6,5 kW (Leist.-var. 1) oder

3 x 10 kW (Leist.-var. 2)

*) Die Motorsteuerung begrenzt die Leistungsaufnahme auf den
angegebenen Wert.

Spannungsversorgung
Jeder Ventilator hat eine Motorsteuerung. Die Motorsteu-
erung wird gemal der untenstehenden Tabelle mit Span-

nung versorgt.
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Angegebene Spannung -10 %—+15 %.

GroBe

04:

05, Leist.-var. 1:
05, Leist.-var. 2:

07, Leist.-var. 1:
07, Leist.-var. 2:

08, Leist.-var. 1:
08, Leist.-var. 2:

11, Leist.-var. 1:
11, Leist.-var. 2:

12, Leist.-var. 1:
12, Leist.-var. 2:

14, Leist.-var. 1:
14, Leist.-var. 2:

20, Leist.-var. 1:
20, Leist.-var. 2:

25, Leist.-var. 1:
25, Leist.-var. 2:

30, Leist.-var. 1:
30, Leist.-var. 2:

35, Leist.-var. 1:
35, Leist.-var. 2:

40, Leist.-var. 1:
40, Leist.-var. 2:

50, Leist.-var. 1:
50, Leist.-var. 2:

60, Leist.-var. 1:
60, Leist.-var. 2:

70, Leist.-var. 1:
70, Leist.-var. 2:

80, Leist.-var. 1:
80, Leist.-var. 2:

Elektrische Daten

pro Ventilator

1x230V, 50 Hz,

1x230V, 50 Hz,
1x230V, 50 Hz,

1x230V, 50 Hz,
1x230V, 50 Hz,

1x230V, 50 Hz,
3x400YV, 50 Hz,

1x230V, 50 Hz,
3x400V, 50 Hz,

3x400YV, 50 Hz,
3x400YV, 50 Hz,

3x400V, 50 Hz,
3x400V, 50 Hz,

3x400V, 50 Hz,
3 x400V, 50 Hz,

3x400YV, 50 Hz,
3x400YV, 50 Hz,

3x400V, 50 Hz,
3x400V, 50 Hz,

3x400V, 50 Hz,
3x400V, 50 Hz,

3x400YV, 50 Hz,
3x400YV, 50 Hz,

3x400V, 50 Hz,
3x400V, 50 Hz,

3x400YV, 50 Hz,
3x400YV, 50 Hz,

3x400V, 50 Hz,
3x400V, 50 Hz,

3 x400V, 50 Hz,
3x400V, 50 Hz,

nom.

nom.
nom.

nom.
nom.

nom.
nom.

nom.

nom.

nom.
nom.

nom.
nom.

nom.
nom.

nom.
nom.

nom.
nom.

nom.
nom.

nom.
nom.

nom.
nom.

nom.
nom.

nom.
nom.

nom.
nom.

2,1TA

4,0 A
52A

4,0 A
52A

55A
2,6 A

55A
2,6A

2,9A
3,7A

29A
3, 7A

4,3A
58A

4,3A
58A

6,7 A
8.0A

6,7 A
8,0A

10,6 A
15,0 A

Anzahl
Motoren-
Steuerungen
pro
Luftrichtung

10,6 A 1

15,0 A

6,55 A
10,3 A

6,55 A
10,3 A

10,6 A
15,0 A

—_

100, Leist.-var. 1: 3 x 400V, 50 Hz,
100, Leist.-var. 2: 3 x 400V, 50 Hz,

120, Leist.-var. 1: 3 x 400V, 50 Hz, nom.
120, Leist.-var. 2: 3 x 400 V, 50 Hz, nom.

nom.
nom.

10,6 A
15,0 A

10,6 A
15,0 A

wWw NN NN NN NN
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MOTORSTEUERUNG TECHNISCHE DATEN
Beschreibung KW GroBe der Steuerung
0,41/0,8 kw* 1,15 kW 1,6 kw* 2,4 kW 4,0 kW 6,5 kW 10,0 kW
Abmessungen mm 185 x 220 x 90 185 x 250 x 100 220x 295 x 110
Gewicht kg 2,0 3,0 3,9
SPANNUNG
Spannung VAC 1 x 230 VAC 50/60 Hz +/-10 % 3 x 400 VAC 50/60 Hz +/-10
Strom bei Maximalbelastung A 4,4 | 6,5 3,5 5,0 8,4 13,6 16
Eegstud)ng:icar:ta?(:maler Last >0.99 (Aktive PFC) >0.9
MOTORAUSGANG
Frequenz Hz 0-120
Max. Ausgangsspannung Vrms 3x0-0,9Vin
Max. Ausgangsstrom Arms 3,2 4,5 4,5 6,4 11,7 19 22
SCHUTZ
Max. Vorsicherung A 16
Motorausgang Kurzschlussgeschutzt zwischen den Phasen
Motor Wird durch Strombegrenzung geschutzt
Impulsschutz Transientengeschitzt mit Varistoren
Uberspannungsschutz Ja, 400 V (PTC) Ja, 565 V
Uberlastschutz Vor Strom- und TemperaturUberlastung geschitzt
UMWELTSPEZIFIKATIONEN
Betriebstemperatur °C -40 °C bis +40 °C
Starttemperatur °C -40 °C bis +50 °C
Lagertemperatur °C -40 °C bis +70 °C
Gehé&useschutzart IP 65 54
Gehausematerial Aluminium
Fronttur Kunststoff
Feuchtigkeit % rF 10-95 % rF — nicht kondensierend
Vibrationen A Statior}ér:ﬂIEC 60721-3-3 Klasse 3M6 2,0 kg
Nicht stationar: IEC 60721-3-3 Klasse 3M6 25,0 kg
SCHNITTSTELLE
Digitale Kommunikation Slave 2 x RJ12 & 2 x Federklemmen
Digitale Kommunikation Master 1xRJ12
Analog Ein 1 0-10 VDC, 100 % bei 9,5V DC +/-2 %
Analog Aus 1 +10 VDC
Digital Ein 1 Start/Stopp mit internem Pullup
Digital Ein 2 Alarmreset
Grune Leuchtdiode Leuchtet dauernd: Spannung angeschlossen. Blinkt: aktive Kommunikation
Rote Leuchtdiode Blinkt: Alarm, aber weiterhin in Betrieb. Leuchtet dauernd: kritischer Alarm — Motor gestoppt
FUNKTION
Technik Sinusféormige Gegen-EMK signalgesteuert durch FOC (Field Oriented Control, Feldorientierte Regelung)
Fliegender Start Ja, typisch < 30 % der max. Geschwindigkeit, abhangig von Belastung und Gewicht des Ventilators
Ansteigende Rampe Sek. 15-300
Abfallende Rampe Sek. 15-300
Alarm Ja
Alarmreset Uber Digitaleingang, oder mehr als 60 Sekunden spannungslos.
Ventilatorstopp Sek. . Die Brgmsfunktion stoppt den \/entilator so schnell wiel mt’)glich.(
Die Bremszeit hangt von der im Ventilator enthaltenen Rotationsenergie ab.

Servicedatenprotokoll Betriebsstunden, Alarme, Belastung, Programmversion, max. Tempgratur, max. Motorspannung, max. Motorstrom, max.

Rippelspannung, max. Rippelstrom.
Programmaktualisierung Ja, Uber serielle Schnittstelle.
Motorparameter Programmierbar durch Swegon.
Brandlage Nennleistung Uber 1 Stunde bei 70 °C.
Feldabschwachung Ja
Kurzschlussschutz Ja
EMV-Filter Integriert
KENNZEICHNUNGEN
EMV EMV EN 61800-3 (C1 und C2)
NSR EN 61800-5-1
Produktnorm EN 61800 Teil 2
RoHS-Richtlinie Ja
Produktkennzeichnungen CE

* SILVER C, GroBe 04. Die Motorsteuerung begrenzt die Leitungsaufnahme auf 0,41 kW.

Anderungen vorbehalten. www.swegon.com # 3



Swegon’

3. Funktion

Steuerung
Die Motorsteuerung kann gesteuert werden Uber:

¢ 0-10 V DC (100 % bei 9,5V, +/-2 %)
¢ |okale Steuerung mit Handterminal (Zubehor TBLZ-4-75)
e Potenziometer

Steuerung mit 0-10 V DC

Die Motorsteuerung regelt die Geschwindigkeit linear
zwischen 0 % und 100 %, wobei sie zwischen der nied-
rigsten und der hochsten eingestellten Drehzahl begrenzt
ist (siehe Abb. 3). Die niedrigste und die htchste Drehzahl
werden Uber ein Handterminal eingestellt. 100 % Ge-
schwindigkeit werden mit einer Eingangsspannung von
,0=10 V in" definiert.

Um die Motorsteuerung Uber 0-10 V DC steuern zu kon-
nen, muss im MenU ,, User settings”/,, Control type” des
Handterminals , Control = 0-10 V DC" ausgewahlt wer-
den, was aber auch die Werkseinstellung ist. Ein externer
Stopp und ein Stopp vom Handterminal hat héhere Priori-
tat als ein Start vom Handterminal.

Wenn die Funktion Brandlage nicht abgeschaltet wird,
steuert die Motorsteuerung den Ventilator ohne aktivierte
Alarm- und Sicherheitsfunktionen. Siehe Abschnitt ,, Fire-
mode”.

Steuerung mit Handterminal

Um die Motorsteuerung mit dem Handterminal steuern

zu koénnen, muss im MenU ,, User settings”/, Control type”
des Handterminals ,Control = Modbus” ausgewahlt wer-
den. Ansonsten siehe die Anleitung fur das Handterminal.

Steuerung mit einem Potenziometer

Die Motorsteuerung kann mithilfe eines Potenziometers
gesteuert werden. Das Potenziometer muss einen Wider-
stand von mindestens 4,7 kQ (empfohlen) und héchstens
47 kO haben.

Ansonsten wird auf den Abschnitt , Steuerung mit 0-10 V
DC” verwiesen.

DE.MOTOREC2.241024

Speed out
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\
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Abb. 2. Vlerhéltnis zwischen Geschwindigkeit und den Zeiten fir anstei-
gende und abfallende Rampen

RPM
A
Max RPM —+
Min RPM —
% out
| » Override
0% 100%  setpoint

Abb. 3. Verhéltnis zwischen Geschwindigkeit und min./max. Drehzah-
leinstellung
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Firemode-Funktion [Brandlage]

Bei Lieferung ist die Funktion ,Firemode* in der Motorsteuerung
mithilfe eines Kurzschlussblgels abgeschaltet. Dieser Kurz-
schlussblgel ist zu entfernen, wenn das Brandlagensignal z. B.
von einer gemeinsamen Feueralarmanlage (ABA) kommtl.

Firemode-Funktion ist die Bezeichnung fir einen Zustand der
Motorsteuerung, in dem sich die Steuerung in einem Not-
programm ohne Alarmiberwachung befindet. Zum Beispiel

ist der interne Ubertemperaturschutz in der Motorsteuerung
abgeschaltet und der Motor bleibt bei einer Kommunikations-
unterbrechung nicht stehen. Die Funktion kann zum Beispiel zur
Rauchabsaugung wahrend eines Feuers im Gebdude verwendet
werden. Ein Abluftventilator wird dann zum Beispiel bei akti-
viertem , Firemode"” Rauch so lange weiter aus dem Geb&ude
absaugen kénnen, wie es Uberhaupt moglich ist. Dies erfolgt
auBerdem, ohne dass der Ventilator aufgrund einer Stérung oder
einem anderen sowohl vom Ventilator als auch der Motorsteu-
erung anstehenden Alarm stehen bleibt. Er Iduft dann mit der
eingestellten Geschwindigkeit, die entweder von einem externen
0-10-V-Steuersignal oder einem Potenziometer kommt.

Die Motorsteuerung bleibt mindestens eine Stunde weiter in
Betrieb, auch wenn die Motorsteuerung und der Ventilatormotor
Uberhitzt sind.

In dieser Situation wird priorisiert, dass die Motorsteuerung un-
abhangig davon, welcher Alarm aktiv ist, weiterhin in Betrieb ist.

Hinweis: Wenn die Temperatur in der Motorsteuerung 75 °C
Ubersteigt, wird die Versorgungsspannung fur das Handterminal
unterbrochen. Das Handterminal kann deshalb bei Temperaturen
Uber 75 °C nicht verwendet werden.

Automatischer Neustart nach einem Alarm

Die Motorsteuerung versucht nach einem Alarm, wie z. B.
Uberspannung, automatisch neu zu starten. Dieser automatische
Neustart wird maximal 5 Mal ausgeftihrt. AnschlieBend verbleibt
die Motorsteuerung in Fehlerstellung und muss durch Resetten
des Alarms neu gestartet werden.

Alarmreset: siehe Abschnitt , Alarmreset”.

Betriebsanzeige

Die Motorsteuerung ist mit einem 0-10-V-Analogausgang fur
die Betriebsanzeige ausgestattet. Eine Geschwindigkeit von 0 %
entspricht einem Ausgangssignal von 0V, eine Geschwindigkeit
von 100 % entspricht einem Ausgangssignal von 10 V.

Betriebsrelais

Die Motorsteuerung ist mit einem Betriebsrelais ausgestattet,
das an externe Ausrlstung ein Betriebssignal senden kann. Bei
dem Signalausgang handelt es sich um ein Umschaltrelais, das
normalerweise zwischen den Klemmen 20 und 21 geschlossen
ist. Wenn die Motorsteuerung ein Startsignal entgegennimmt,
schaltet das Relais um und schlieBt zwischen den Klemmen 21
und 22.

Alarmrelais/-Ausgang

Die Motorsteuerung ist mit einem Alarmausgang in Form eines
Alarmrelais ausgestattet. Das Alarmrelais wird aktiviert, wenn in
der Motorsteuerung ein Alarm auftritt oder wenn im Motor oder
im Ventilator ein Alarm festgestellt wird. Bei dem Alarmausgang
handelt es sich um ein Umschaltrelais, das normal zwischen den
Klemmen 24 und 25 geschlossen ist. Wenn die Motorsteuerung
ein Alarmsignal entgegennimmt, schaltet das Relais um und
schlieBt zwischen den Klemmen 23 und 24.

Alarmreset

Die Motorsteuerung ist mit einem Digitaleingang fur den Alarm-
reset ausgestattet. Der Alarmausgang wird durch KurzschlieBen
der Klemmen 06 (GND) und 07 (D ein2) resettet (siehe Abb. 1).
Der Alarmausgang kann auch resettet werden, indem die Span-
nung fur die Motorsteuerung mehr als 60 Sekunden lang abge-
schaltet wird.

Schaltfrequenz

Die Schaltfrequenz des Motors (SwitchMode) kann am Handter-
minal auf folgende Werte eingestellt werden.

0 = Auto

1 = Low [Niedrig] = 4 kHz

2 = High [Hoch] = 8 kHz

Wenn die Schaltfrequenz erhoéht wird, nimmt der von der Mo-
torsteuerung hoérbare Larm ab, gleichzeitig nehmen aber die
Verluste im Motor zu, sodass dessen Wirkungsgrad und Betriebs-
o6konomie abnehmen.

In Stellung 0 = Auto dndert die Motorsteuerung die Schaltfre-
guenz automatisch. Wenn die Drehzahl erhéht werden soll,
wechselt die Motorsteuerung von 2 = High = 8 kHz auf 1 =

Low = 4 kHz, sobald die Geschwindigkeit 60 % der maximalen
Nenngeschwindigkeit Ubersteigt. Wenn die Drehzahl verringert
werden soll, wechselt die Motorsteuerung von 1 = Low (4 kHz)
auf 2 = High (8 kHz), sobald die Geschwindigkeit unter 50 % der
maximalen Nenngeschwindigkeit absinkt.

In Stellung 1 = Low = 4 kHz wird die Motorsteuerung im Betrieb
immer mit niedriger Schaltfrequenz betrieben.

In Stellung 2 = High = 8 kHz wird die Motorsteuerung im Betrieb
immer mit hoher Schaltfrequenz betrieben.

Leuchtdiodenanzeigen

Die Motorsteuerung hat eine eingebaute zweifarbige Leuchtdio-
de, die sich an der Unterseite der Motorsteuerung bei der Kabel-
durchftihrung fur die Spannungsversorgung befindet.

Leuchtet dauernd griin bei angeschlossener Spannungsversor-
gung.
Blinkt griin bei aktiver Modbus-Kommunikation.

Leuchtet dauernd rot, wenn mindestens ein kritischer Alarm aktiv
ist.

Blinkt rot, wenn mindestens ein nicht kritischer Alarm aktiv ist.

Warnung Das Gehduse der Motorsteuerung kann sehr heif3
werden!

Warnung! Die Motorsteuerung darf nicht am Einbauort
repariert werden. Versuchen Sie niemals, eine defekte
Einheit zu reparieren.

Wenden Sie sich an Swegon, um eine Austauscheinheit zu
bekommen.

Achtung! Wenden Sie sich an lhren Lieferanten, wenn Sie weite-
re technische Angaben haben mochten.

Anderungen vorbehalten.
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4. Elektrischer Anschluss

Jeder Ventilatoreinsatz ist mit einer Motorsteuerung aus-

gestattet. Um an ihn heranzukommen, ist die Inspektions-
klappe des Ventilators zu 6ffnen und der blaue Deckel der
Motorsteuerung abzuschrauben.

1/0 module SILVER

8-15 mm

GND
Thermistor

4-20mA
DI_3

DI_4
AO_1

+10V
+24V

NC C NO NC C NO

o o

0000000000000 ee

Abb. 1. Klemmen in der Motorsteuerung

D1

D2

DIO
Dig. in3
Dig. in4

Start/Stopp
Alarmreset
Nicht verwendet
Firemode

Nicht verwendet

MmM1213 14 1516 17 18 1920 21 22 23 24 25
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Normalerweise

in Stellung 1. Bei
Kommunikation Uber
das Handterminal,
Stellung 0.
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03 GND
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06 GND
07 D2
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09 DIO
10 GND
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8-15mm
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Elektrischer Anschluss der Steuersignale

e An der Unterseite der Motorsteuerung den vormontier-
ten Abdichtungsstopsel entfernen und eine Kabelver-
schraubung montieren.

e Das 0-10-V-DC-Steuersignal von einem externen
Regler an die Klemmen 05 (0-10 V ein) und 03 (GND)
anschlieBen (siehe Abb. 1).

e Das Steuerpotenziometer wird an die Klemmen 04 (+10
Vdc), 05 (0-10 V ein) und 03 (GND) angeschlossen
(siehe Abb. 1).

e Das Start- und Stoppsignal wird an die Klemmen 10
(GND) und 08 (D ein1) angeschlossen (siehe Abb. 1).
Dabei muss es sich um einen potenzialfreien digitalen
Kontakt handeln.

e Das Brandlagensignal wird an der Motorsteuerung an
die Klemmen 11 (GND) und 14 (Dig. ein3) angeschlos-
sen (siehe Abb. 1). Dabei muss es sich um einen poten-
zialfreien digitalen Kontakt handeln.

Elektrischer Anschluss des Handterminals

Das Handterminal wird an die in der Motorsteuerung inte-
grierten Anschlussklemmen (Anschluss ,A”) angeschlos-
sen. Dazu ein Buskabel, (Typ 6-Adern, ungeschirmt, 30
AWG/0,066 mm? Telekommunikationskabel oder dhnliche
Flachkabel) mit RJ12/6-Kontakten an beiden Enden ver-
wenden, siehe Abbildungen unten.

AL o=

DE.MOTOREC2.241024

e Das Alarmreset-Signal wird an der Motorsteuerung an
die Klemmen 06 (GND) und 07 (D ein2) angeschlossen
(siehe Abb. 1). Dabei muss es sich um einen potenzial-
freien digitalen Kontakt handeln.

e Die Betriebsanzeige wird an die Klemmen 16 (0-10 V
aus) und 19 (GND) angeschlossen (siehe Abb. 1).

e Das Betriebssignal ist mit ,R1"” gekennzeichnet und
wird an die Klemmen 20 (NC), 21 (C) und 22 (NO)
angeschlossen (siehe Abb. 1).

e Das Alarmsignal ist mit ,,R2” gekennzeichnet und wird
an die Klemmen 23 (NC), 24 (C) und 25 (NO) ange-
schlossen (siehe Abb. 1).

l— Gleiche Farbreihenfolge T
Ul JUll

Anderungen vorbehalten.
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Elektrischer Anschluss

Kabel fur den Stromanschluss der Motorsteuerung sind in
den jeweiligen Ventilatorrdumen vorhanden.

Fr den Anschluss, siehe Abb. 7 und 8 unten.
Fur elektrische Daten, siehe Abschnitt 2.

g Yo gV N

i—’//' 7

4 I,._
gl
=L )

I_Z|||—

Abb. 7. Stromanschluss der Motorsteuerung, 0,8-1,15 kW.
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Abb. 8. Stromanschluss der Motorsteuerung, 1,6-10,0 kW.
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Anderungen vorbehalten.
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5. Fehlersuche
Offnen der Motorsteuerung

Vor dem Offnen der Motorsteuerung muss die Netzspannung mindestens 3 Minuten lang abgeschaltet gewesen sein,
weil sonst im Gerat Restspannungen vorhanden sind, deren Bertihrung gefahrlich sein kann. Wenn sich das Ventilatorrad
ohne Empfang eines Betriebssignals durch natdrlichen Zug im Kanalsystem dreht, besteht die Gefahr, dass der Motor an
den Klemmen der Motorsteuerung eine Spannung induziert, sodass deren Berthrung gefahrlich sein kann.
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Fehlersuche bei Steuerung der Motorsteuerung durch externe (A/D) Signale:

Symptom

Ursache

MaBnahme

Der Motor dreht sich nicht

Versorgungsspannung fehlt

Uberpriifen, dass an der Motorsteuerung Spannung anliegt (Klemmen ,L” und ,N” bei Modellen fir
230V oder ,L1", ,L2" und ,L3" bei Modellen fur 3 x 400 V).

(Die Versorgungsspannung ist auf dem Typenschild angegeben, das sich auf der Seite der Motorsteu-
erung befindet.)

Uberprifen, dass der Kurzschlussschutz aktiviert worden ist.

Uberprifen, dass die Spannungsversorgung an der Motorsteuerung nicht durch eine andere Kompo-
nente unterbrochen worden ist.

Schlechte elektrische Anschliusse

Die Anschlusskontakte und andere elektrische Anschltsse tberprifen

Falscher Motor fur die Motorsteu-
erung

Uberprifen, dass korrekte Motoreinstellungen eingelesen und im Setup der Motorsteuerung gespei-
chert worden sind.

Betriebssignal fehlt

Uberprifen, das die Motorsteuerung ein Betriebssignal entgegennehmen kann. An die Motorsteue-
rung muss am Eingang fur Start/Stopp (Digitaleingang Klemme 08; D ein1) ein Signal angeschlossen
sein.

0-10-V-DC-Steuersignal fehlt.

Uberprifen, dass das 0-10-V-DC-Steuersignal in der Motorsteuerung korrekt an die Klemmen 05
(0-10 V ein) und 06 (GND) angeschlossen ist.

Bei Potenziometerbetrieb:

Uberprifen, dass das 0-10-V-DC-Steuersignal des Potenziometers in der Motorsteuerung korrekt an
die Klemmen 04 (0-10 V ein), 05 (0-10 V ein) und 06 (GND) angeschlossen ist.

Das Potenziometer muss einen inneren Widerstand von mindestens 4,7 kQ haben.

Aktiver Alarm

Den aktuellen Alarm auslesen und die Ursache beseitigen.

Der Motor wurde vom internen Mo-
torschutz aufgrund von Uberlastung
oder einem anderen Alarm 5 Mal
gestoppt.

Den Alarm durch KurzschlieBen der Klemmen 06 (GND) und 07 (D ein2) in der Motorsteuerung
resetten.

Der Alarm kann auch resettet werden, indem die Spannungsversorgung fur die Motorsteuerung
abgeschaltet und nach ca. 60 Sekunden wieder eingeschaltet wird.

Defekte Motorsteuerung

Motorsteuerung austauschen

Defekter Motor

Motor austauschen

Die Drehrichtung des
Motors ist falsch

Falsche Phasensequenz im Motor-
kabel

Am Motor oder in der Motorsteuerung zwei Phasen vertauschen.

Die Motorsteuerung macht
mehr Larm als akzeptabel

Zu geringe Schaltfrequenz

Schaltfrequenz erhthen

0 = Auto

1 = Low [Niedrig] = 4 kHz

2 = High [Hoch] = 8 kHz

Wenn die Schaltfrequenz erhéht wird, nehmen die Verluste im Motor zu, sodass dessen Wirkungs-
grad und Betriebsokonomie abnehmen. Die Schaltfrequenz in der Motorsteuerung kann mit dem
Handterminal geandert werden.

Die Motorsteuerung schal-
tet sich aus
aufgrund eines Alarms

Mindestens ein Alarm ist aktiv

Den Alarm am Handterminal ablesen, um festzustellen, welcher Alarm die Motorsteuerung / den
Motor gestoppt hat.

Den Alarm durch KurzschlieBen der Klemmen 06 (GND) und 07 (D ein2) in der Motorsteuerung
resetten. Der Alarm kann auch resettet werden, indem die Spannungsversorgung fur die Motorsteu-
erung abgeschaltet und nach ca. 60 Sekunden wieder eingeschaltet wird.

Alarm wird nach dem Reset wieder
aktiviert

Den Alarm am Handterminal ablesen, um festzustellen, welcher Alarm die Motorsteuerung / den
Motor gestoppt hat.

Die Ursache, durch die der Alarm wieder aktiviert wird, beseitigen.

Anderungen vorbehalten.
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6. Service und Wartung

Eine besondere Wartung ist nicht erforderlich. Wenden Sie
sich bitte an Swegon, wenn es zu Problemen kommt.

Zur Fehlersuche im Gerat: Siehe Abschnitt 5. Fehlersuche.

7. Alarm

Das in die Motorsteuerung eingebaute Alarmrelais hat
Umschaltkontakte und ist mit , Alarmrelais” gekennzeich-
net. Die Motorsteuerung bleibt stehen und die Alarm-
leuchtdiode leuchtet auf. Wenn die Stérung nicht mehr
vorhanden ist, wird der Alarm automatisch resettet und die
Motorsteuerung gestartet.

Die Motorsteuerungen versucht automatisch neu zu star-
ten. Wenn die maximale Anzahl Neustarts (5) Gberschrit-
ten worden ist, muss der Alarm resettet werden.

Wenn die Motorsteuerung mit 0-10 V DC und digitalen
Signalen gesteuert wird, wird der Alarm durch Kurzschlie-
Ben der Klemmen 06 (GND) und 07 (D ein2) resettet.

Wenn die Netzspannung fur mehr als 60 Sekunden abge-
schaltet wird, wird der Alarm automatisch resettet.

8. Umwelt und Abfallentsorgung

UnterstUtzen auch Sie den Umweltschutz, indem Sie die
Verpackung ordnungsgemal entsorgen und die Produkte
entsprechend der geltenden Umweltgesetze verwenden.

Entsorgung des Produkts

Das Produkt darf nicht im Hausmull entsorgt werden. Sie
sind entsprechend den 6rtlichen Vorschriften gesondert zu
entsorgen.
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9. Verwendete Normen

EN-61800-2 .Drehzahlveranderbare elektrische
Antriebe, allgemeine Anforderungen”

EN-61800-3 +Allgemeine elektromagnetische
Vertraglichkeit”

EN-61800-5 .Drehzahlveranderbare elektrische

Antriebe, Sicherheitsanforderungen”

10. CE-Kennzeichnung

Swegon erklart unter eigener Verantwortung, dass dieses
Produkt die Richtlinie des Rats 92/31 mit folgenden Ande-
rungen zur elektromagnetischen Vertraglichkeit sowie die
Richtlinie des Rats 73/23 Uber elektrische Materialien zur
Verwendung innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen
erfallt.

KENNZEICHNUNGEN
EMV 5[;1\]31(2:35))0-3 (9}
NSR EN 61800-5-1
PRODUKTNORM EN 61800 TEIL 2
ROHS-RICHTLINIE JA
PRODUKT- CE
KENNZEICHNUNGEN
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Anderungen vorbehalten.



