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Anleitung Warmetauschersteuerung, 14 Nm
SILVER C RX, RECOnomic Grof3e 100/120,
RECOsorptic GroBBe 80-120

1. Allgemeines

Die Warmetauschersteuerung ist ein Steuersystem fir Motoren
mit 14 Nm. Sie ist fur die exakte und leise Steuerung rotierender
Warmetauscher in den Luftungsgeraten SILVER C RX mit Stan-
dardrotoren (RECOnomic) GréBe 100/120 und mit Sorptionsro-
toren (RECOsorptic) GréBe 80-120 vorgesehen.

Das Steuersystem besteht aus einer Motorsteuerung mit einge-
bautem Rotationswachter und einem Motor. Der Rotationswach-
ter wird zur Uberwachung der ordnungsgemaBen Rotation des
Rotors verwendet.

Die Warmetauschersteuerung ist flr eine exakte Steuerung der
Rotordrehzahl ausgelegt, wodurch eine energetisch optimale
Warmerickgewinnung ermoglicht wird.

Die Warmetauschersteuerung befindet sich in der Mittelsektion
des Gerats, um an sie heranzukommen, muss die Inspektionstur
gedffnet werden.

Inbetriebnahmeverbot

Das Gerat darf nicht in Betrieb genommen werden, bevor fiir
das gesamte Luftungsgerat, in das die oben genannte War-
metauschersteuerung eingebaut wird, erklart wird, dass es mit
den relevanten Vorschriften in der Maschinenrichtlinie 98/37/
EG sowie mit gegebenenfalls bestehenden nationalen Gesetzen
Ubereinstimmt.

Die Warmetauschersteuerung darf nicht an das Stromnetz ange-
schlossen werden, bevor die gesamte Installation den Anforde-
rungen in ALLEN relevanten EU-Richtlinien gentgt.

Wenn die Warmetauschersteuerung beschadigt worden ist, z. B.
wahrend des Transports, muss sie von zugelassenem Personal
untersucht und repariert werden, bevor sie an das Stromnetz
angeschlossen wird.

Eingebauter Schutz

Wenn die Temperatur in der Warmetauschersteuerung 95 °C
Uberschreitet, versucht die Warmetauschersteuerung die War-
meentwicklung durch Minimierung der Stromzufuhr zum Motor
Zu minimieren.

Die Warmetauschersteuerung verfligt zum Schutz von Motor
und Kabeln Uber eine eingebaute Strombegrenzung. Ihre Einstel-
lung begrenzt daher den Strom, den sie liefern kann.

Die Warmetauschersteuerung ist gegen Phasen-Phasen-Kurz-
schlUsse am Steckverbinder der Einheit ftr den Motor (U, V, W)
geschutzt.

Anderungen vorbehalten. www.swegon.com # 1
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2. Technische Daten
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Steuerung

Einheit Warmetauschersteuerung
Drehmoment Nm 14,0
LeistungsgroBe W 790
Wirkungsgrad % >94 %
Stromversorgung
Spannung VAC 1x230V AC 50/60 Hz -15%/+15%
Versorgungsstrom bei Maximalbelastung A 3,4
Leistungsfaktor (cos-phi) bei max. Belas- 290 %
tung
Motorausgang
Nominelle Motorleistung (an der Welle) kw 790
Motordrehzahl U/min 0-400
Nominelles Drehmoment, Motor Nm 14,0
Drehmoment, Motorboost Nm 17,5
Frequenz Hz 0-400
Max. Ausgangsspannung \Vrms 3 x0-230V AC
Schutz
Max. Absicherung A 10
Ausgang, Motor Kurzschlussgeschitzt zwischen den Phasen
Motor Strombegrenzungsschutz
Impulsschutz Transient geschiitzt durch VDR
Uberspannungsschutz 400 V (PTC)
Uberbelastungsschutz Uberbelastungsschutz, Strom und Temperatur
Umwelt
Temperatur, Betrieb °C -40 bis +40
Temperatur, Start °C -40 bis +40
Temperatur, Lagerung °C -40 bis +70
Abmessungen mm 185 x 265 x 125
Schutzart IP 54
Gehdusematerial Aluminium
Vordere Abdeckung Kunststoff
Gewicht kg 3,6
Luftfeuchtigkeit % rF 10-95 % rF, nicht kondensierend
KUhlung Selbstkihlung
Schnittstellen

. RS-485-Schnittstelle (Baudrate: 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, 115,2 kBaud)
RS-485-Schnittstellenprotokoll Voreinstellung: 38,4 kBaud, 2 Stoppbits, keine Paritat
RS-485-Schnittstellenanschluss 2 x RJ12 & 3 x Federklemmen
RS-485-Schnittstellenkabel Max. 100 m
Analog Ein1 0-10 VDC, 100 %@ 9,5V DC +/-2 %
Analog Aus1 +10V DC
Digital Ein1 (interner Pull-Up) Alarmreset
Digital Ein1 (interner Pull-Up) Aktivierung eines externen Rotationswachters
Alarmrelais SPDT-Relais 1 A 30 VDC/24 VAC
Grlne LED Ein: Strom angeschlossen | Blinkt: Aktive Modbus-Kommunikation
Rote LED Blinkt: Alarm, aber weiterhin in Betrieb | Dauerleuchten: Schwerer Alarm — Motor stoppen
Drehschalter Ja
Funktionen
. Durch FOC (Field Oriented Control, Feldorientierte Regelung) gesteuertes sinusformiges
Technologie .
Gegen-EMF-Signal
Anlauframpenzeit sek. 60
Abbremsrampenzeit sek. 60
Alarm Ja
Uber digitalen Eingang, Modbus oder durch Abschalten der Einheit Gber mehr als 60 Sekun-

Alarmreset den
Reinigungsfunktion sek. Ja

Service Datenprotokollierung

Betriebsstunden, Alarme, Belastung, Softwareversion, max. Temp., max. Motorspannung,
max. Motorstrom, max. Spitzenspannung, max. Spitzenstrom

Software-Aktualisierung

Ja, Uber serielle Schnittstelle.

Kurzschlussschutz Ja
EMV-Filter Integriert
Kennzeichnungen

EMV EN 61800-3 (C1 & C2)
NSR EN 61800-5-1
Produktnorm EN 61800 Teil 2
RoHS-Richtlinie Ja
Produktkennzeichnungen CE

PBS: Die Daten gelten bei: nomineller Versorgungsspannung und bei +25 °C Umgebungstemperatur
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Antriebsmotor

Antriebsmotor

Einheit 790 W, 14 Nm
GroBe SILVER C RX, Standardrotor 100/120
GroBe SILVER C RX, Sorptionsrotor 80-120
Drehmoment Nm 14,0
Leistung W 790
Gewicht kg ~ 13,2
Gehauseschutzart IP 54
Temperatur, Betrieb °C -40 bis +40
Temperatur, Lagerung °C -40 bis +70
Abmessungen mm 134x 134 x 170

DE.EXCHSILV4.201115

3. Funktion

Allgemeines

Die lineare Drehmomentkurve des Motors ermdglicht eine sehr
genaue Kontrolle der Rotordrehzahl Uber einen sehr groBen
Bereich. Dies fuhrt zu einer energieeffizienten Warmertickgewin-
nung und exakten Temperaturregelung.

Die Warmetauschersteuerung wird mit 0-10-V-Signalen oder
Uber Modbus-Kommunikation gesteuert.

Die Kombination aus dem hohen Drehmoment des Motors und
der FOC-Technik (Field Oriented Controls), ergibt eine einzigar-
tige innovative Losung und sorgt fur erhdhte Effizienz. Die Ein-
heit verwendet das Ruickkopplungssignal vom Motor, damit der
Motor den exakt richtigen Strom bekommt, um die gewinschte
Drehzahl und das gewinschte Drehmoment zu erreichen.

Rotationswéchter

Die Warmetauschersteuerung ist mit moderner Software verse-
hen, um die Rotation des Rotors zu tiberwachen, sodass keine
physischen oder optischen Rotorschutzfunktionen erforderlich
sind.

Anderungen vorbehalten.
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4. Funktionen und Einstellungen
Funktionsschalter
Die Warmetauschersteuerung ist mit einem Funktionsschalter zur

Einstellung der minimalen/maximalen Motordrehzahl ausgestat- 0
tet, siehe Abbildung rechts und Tabelle unten.
Der Funktionsschalter wird werkseitig voreingestellt entspre- @
chend der Tabelle unten geliefert:
Stellung Funktionsschalter %QL

Rotor, standard

SILVER C

RX 100/120 4

Rotor, Sorption

SILVER C

RX 080 6

RX 100/120 7

Eine falsche Einstellung der maximalen Motordrehzahl kann zu
einer verschlechterten Leistung oder einer Uberbelastung des
Motors fiihren, wobei eine Uberhitzungsgefahr sowie die Gefahr
flr schwere Schaden an Motor und Antriebseinheit bestehen.

LED-Anzeige

Die Warmetauschersteuerung ist mit einer LED-Anzeige verse-
hen, siehe Skizze rechts.

Die LED befindet sich an der Unterseite der Warmetauschersteu-
erung neben dem Eingang fur das Netzkabel, siehe Abbildung
rechts.

Die Codes der LED-Anzeige finden Sie in der Tabelle unten.

LED-Leuchte Status Status r
AUS Keine Spannung —
Grin EIN Spannung vorhanden =
Grun blinkend Aktive Modbus-Kommunikation
Rot EIN Rotor wegen eines kritischen

Alarms gestoppt
Rot blinkend Mit reduzierter Leistung in Betrieb
Orange EIN Testfunktion aktiviert
Orange blinkend Reinigungsfunktion aktiviert

4 # www.swegon.com Anderungen vorbehalten.
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0-10-V-Steuerung

Die Warmetauschersteuerung ist werkseitig auf 0-10-V-Steue-
rung eingestellt.

Dies kann in eine dauerhafte Modbus-Steuerung Uber das
entsprechende Modbus-Register umgestellt werden, siehe das
separate Modbus-Protokoll.

Der Motor startet, wenn das Steuersignal tber 1,1V liegt
(siehe Diagramm rechts).

Der Motor bleibt stehen, wenn das Steuersignal unter 0,6 V liegt
(siehe Diagramm rechts).

Der Motor lauft mit maximaler Drehzahl, wenn das Steuersignal
Uber 9,5V liegt (siehe Diagramm rechts).

Eine Kompensation fur eine nicht-lineare WarmeUtbertragung am
Rotor kann durch Konfiguration eines K-Faktors erreicht werden.
Damit kdnnen eine sehr viel optimalere Warmeubertragung

und eine bessere Einstellung erreicht werden (siehe Diagramm
rechts).

Der K-Faktor wird Uber ein Modbus-Register konfiguriert.

Fur den standardmaBigen K-Faktor wurde vom Hersteller der
Wert 50 konfiguriert.

Rotationsiiberwachung

Da der Motor und der Rotor mechanisch tber einen Antriebsrie-
men verbunden sind, muss die Rotorrotation tberwacht werden.

Die Warmetauschersteuerung ist mit einer internen Rotoriber-
wachung ausgestattet.

Wenn der Motor den Rotor aufgrund von Schwéche oder eines
defekten Antriebriemens nicht mehr rund laufen l&sst, 16st die
Warmetauschersteuerung einen Alarm fir ,,Rotorschutz” aus.

Interne Rotorschutzfunktion

Die interne Rotorschutzfunktion GUberwacht die korrekte Rotati-
onsrichtung des Rotors durch Messung des Motorstroms und der
Motordrehzahl.

Alle 10 Sekunden kontrolliert die Software fur die Rotationskon-
trolle nach einem kurzen Wechsel des Motorstroms Verande-
rungen bei der Drehzahl des Motors. Nach sechs missglickten
Kontrollen wird ein Neustart ausgelst.

Die standardmaBige Einstellung in der Warmetauschersteuerung
ist ein Neustartversuch. Nach ca. zwei Minuten wird ein Rotor-
schutzalarm ausgegeben.

Die interne Rotortberwachung arbeitet bei einer Drehzahl von
mehr als 25 Umdrehungen pro Minute automatisch. Bei Motor-
drehzahlen unter 25 Umdrehungen pro Minute unterstutzt
normalerweise die angeschlossene Steuereinheit (Steuereinheit
AHU). Wenn der Rotor nicht die gewinschte Warmerlckge-
winnung erzielt, fordert die angeschlossene Steuereinheit eine
hohere Drehzahl an, um eine hohere Warmertckgewinnung zu
aktivieren.

DE.EXCHSILV4.201115
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Boostfunktion

Die Warmetauschersteuerung verfigt Gber eine eingebaute
., Startfunktion”, die beim Start automatisch eine hdhere Strom-
starke fur den Motor ermdéglicht.

Die Warmetauschersteuerung kann dem Motor beim Start bis zu
150 % des nominellen Stroms (Angabe in mA) zufuhren (max.
100 Sek.)

Die Warmetauschersteuerung stoppt die Startfunktion, wenn die
eingestellte ,Startzeit” am Timer ablauft oder wenn der Motor
50 % der maximal eingestellten Drehzahl erreicht hat.

Reinigungsfunktion

Wenn die Warmetauschersteuerung auf , RS-485-Schnittstelle”
eingestellt ist, wird die Reinigungsfunktion vom Steuersystem
des Luftungsgerats gesteuert.

Wen die Warmetauschersteuerung Uber das 0—10-V-Signal
gesteuert wird, startet die Reinigungsfunktion automatisch,
wenn der Motor 10 Minuten lang abgeschaltet war.

Der Motor lauft dann ein paar Umdrehungen mit niedriger Dreh-
zahl, um dann wieder stehen zu bleiben.

Die Funktion wird bei abgeschaltetem Motor alle 10 Minuten
wiederholt.

Die Funktion verhindert damit mechanische Fehler und eine
Verschmutzung des Rotors.

Anderungen vorbehalten.
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Eingebauter Schutz

Wenn die Temperatur in der Warmetauschersteuerung 95 °C
Uberschreitet, versucht die Warmetauschersteuerung die War-
meentwicklung durch Minimierung der Stromzufuhr zum Motor
Zu minimieren.

Die Warmetauschersteuerung verfligt zum Schutz von Motor
und Kabeln Uber eine eingebaute Strombegrenzung. Ihre Einstel-
lung begrenzt daher den Strom, den sie liefern kann.

Die Warmetauschersteuerung ist gegen Phasen-Phasen-Kurz-
schlUsse am Steckverbinder der Einheit ftr den Motor (U, V, W)
geschutzt.

Die Steuereingange der Warmetauschersteuerung sind gegen
Kurzschlisse geschitzt.

Feststellung eines blockierten Rotors

Wenn die Belastung fur den Rotor hoher als das maximale nomi-
nelle Drehmoment fur die Warmetauschersteuerung ist und der
Motor die Warmetauschersteuerung dazu bringt, einen Alarm
wegen eines blockierten Rotors auszuldsen.

Diese Feststellung hédngt von der Spannung des Antriebsriemens
und der Reibung zwischen Antriebsriemen und Riemenscheibe
ab.

Eine sehr viel geringere Riemenspannung wird als defekter
Riemen aufgefasst und einen Alarm fir die interne Rotorschutz-
funktion auslésen, wodurch die Warmetauschersteuerung den
Motor stoppt.

Eine geringere Riemenspannung kann die Reibung zwischen
Antriebsriemen und Riemenscheibe verringern und eine gerin-
gere Rotordrehzahl als gew(inscht verursachen, wenn der
Antriebsriemen auf der Riemenscheibe schleift.

Abhéangig von der Drehzahl des Motors und der Reibung zwi-
schen Antriebsriemen und Riemenscheibe erkennt die War-
metauschersteuerung diese Fehlfunktion, indem sie die Dreh-
zahlverringerung des Motors und die Vibrationen des Systems
feststellt.

Hohere Kriechwerte und Vibrationen werden typischer Weise bei
hoheren Motordrehzahlen festgestellt.

6 # www.swegon.com Anderungen vorbehalten.
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5. Elektrischer Anschluss

Der elektrische Anschluss muss durch einen zugelassenen Elektri-
ker erfolgen.

Offnen der Warmetauschersteuerung

Uberpriifen Sie, dass die Versorgungsspannung vor dem Offnen
der Kunststoffabdeckung abgeschaltet ist.

Nach dem Abschalten der Netzspannung mussen Sie ca. 3 Minu-
ten warten, bevor die Kunststoffabdeckung gedffnet wird.

Die Warmetauschersteuerung wird durch Lésen der sechs die
Abdeckung haltenden Sternschrauben (Torx 20) getffnet.

Entfernen Sie die geléste Kunststoffabdeckung vorsichtig.

Ubersicht, Klemmen und Kontakte

Motor

U Q] Braun U Warmetauschersteuerung L1
vV @_ Schwarz v N
L W @_ Blau W
PEQ+—QPED PE @j
PE

I

1: A
2:B

RS-485-Schnittstelle Slave

— Bus

RS-485-Schnittstelle Slave

B
— Bus A

— Gnd

3: GND
4: +10Vdc
5: 0-10Vdc
0-10 Vein
6: GND
AKktivier. eines ext. .
Rotationswéchters 7:DI2
Alarmreset 8: DI
9: DO
10: GND

NO —25

C 24
NC/‘/—_23

} Betriebsindikation

} Alarmindikation

DE.EXCHSILV4.201115

Anderungen vorbehalten.
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Energieanschluss
Stromversorgung 230 V AC, +/-15 %.

Das Stromkabel wird an der Warmetauschersteuerung an die
Klemmen ,L", ,N” und ,PE" angeschlossen, siehe Abbildung
rechts.

Fur die PE-Leitung wird empfohlen, dass sie 20 mm langer als die
anderen Leitungen im Kabel ist.

Zum Schutz der Warmetauschersteuerung vor Eindringen von
Feuchtigkeit und als Zugentlastung mussen die Kabelverschrau-
bungen unbedingt angezogen werden.

Steuerung 0-10 V

Analoges 0-10-V-Eingangssteuersignal fir die Drehzahlkontrolle
Uber ein externes 0—10-V-Steuersignal, siehe Abbildung rechts.

Steuerung lGiber Modbus

Die RS485-Schnittstelle kann an die Warmetauschersteuerung
Uber den mit B gekennzeichneten RJ12-Anschluss oder tber die
Federklemmen der Anschlussklemmen angeschlossen werden.
Die mit A und C gekennzeichneten RJ12-Modbus-Anschlisse
durfen nicht verwendet werden.

Bei Verwendung von RJ12-Steckern wird Telekabel, 6-adrig,
ungeschirmt, 30 AWG/0,066 mm?2 (Flach/Telekabel) empfohlen.

Bei Montage von RJ12-Steckern muss die Farbreihenfolge in
den Steckern an beiden Enden die gleiche sein, siehe Abbildung
rechts.

DE.EXCHSILV4.201115
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6. Modbus

Die Warmetauschersteuerung wird werkseitig voreinge-
stellt entsprechend der Tabelle unten geliefert:

DE.EXCHSILV4.201115

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung
Adresse 1-247
Baudrate 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, 115,2 kBaud
Paritat Keine, gerade, ungerade
Stoppbit(s) 0,1,2
Kommunikation, Timeout 0-240 Sek.

Die Warmetauschersteuerung unterstitzt die in der Tabel-
le unten abgegebenen Kommandos:

Funktionscode Beschreibung

1 Spulenstatus auslesen

2 Eingangsstatus auslesen

3 Holding-Register auslesen

4 Eingaberegister auslesen

5 Einzelspule forcieren

6 Einzelregister voreinstellen

8 Diagnostik. Unterfunktion nur 00 — Anfragedaten zurtickgeben (Ruckschleife)
15 Mehrere Spulen forcieren

16 Einzelregister voreinstellen

Aktiven Modbus detektieren

Die Warmetauschersteuerung stellt eine glltige Modbus-Kom-
munikation an den Modbus-Eingdngen (RJ12-Anschluss ,,B” bei
den Anschlussklemmen) automatisch fest.

Die Warmetauschersteuerung ermittelt zuerst die Kommunikati-
onsparameter: ID 79, 38.4 -8 -N-2

Alternative Kommunikationsparameter kénnen mithilfe des
Modbus-Registers eingestellt werden.

Wenn 10 Sekunden lang keine gtltige Modbus-Anforderung
mit den Standardparametern empfangen wurde, versucht die
Waérmetauschersteuerung eine Modbus-Anforderung mit den
alternativen Parametern festzustellen.

Modbus-Protokoll

Das aktuelle Modbus-Protokoll kann von www.swegon.com
heruntergeladen werden.

Anderungen vorbehalten.
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7. Fehlersuche

Steuerung 0-10V

Symptom

Ursache

MaBnahme

Motor lauft nicht

Versorgungsspannung fehlt

Uberpriifen Sie die Versorgungsspannung (230 V AC) fiir die Wéarmetau-
schersteuerung an den Klemmen ,L” und ,N" (die nominelle Versor-
gungsspannung ist am Kennschild angegeben). Die LED-Leuchte leuchtet
dauernd griin.

Uberpriifen Sie, dass der Kurzschlussschutz aktiviert worden ist.

Uberpriifen Sie, dass andere Komponenten nicht von der Versorgungs-
spannung fur die Wéarmetauschersteuerung abgetrennt worden sind.

Schlechte elektrische Anschliisse

Uberprifen Sie die elektrischen Anschlisse.

Fehler am Motor fur die Warmetauscher-
steuerung

Uberpriifen Sie, dass der Funktionsschalter fir die GréBe und die Dreh-
zahl des ausgewahlten Motors korrekt eingestellt ist.

Das 0-10-V-DC-Steursignal fehlt.

Uberprifen Sie, dass die Warmetauschersteuerung ein Signal >1,1 V an
0-10 V Ein empfangt.

Aktive Alarme

Lesen die sie aktiven Alarme aus dem Modbus-Register aus und entfer-
nen Sie die Alarmursache.

Der Motor wurde vom internen Motor-
schutz aufgrund von Uberlastung oder
einem anderen Alarm gestoppt

Resetten Sie den Alarm durch KurzschlieBen des , Alarm-Reset”-Eingangs.
Der Alarm kann auch resettet werden, indem die Spannungsversorgung
fir die Warmetauschersteuerung unterbrochen und nach ca. 60 Sekun-
den wieder eingeschaltet wird.

Defekte Warmetauschersteuerung

Tauschen Sie die Wérmetauschersteuerung aus.

Versuchen Sie niemals, eine defekte Warmetauschersteuerung zu repa-
rieren.

Wenden Sie sich an |hren Lieferanten wegen eines Austausches / einer
Reparatur.

Defekter Motor

Tauschen Sie den Motor aus.

Der Motor lauft
falsch herum

Falsche Phasensequenz im Motorkabel

Tauschen Sie 2 Phasenleitungen am Motor oder an den Motorklemmen
der Warmetauschersteuerung aus.

Falsch eingestelltes RS-485-Schnittstellen-
register

Die Rotationsrichtung kann auch mithilfe eines RS-485-Schnittstellenkom-
mandos umgedreht werden.

Die Warmetauscher-
steuerung bleibt
wegen eines Alarms
stehen

Mindestens ein aktiver Alarm

Lesen Sie den Alarm Uber Modbus aus, um festzustellen, welcher Alarm
den Motor gestoppt hat.

Resetten Sie den Alarm durch KurzschlieBen des , Alarm-Reset”-Eingangs.
Der Alarm kann auch resettet werden, indem die Spannungsversorgung
fir die Warmetauschersteuerung unterbrochen und nach ca. 60 Sekun-
den wieder eingeschaltet wird.

Der Alarm wird nach dem Resetten wieder
angezeigt

Beseitigen Sie die Ursache, die fir eine Wiederaktivierung sorgt.

10 # www.swegon.com
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Steuerung liber RS-485-Schnittstelle

Symptom

Ursache

MaBnahme

Der Motor lauft
nicht.

Versorgungsspannung fehlt

Uberprifen Sie die Versorgungsspannung an den Klemmen ,L” und
.N“ (230 V AC) der Warmetauschersteuerung.

Uberprifen Sie, dass der Kurzschlussschutz aktiviert worden ist.

Uberprifen Sie, dass andere Komponenten nicht von der Ver-
sorgungsspannung fur die Warmetauschersteuerung abgetrennt
worden sind.

Schlechte elektrische Anschlisse

Uberprufen Sie die elektrischen Anschliisse.

Fehler am Motor fur die Warmetauschersteuerung

Uberprufen Sie, dass der Funktionsschalter fiir die GréBe und die
Drehzahl des ausgewahlten Motors korrekt eingestellt ist.

Betriebssignal fehlt

Uberprifen Sie, dass die Warmetauschersteuerung ein Betriebssignal
entgegennehmen kann.
Coil Stat Bits Register 0X0001: Start/Stopp fur Motor (1=ein)

Kein %-Steuersignal von der Modbus-Antriebsein-
heit

Uberprifen sie das RModbus-Steuersignal an der Modbus-Adresse:
Holding registers; Register 3X0001: PrcSet 0-10000 (0-100 %)

Der Motor wurde vom internen Motorschutz auf-
grund von Uberlastung gestoppt

Resetten Sie den Alarm: Coil Stat Bits Register 0X0002: Resetten (1
Puls = Reset).

Der Alarm kann auch resettet werden, indem die Spannungsversor-
gung fur die Warmetauschersteuerung unterbrochen und nach ca.
60 Sekunden wieder eingeschaltet wird.

Defekte Warmetauschersteuerung

Tauschen Sie die Warmetauschersteuerung aus

Versuchen Sie niemals, eine defekte Warmetauschersteuerung zu
reparieren.

Wenden Sie sich an lhren Lieferanten wegen eines Austausches /
einer Reparatur.

Defekter Motor

Tauschen Sie den Motor aus.

Der Motor lauft
falsch herum

Falsche Phasensequenz im Motorkabel

Tauschen Sie 2 Phasenleitungen am Motor oder an den Motorklem-
men der Warmetauschersteuerung aus.

Die Motorrotation ist falsch konfiguriert

Die Rotationsrichtung kann mithilfe des Modbus-Registers Gberpruft
und geandert werden

Die Warmetau-
schersteuerung
bleibt wegen
eines Alarms
stehen

Mindestens ein aktiver Alarm

Verwenden Sie ein Handterminal, um den Alarm anzuzeigen und um
festzustellen, welcher Alarm den Motor gestoppt hat.

Resetten Sie den Alarm durch KurzschlieBen des , Alarm-Reset”-Ein-
gangs (Digitaleingang Dein1 oder Dein2, abhangig von der Einstel-
lung). Der Alarm kann auch resettet werden, indem die Spannungs-
versorgung flr die Warmetauschersteuerung unterbrochen und nach
ca. 60 Sekunden wieder eingeschaltet wird.

Der Alarm wird nach dem Resetten wieder ange-
zeigt

Lesen Sie den Alarm Uber das Modbus-Register aus, um festzustellen,
welcher Alarm den Motor gestoppt hat.

Beseitigen Sie die Ursache, die fur eine Wiederaktivierung sorgt.

Anderungen vorbehalten.
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8. Alarme und Fehlercodes

Die Warmetauschersteuerung verfiigt tber eine eingebaute
Alarmuberwachung, die einen optimalen fehlerfreien Betrieb
Uberwacht und bei Betriebs- oder Leistungsproblemen einen
Alarm auslost.

Bei den Alarmen handelt es sich entweder um , kritische” Alarme
oder , nicht-kritische” Alarme.

. Kritische” Alarme stoppen den Motor.
.Nicht-kritische” Alarme verringern die Leistung des Motors.

Die eingebaute AlarmUberwachung stoppt die Warmetauscher-
steuerung.

Wenn die Alarmsituation vorbei ist, wird der Alarm automatisch
resettet und die Warmetauschersteuerung gestartet.

Der Alarm kann mit einem Modbuskommando resettet werden.

Der Alarm wird automatisch resettet, wenn der Strom langer als
60 Sekunden abgeschaltet wird.

Der Alarm kann Uber Modbus ausgelesen werden, siehe Mod-
bus-Protokoll.

Ubersicht Uber Alarme/Fehlercodes, siehe Tabelle unten:

Fehlercode Alarmiibersicht Alarmiibersicht | Aktivitat
EO1 Rotationswachteralarm ~C" #~SA5"
E02 Versorgungsspannung zu hoch ~C" .SAS5”
EO3 Versorgungsspannung zu niedrig ~C" S

EO4 Strom zum Motor kritisch erhoht, z. B. Kurzschluss in Kabel, Kontakt oder Motor #~C" ~SA5”
EO5 Interne Temperatur in der Warmetauschersteuerung zu hoch (> 95 °C) ~NC” ~RP”

EO6 Blockierter Motor #~C" ~SA5”
EQ7 Keine gultige Modbus-Kommunikation >10 Sek. ~C" uS”

E08 Phasenfehler an Stromversorgung des Motors (U, V, W) ~C" ~SA5"
E09 Interner Hardwarefehler #~C" uS"

Alarmcodes kénnen am Display abgelesen werden.

Kommentare:

»C" = kritischer Alarm ,,NC" = nicht-kritisch

«RP” = verringert Leistung

«SA5"” = Motor bleibt nach einem Neustart stehen, der innerhalb
von 60 Minuten vom gleichen Fehler verursacht worden ist

»S" = Motor bleibt unmittelbar stehen

12 # www.swegon.com Anderungen vorbehalten.
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9. Wartung

Unter normalen Betriebsbedingungen und Belastungsprofilen ist
die Warmetauschersteuerung wartungsfrei.

10. Zulassungen und Zertifizierungen
CE-Kennzeichnung

Swegon versichert hiermit in eigener Verantwortung, dass das
Produkt folgende Richtlinien des Europaparlaments erfullt:

NSR — Niederspannung: 2014/35/EU

EMV — elektromagnetische Vertraglichkeit: 2014/30/EU

RoHS — Beschrénkung der Verwendung bestimmter gefahrlicher
Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten: 2011/65/EU
Produktnorm

In Ubereinstimmung mit EN 61800-2 — Drehzahlverénderbare
elektrische Antriebe — Allgemeine Anforderungen.

Sicherheit

In Ubereinstimmung mit EN 61800-5-1 — Elektrische Leistungs-
antriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl: Anforderungen an
die Sicherheit — Elektrische, thermische und energetische Anfor-
derungen.

EMV - elektromagnetische Vertraglichkeit

In Ubereinstimmung mit EN 61800-3 (C1 und C2) Drehzahlver-
anderbare elektrische Antriebssysteme. Teil 3. EMV-Anforderun-
gen einschlieBlich spezieller Prufverfahren.

RoHS-Kompatibilitat
Enthalt keine gefahrlichen Stoffe gemaB der RoHS-Richtlinie.

DE.EXCHSILV4.201115

Anderungen vorbehalten.

www.swegon.com # 13



DE.EXCHSILV4.201115

14 @ www.swegon.com

Anderungen vorbehalten.



