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REACT V GMB

REACT V GMB

Variable Volumenstromklappe.

Kommunikationseinstellungen

Stellantriebstyp:

327VM-024-05-MB-SWEV
327VM-024-10-MB-SWEV
327VM-024-15-MB-SWEV

Protokoll:

Modbus RTU (RS-485)

Max. Knotenanzahl:

128

DatenUbertragungsrate:

1200/2400/4800/9600/19200/38400/76800/ 115200

Adresse: 1..247
Bitfolge: MSB/LSB
Bitformat: 1 Startbit, 8 Datenbits, 2 Stoppbits, keine Paritat

1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, gerade Paritat
1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, ungerade Paritat

Abschlusswiderstand:

120 Ohm (extern)

Verzdgerung:

Max. 765 ms (255 x 3 ms)

Einige Masterprodukte bendétigen eine gewisse Zeit, um von der Sendestellung in die Empfangsstellung zu gelangen.
Die Verzogerungszeit kann in 3-ms-Stufen eingestellt werden.

Antwortzeit:

< 10 ms + Verzégerung

Displaynummer: 14

Standardkommunikationseinstellungen:

Adresse 1

1 Startbit
19200 baud

8 Datenbits

1 Stoppbit
Gerade Paritat

Die Werte fur Kommunikationsgeschwindigkeit,

Paritat, Stoppbits und Verzégerung kénnen geandert werden.

Ment 6 (Com) ermoglicht die Einstellung der Modbusadresse und der Kommunikationseinstellungen. Die Modbusadresse kann von 1 bis 247 eingestellt werden.
Die Kommunikationseinstellungen kénnen zwischen b1 und b32 eingestellt werden, siehe Tabelle unten.

Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit
1 1200-Keine-2 17 38400-Gerade-1
2 1200-Gerade-1 18 38400-Ungerade-1
3 1200-Ungerade-1 19 1200-Keine-1
4 2400-Keine-2 20 2400-Keine-1
5 2400-Gerade-1 21 4800-Keine-1
6 2400-Ungerade-1 22 9600-Keine-1
7 4800-Keine-2 23 19200-Keine-1
8 4800-Gerade-1 24 38400-Keine-1
9 4800-Ungerade-1 25 76800-Keine-1
10 9600-Keine-2 26 115200-Keine-1
1 9600-Gerade-1 27 76800-Keine-2
12 9600-Ungerade-1 28 76800-Gerade-1
13 19200-Keine-2 29 76800-Ungerade-1
14 19200-Gerade-1 30 115200-Keine-2
15 19200-Ungerade-1 31 115200-Gerade-1
16 38400-Keine-2 32 115200-Ungerade-1

1. Standardeinstellung.

Funktionscode
Funktionscode Name Beschreibung
03h Holding-Adresse lesen Einheit Parameter / real ausgelesener Wert (Ganzzahl / FlieBkommazahl).
06h Einzelne Holding-Adresse schreiben Einheit Parameter / einzelnes geschriebenes Wort.
Fehlercodes
Fehlercode Name Beschreibung
01h lllegal function Der empfangene Funktionscode ist fur die Verwendung in der Kommunikation mit der Anlage
nicht zugelassen.
02h lllegal data adress Das angefragte Register steht nicht zur Verfugung.
Oder Das Register kann nur gelesen werden.
03h lllegal data value Der geschriebene Wert ist nicht erlaubt.
06h Slave device busy Die Einheit ist beschaftigt.

Konstruktionsénderungen vorbehalten.
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Modbus-Register
Holding-Adresse

REACT V GMB

Name Adresse Wert Einheit Lesgn/ Beschreibung
schreiben
Sollwert 0 0...10000 % r/w Luftvolumenstrombedarf in Prozent zwischen Vmin und Vmax.
Standard: 0 0=0 % (Vmin) und 10000 = 100 % (Vmax).
Nur Lesewert, wenn Adresse 122 =0, 3.
Zwangssteuerung 1 0: Autostellung - r/w Lasst die Grundfunktion mit vordefinierter Einstellung auBer Acht.
1 Geoffnet Der Zwischenvolumenstrom ist voreingestellt auf 50 % von Vnom.
2: Geschlossen Nur Lesewert, wenn Adresse 122 =0, 3.
3: Min. Volumenstrom
4: Max. Volumenstrom
5: Zwischenvolumenstrom
6: Schnell geoffnet
7: Schnell geschlossen
8: Stopp, Regelung wird
gestoppt
Standard: 0 (Autostellung)
Relative Position 4 0...10000 % r Aktuelle Klappenstellung in Prozent. 0 = 0 % und 10000 = 100 %.
Absolute Position 5 0...65000 ° r Aktuelle Klappenstellung in Grad. 0 = 0° und 10000 = 100°.
Relativer 6 0...10000 % r Aktueller Luftvolumenstrom in Prozent von Vnom. 0 = 0 % und 10000 = 100 %.
Luftvolumenstrom
Absoluter 7 0...65535 Eingestellte | r Aktueller Luftvolumenstrom in eingestellter Einheit, Einheitenwahler
Luftvolumenstrom Einheit (Adresse 201).
Feedback-Signal 10 0...10000 mvV r/w Schreibwert, wenn Adresse 122 = 2,3.
Schreibbares Feedback in mV. 0(2)...10 V.
Alle Adressen uber 100 sind permanent und der Wert bleibt bei einem Spannungsausfall gespeichert. Die Schreibvorgéange fiir permanente Adressen sind
begrenzt, max. 1 Million.
Name Adresse Wert Einheit Lesgn/ Beschreibung
schreiben
Vmin 105 0...10000 % r/w Min. Luftvolumenstrom in Prozent des nominellen Luftvolumenstroms.
Standard: 0 0=0 %, 10000 = 100 % (Vnom).
Vmin muss < Vmax sein.
Vmin > Vmax = Zwangssteuerung auf min. Volumenstrom.
Vmax 106 0...10000 % r/w Max. Luftvolumenstrom in Prozent des nominellen Luftvolumenstroms.
Standard: 10000 0=0 %, 10000 = 100 % (Vnom).
Vmax muss > Vmin > 20 % von Vnom sein.
Position bei 108 0: Letzter Sollwert r/w Funktion nach 120 s Kommunikationsunterbrechung.
Kommunikationsunter- 1: Klappe schlieBt (Die Funktion ist bei analogem Betrieb nicht aktiv).
brechung 2: Klappe offnet
3: Klappe geht auf min.
Luftvolumenstrom
4: Klappe geht auf Zwi-
schen- Luftvolumenstrom
5: Klappe geht auf max.
Luftvolumenstrom
Standard: O (Letzter Sollwert)
ZeitUberschreitungsdauer | 109 0...65535 s r/w Zeitspanne fur Kommunikationstiberwachung.
bei Kommunikations- Eingestellter Wert in Sekunden, bevor ein Kommunikationsausfall festgestellt wird.
ausfall
Min. 120 0...65535 Eingestellte | r/w Min. Luftvolumenstrom in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Luftvolumenstrom Einheit Vmin muss < Vmax sein.
Max. 121 0...65535 Eingestellte | r/w Max. Luftvolumenstrom in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Volumenstrom Einheit Vmax muss > Vmin > 20 % von Vnom sein.
Sollwertfunktion 122 0: Analog - Analog r/w Wert | Steuersignal Feedback-Signal
1 Modbus - Analog 0 Analogeingang 0(2)...10 V. | Aktueller Luftvolumenstrom 0(2)...10 V.
;: Zﬂocibus 'MM(:jdbbUS Istwert in mV des nominellen Luftvolumenstroms.
St.anr:jzr%g O (A%alcl:gs _ 1 Sollwert wird Gber Mod- | Aktueller Luftvolumenstrom 0(2)...10 V.
Analog) ’ bus (Adresse 0) gesteuert. | Istwert in mV des nominellen Luftvolumenstroms.
2 Sollwert wird Uber Mod- | Das Feedback-Signal wird tber Modbus (Adresse
bus (Adresse 0) gesteuert. | 10) gesteuert.
3 Analogeingang 0(2)...10 V. | Das Feedback-Signal wird Gber Modbus (Adresse
10) gesteuert.
Modbusadresse 130 1...247 r/w Modbusadresse 1 auf 247.
Einheitenwahler 201 0:1/s r/w Eingestellte Einheit, in der der Luftvolumenstrom angezeigt wird.
1 m’/h Absoluter Luftvolumenstrom (Adresse 7).
6: cfm _ Min. Luftvolumenstrom (Adresse 120).
Standard: 0 (I/s) Max. Luftvolumenstrom (Adresse 121).
Funktion 551 Bit: 0...15 r/w Bit Funktion Beschreibung
_ 1..5,7...15 werden 0  |0=0-10V 1=2-10V | Analoges Steuer- und Feedback-Signal (Y / U).
nicht verwendet -
1.5 |0 Nicht verwendet.
6 0=CW 1=CCW Laufrichtung des Stellantriebs. Darf nicht gedndert
Normal Invertiert werden.
7.15 10 Nicht verwendet.
Swegon?
20240123 Konstruktionsédnderungen vorbehalten.




REACT P GMB

REACT P GMB

Druckregelungsklappe.
Kommunikationseinstellungen
Stellantriebstyp: 327VM-024-10-MB-SWEP
327VM-024-15-MB-SWEP
Protokoll: Modbus RTU (RS-485)
Max. Knotenanzahl: 128
DatenUbertragungsrate: 1200/ 2400/4800/9600/19200/38400/ 76800/ 115200
Adresse: 1...247
Bitfolge: MSB/LSB
Bitformat: 1 Startbit, 8 Datenbits, 2 Stoppbits, keine Paritat.
1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, gerade Paritéat.
1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, ungerade Paritat.
Abschlusswiderstand: 120 Ohm (extern).
Verzoégerung: Einige Masterprodukte bendétigen eine gewisse Zeit, um von der Sendestellung in die Empfangsstellung zu gelangen.
Die Verzogerungszeit kann in 3-ms-Stufen eingestellt werden.
Max. 765 ms (255 x 3 ms).
Antwortzeit: < 10 ms + Verzégerung.
Standardkommunikationseinstellungen: Adresse 1
Displaynummer: 14 1 Startbit
19200 baud
8 Datenbits
1 Stoppbit
Gerade Paritat

Die Werte fur Kommunikationsgeschwindigkeit, Paritat, Stoppbits und Verzogerung kénnen geandert werden.

Menu 6 (Com) ermdglicht die Einstellung der Modbusadresse und der Kommunikationseinstellungen. Die Modbusadresse kann von 1 bis 247 eingestellt werden.
Die Kommunikationseinstellungen kénnen zwischen b1 und b32 eingestellt werden, siehe Tabelle unten.

Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit
1 1200-Keine-2 17 38400-Gerade-1
2 1200-Gerade-1 18 38400-Ungerade-1
3 1200-Ungerade-1 19 1200-Keine-1
4 2400-Keine-2 20 2400-Keine-1
5 2400-Gerade-1 21 4800-Keine-1
6 2400-Ungerade-1 22 9600-Keine-1
7 4800-Keine-2 23 19200-Keine-1
8 4800-Gerade-1 24 38400-Keine-1
9 4800-Ungerade-1 25 76800-Keine-1
10 9600-Keine-2 26 115200-Keine-1
1 9600-Gerade-1 27 76800-Keine-2
12 9600-Ungerade-1 28 76800-Gerade-1
13 19200-Keine-2 29 76800-Ungerade-1
14 19200-Gerade-1 30 115200-Keine-2
15 19200-Ungerade-1 31 115200-Gerade-1
16 38400-Keine-2 32 115200-Ungerade-1

1. Standardeinstellung.

Funktionscode
Funktionscode Name Beschreibung
03h Holding-Adresse lesen. Einheit Parameter / real ausgelesener Wert (Ganzzahl / FlieBkommazahl).
06h Einzelne Holding-Adresse schreiben. Einheit Parameter / einzelnes geschriebenes Wort.
Fehlercodes
Fehlercode Name Beschreibung
01h lllegal function Der empfangene Funktionscode ist fur die Verwendung in der Kommunikation mit der Anlage
nicht zugelassen.
02h lllegal data adress Das angefragte Register steht nicht zur Verfugung.
Oder Das Register kann nur gelesen werden.
03h lllegal data value Der geschriebene Wert ist nicht erlaubt.
06h Slave device busy Die Einheit ist beschaftigt.

Konstruktionsénderungen vorbehalten. 20240123



Modbus-Register

Holding-Adresse

REACT P GMB

Name Adresse Wert Einheit Lesgn/ Beschreibung
schreiben
Sollwert 0 0...10000 % r/w Kanaldruckbedarf in Prozent zwischen Pmin und Pmax.
Standard: 0 0=0 % (Pmin) und 10000 = 100 % (Pmax).
Nur Lesewert, wenn Adresse 122 =0, 3.
Zwangssteuerung 1 0: Autostellung - r/w Lasst die Grundfunktion mit vordefinierter Einstellung auBer Acht.
1: Geoffnet Der Zwischendruck ist voreingestellt auf 250 Pa / 1000 inWC/1000, (50 % von AP).
2: Geschlossen —
- Nur Lesewert, wenn Adresse 122 =0, 3.
3: Min. Druck
4: Max. Druck
5: Zwischendruck
6: Schnell gedffnet
7: Schnell geschlossen
8: Stopp, Regelung wird gestoppt
Standard: O (Autostellung)
Relative Position 4 0...10000 % r Aktuelle Klappenstellung in Prozent. 0 = 0 % und 10000 = 100 %.
Absolute Position 5 0...65000 ° r Aktuelle Klappenstellung in Grad. 0 = 0° und 10000 = 100°.
Relativer Druck 6 0...10000 % r Aktueller Druck in Prozent von 500 Pa /2000 inWC/1000.
0=0% und 10000 = 100 %.
Absoluter Druck 7 0...65535 Eingestellte | r Aktueller Druck in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Einheit
Feedback-Signal 10 0...10000 mV r/w Schreibwert, wenn Adresse 122 = 2,3.
Schreibbares Feedback in mV. 0(2)...10 V.

Alle Adressen iiber 100 sind permanent und der Wert bleibt bei einem Spannungsausfall gespeichert. Die Schreibvorgénge fiir permanente Adressen sind

begrenzt, max. 1 Million.

Name Adresse Wert Einheit Lesgn/ Beschreibung
schreiben
Pmin 105 0...10000 % r/'w Min. Druck in Prozent des nominellen Kanaldrucks.
Standard: 0 0=0 %, 10000 = 100 % (Nom).
Pmin muss < Pmax sein.
Pmin > Pmax = Zwangssteuerung auf min. Druck.
Pmax 106 0...10000 % r/w Max. Druck in Prozent des nominellen Kanaldrucks.
Standard: 10000 0=0 %, 10000 = 100 % (Nom).
Pmax muss > Pmin > 20 % von Nom sein.
Position bei 108 0: Letzter Sollwert r/w Funktion nach 120 s Kommunikationsunterbrechung.
Kommunikations- 1: Klappe schlieB3t (Die Funktion ist bei analogem Betrieb nicht aktiv).
unterbrechung 2: Klappe 6ffnet
3: Klappe geht auf min. Druck
4: Klappe geht auf Zwischendruck
5: Klappe geht auf max. Druck
Standard: O (Letzter Sollwert)
Zeituberschreitungs- | 109 0...65535 s r/w Zeitspanne fur Kommunikationstberwachung.
dauer bei Kommuni- Eingestellter Wert in Sekunden, bevor ein Kommunikationsausfall festgestellt wird.
kationsausfall
Min. Druck 120 0...65535 Eingestellte | r/w Min. Druck in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Einheit Pmin muss < Pmax sein.
Max. Druck 121 0...65535 Eingestellte | r/w Max. Druck in eingestellter Einheit, Einheitenwéhler (Adresse 201).
Einheit Pmax muss > Pmin > 20 % von Pnom sein.
Sollwert- und Feed- | 122 0: Analog - Analog r/w Wert | Steuersignal Analoges Feedback-Signal (U)
back-Funktion 1: Modbus - Analog 0 Analogeingang Aktueller Druck 0(2)...10 V.
g gﬂoc?bus _MM%(E)bUS 0(2)...10 V. Istwert in mV des nominellen Kanaldrucks.
Sian?izr(zig O (Aor1al<;JgS - Analog) 1 Sollwert wird Gber Aktueller Druck 0(2)...10 V.
’ Modbus (Adresse 0) Istwert in mV des nominellen Kanaldrucks.
gesteuert.
2 Sollwert wird tuber Das Feedback-Signal 0(2)...10 V wird tber
Modbus (Adresse 0) Modbus (Adresse 10) gesteuert.
gesteuert.
3 Analogeingang Das Feedback-Signal 0(2)...10 V wird Uber
0(2)...10 V. Modbus (Adresse 10) gesteuert.
Modbusadresse 130 1...247 r/w Modbusadresse 1 auf 247.
Einheitenwahler 201 2: Pa r/w Eingestellte Einheit, in der der Kanaldruck angezeigt wird.
3: '”WC/']OOO Absoluter Druck (Adresse 7).
Standard: 2 (Pa) Min. Druck (Adresse 120).
Max. Druck (Adresse 121).
Funktion 551 Bit: 0...15 r/w Bit Funktion Beschreibung
1...5, 7...15 werden nicht 0 [0=0-10V 1=2-10V |Analoges Steuer- und Feedback-Signal (Y / U).
verwendet X
1.5 |0 Nicht verwendet.
6 0=CW 1=CCW Laufrichtung des Stellantriebs. Darf nicht
Normal Invertiert | gedndert werden.
7.15 |0 Nicht verwendet.
Swegon”’
20240123 Konstruktionsédnderungen vorbehalten.




REACT ALS GMB

REACT ALS GMB

Anschlusskasten mit variabler Volumenstromregelung fur Luftauslasse.

Kommunikationseinstellungen

Stellantriebstyp:

309VM-024-150-MB

Protokoll: Modbus RTU (RS-485)

Max. Knotenanzahl: 128

DatenUbertragungsrate: 1200/ 2400/4800/9600/19200/38400/ 76800/ 115200
Adresse: 1...247

Bitfolge: MSB/LSB

Bitformat: 1 Startbit, 8 Datenbits, 2 Stoppbits, keine Paritat.

1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, gerade Paritét.
1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, ungerade Paritéat.

Abschlusswiderstand:

120 Ohm (extern).

Verzdgerung:

Einige Masterprodukte bendtigen eine gewisse Zeit, um von der Sendestellung in die Empfangsstellung zu gelangen.
Die Verzogerungszeit kann in 3-ms-Stufen eingestellt werden.
Max. 765 ms (255 x 3 ms).

Antwortzeit:

< 10 ms + Verzégerung.

Standardkommunikationseinstellungen:
Displaynummer: 14

Adresse 1

1 Startbit

19200 baud

8 Datenbits

1 Stoppbit
Gerade Paritat
Verzdgerung 0 ms

Die Werte fur Kommunikationsgeschwindigkeit,

Paritat, Stoppbits und Verzogerung kénnen geéndert werden.

Funktion Adr ermoglicht die Einstellung der Modbusadresse und der Kommunikationseinstellungen. Die Modbusadresse kann von 1 bis 247 eingestellt werden.

In der zweiten Position kédnnen die Kommunikationseinstellungen eingestellt werden, siehe Tabelle unten. Siehe Gebrauchsanleitung fur weitergehende Informationen.

Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit
1 1200-Keine-2 13 19200-Keine-2
2 1200-Gerade-1 14 19200-Gerade-1
3 1200-Ungerade-1 15 19200-Ungerade-1
4 2400-Keine-2 16 38400-Keine-2
5 2400-Gerade-1 17 38400-Gerade-1
6 2400-Ungerade-1 18 38400-Ungerade-1
7 4800-Keine-2 19 1200-Keine-1
8 4800-Gerade-1 20 2400-Keine-1
9 4800-Ungerade-1 21 4800-Keine-1
10 9600-Keine-2 22 9600-Keine-1
1 9600-Gerade-1 23 19200-Keine-1
12 9600-Ungerade-1 24 38400-Keine-1

1. Standardeinstellung.

Funktionscode
Funktionscode Name Beschreibung
03h Holding-Adresse lesen Einheit Parameter / real ausgelesener Wert (Ganzzahl / FlieBkommazahl).
06h Einzelne Holding-Adresse schreiben Einheit Parameter / einzelnes geschriebenes Wort.
Fehlercodes
Fehlercode Name Beschreibung
01h lllegal function Der empfangene Funktionscode ist fir die Verwendung in der Kommunikation mit der Anlage
nicht zugelassen.
02h lllegal data adress Das angefragte Register steht nicht zur Verfigung.
Oder Das Register kann nur gelesen werden.
03h lllegal data value Der geschriebene Wert ist nicht erlaubt.
06h Slave device busy Die Einheit ist beschaftigt.

Konstruktionsénderungen vorbehalten.

20240123



Modbus-Register
Holding-Adresse

REACT ALS GMB

. . L .
Name Adresse Wert Einheit es‘?”’ Beschreibung
schreiben
Sollwert 0 0...10000 % r/w Luftvolumenstrombedarf in Prozent zwischen Vmin und Vmax.
Standard: 0 0 =0 % (Vmin) und 10000 = 100 % (Vmax).
Nur Lesewert, wenn Adresse 122 =0, 3.
Zwangssteuerung 1 0: Autostellung - r/w Lasst die Grundfunktion mit vordefinierter Einstellung auBer Acht.
1: Gedtfnet Nur Lesewert, wenn Adresse 122 = 0, 3.
2: Geschlossen
3: Min. Volumenstrom
4: Max. Volumenstrom
Standard: 0 (Autostellung)
Relative Position 4 0...10000 % r Aktuelle Klappenstellung in Prozent. 0 = 0 % und 10000 = 100 %.
Absolute Position 5 0...65000 ° r Aktuelle Klappenstellung in Grad. 0 = 0° und 10000 = 100°.
Relativer 6 0...10000 % r Aktueller Luftvolumenstrom in Prozent von Vnom. 0 = 0 % und 10000 = 100 %.
Luftvolumenstrom
Absoluter 7 0...65535 Eingestellte | r Aktueller Luftvolumenstrom in eingestellter Einheit, Einheitenwéhler (Adresse 201).
Luftvolumenstrom Einheit
Feedback-Signal 10 0...10000 mV r/w Schreibwert, wenn Adresse 122 = 2,3.

Schreibbares Feedback in mV. 0(2)...10 V.

Alle Adressen iiber 100 sind permanent und der Wert bleibt bei einem Spannungsausfall gespeichert. Die Schreibvorgénge fiir permanente Adressen sind

begrenzt, max. 1 Million.
Name Adresse Wert Einheit Lesgn/ Beschreibung
schreiben
Vmin 105 0...10000 % r/'w Min. Luftvolumenstrom in Prozent des nominellen Luftvolumenstroms.
Standard: 0 0=0 %, 10000 = 100 % (Vnom).
Vmin > Vmax = Zwangssteuerung auf Minimalvolumenstrom.
Bei Bedarfssteuerung muss Vmin < Vmax sein.
Vmax 106 0...10000 % r/w Max. Luftvolumenstrom in Prozent des nominellen Luftvolumenstroms.
Standard: 10000 0=0 %, 10000 = 100 % (Vnom).
Bei Bedarfssteuerung muss Vmax > 20 % von Vnom > Vmin sein.
Position bei 108 0: Letzter Sollwert r/w Funktion nach 120 s Kommunikationsunterbrechung.
Kommunikations- 1: Geschlossen (Die Funktion ist bei analogem Betrieb nicht aktiv).
unterbrechung 2: Geoffnet
3: Min. Volumenstrom
4: Nicht verwendet
5: Max. Volumenstrom
Standard: O (Letzter Sollwert)
Min. 120 0...65535 Eingestellte | r/w Min. Luftvolumenstrom in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Luftvolumenstrom Einheit Bei Bedarfssteuerung muss Vmin < Vmax sein.
Max. Volumenstrom | 121 0...65535 Eingestellte | r/w Max. Luftvolumenstrom in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Einheit Bei Bedarfssteuerung muss Vmax > 20 % von Vnhom > Vmin sein.
Sollwertfunktion 122 0: Analog - Analog r/w Wert | Steuersignal Feedback-Signal
1: Modbus - Anal
. ocbus = Ana og 0 Analogeingang 0(2)...10 V | Aktueller Luftvolumenstrom 0(2)...10 V.
2: Modbus - Modbus | in mV d inellen Luftvol
3: Analog - Modbus stwert in mV des nominellen Luftvolumenstroms.
Standard: 0 (Analog - Analog) 1 Sollwert wird tiber Aktueller Luftvolumenstrom 0(2)...10 V.
Modbus (Adresse 0) Istwert in mV des nominellen Luftvolumenstroms.
gesteuert.
2 Sollwert wird tber Das Feedback-Signal wird Uber Modbus (Adresse
Modbus (Adresse 0) 10) gesteuert.
gesteuert.
3 Analogeingang 0(2)...10 V | Das Feedback-Signal wird tber Modbus (Adresse
10) gesteuert.
Modbusadresse 130 1...247 r/w Modbusadresse 1 auf 247.
Einheitenwahler 201 0: /s r/w Eingestellte Einheit, in der der Luftvolumenstrom angezeigt wird.
T:m?h . Absoluter Luftvolumenstrom (Adresse 7).
Standard: 0 (I/s) Min. Luftvolumenstrom (Adresse 120).
Max. Luftvolumenstrom (Adresse 121).
Funktion 551 Bit: 0...15 r/w Bit Funktion Beschreibung
1...5, 7...15 werden nicht )
verwendet 0 0=0-10V 1=2-10V Analoges Steuer- und Feedback-Signal (Y / U).
1.5 |0 Nicht verwendet.
6 0=CW 1=CCW Laufrichtung des Stellantriebs. Darf nicht
Normal  Invertiert geandert werden.
7.15 |0 Nicht verwendet.
Swegon?
20240123 Konstruktionsédnderungen vorbehalten.




REACT M GMB

REACT M GMB

Messeinheit.

Kommunikationseinstellungen

Stellantriebstyp: GT-VM-DD3-MB

Protokoll: Modbus RTU (RS-485)

Max. Knotenanzahl: 128

DatenUbertragungsrate: 1200/ 2400/ 480079600/ 19200/ 38400
Adresse: 1...247

Bitfolge: MSB/LSB

Bitformat: 1 Startbit, 8 Datenbits, 2 Stoppbits, keine Paritat.

1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, gerade Paritét.
1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, ungerade Paritat.

Abschlusswiderstand:

120 Ohm (extern).

Verzdgerung:

Einige Masterprodukte bendtigen eine gewisse Zeit, um von der Sendestellung in die Empfangsstellung zu gelangen.
Die Verzoégerungszeit kann in 3-ms-Stufen eingestellt werden.
Max. 765 ms (255 x 3 ms).

Antwortzeit:

< 10 ms + Verzégerung.

Standardkommunikationseinstellungen:
Displaynummer: 14

Adresse 1

1 Startbit

19200 baud

8 Datenbits

1 Stoppbit
Gerade Paritat
Verzdgerung 0 ms

Die Werte fur Kommunikationsgeschwindigkeit,

Paritat, Stoppbits und Verzogerung kénnen geéndert werden.

Funktion Adr ermoglicht die Einstellung der Modbusadresse und der Kommunikationseinstellungen. Die Modbusadresse kann von 1 bis 247 eingestellt werden.

In der zweiten Position kénnen die Kommunikationseinstellungen eingestellt werden, siehe Tabelle unten. Siehe Gebrauchsanleitung fur weitergehende Informationen.

Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit
1 1200-Keine-2 13 19200-Keine-2
2 1200-Gerade-1 14 19200-Gerade-1
3 1200-Ungerade-1 15 19200-Ungerade-1
4 2400-Keine-2 16 38400-Keine-2
5 2400-Gerade-1 17 38400-Gerade-1
6 2400-Ungerade-1 18 38400-Ungerade-1
7 4800-Keine-2 19 1200-Keine-1
8 4800-Gerade-1 20 2400-Keine-1
9 4800-Ungerade-1 21 4800-Keine-1
10 9600-Keine-2 22 9600-Keine-1
" 9600-Gerade-1 23 19200-Keine-1
12 9600-Ungerade-1 24 38400-Keine-1

1. Standardeinstellung.

Funktionscode
Funktionscode Name Beschreibung
03h Holding-Adresse lesen Einheit Parameter / real ausgelesener Wert (Ganzzahl / FlieBkommazahl).
06h Einzelne Holding-Adresse schreiben Einheit Parameter / einzelnes geschriebenes Wort.
Fehlercodes
Fehlercode Name Beschreibung
01h lllegal function Der empfangene Funktionscode ist fur die Verwendung in der Kommunikation mit der Anlage
nicht zugelassen.
02h lllegal data adress Das angefragte Register steht nicht zur Verfiigung.
Oder Das Register kann nur gelesen werden.
03h lllegal data value Der geschriebene Wert ist nicht erlaubt.
06h Slave device busy Die Einheit ist beschaftigt.

Konstruktionsénderungen vorbehalten.

20240123



Modbus-Register

Holding-Adresse

REACT M GMB

Name Adresse Wert Einheit Leseﬁ/ Beschreibung
schreiben
Relativer Luftvolumenstrom | 6 0...10000 % r Aktueller Luftvolumenstrom in Prozent von Vnom. 0 = 0 % und 10000 =
100 %.
Absoluter Luftvolumenstrom | 7 0...65535 Eingestellte | r Aktueller Luftvolumenstrom in eingestellter Einheit, Einheitenwahler
Einheit (Adresse 201).
Feedback-Signal 10 0...10000 mV r/w Schreibwert, wenn Adresse 122 = 2,3.
Schreibbares Feedback in mV. 0(2)...10 V.
Alle Adressen iiber 100 sind permanent und der Wert bleibt bei einem Spannungsausfall gespeichert. Die Schreibvorgénge fiir permanente Adressen sind
begrenzt, max. 1 Million.
Name Adresse Wert Einheit Lesgn/ Beschreibung
schreiben
Vmin 105 0...10000 % r/w Startpunkt fur analoges Ausgangssignal (U = 0(2) V) in Prozent vom nominellen
Standard: 0 Luftvolumenstrom. 0 = 0 %, 10000 = 100 % (Vnom).
Vmin muss < Vmax sein.
Vmax 106 0...10000 % r/w Stopppunkt fur analoges Ausgangssignal (U = 10 V) in Prozent vom nominellen
Standard: 10000 Luftvolumenstrom. 0 = 0 %, 10000 = 100 % (Vnom).
Vmax muss > Vmin > 20 % von Vnom sein.
Min. Luftvolumenstrom 120 0...65535 Eingestellte | r/w Startpunkt fur analoges Ausgangssignal (U = 0(2) V) in eingestellter Einheit,
Einheit Einheitenwahler (Adresse 201).
Vmin muss < Vmax sein.
Max. Volumenstrom 121 0...65535 Eingestellte | r/w Max. Luftvolumenstrom in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Einheit Vmax muss > Vmin > 20 % von Vnom sein.
Sollwertfunktion 122 0: Analog - Analog r/w Wert | Steuersignal | Feedback-Signal
1: Modbus - Anal
2 Mgdbtﬁ ; l\/Inoad(k))?Js 0 IAktuelle_r Lul‘/t\éolumengtro”m OEZ:(..J? V.
3: Analog - Modbus stwert in mV des nominellen Luftvolumenstroms.
Standard: 0 (Analog - Analog) 1 Aktueller Luftvolumenstrom 0(2)...10 V.
Istwert in mV des nominellen Luftvolumenstroms.
2 Das Feedback-Signal wird tber Modbus (Adresse 10)
gesteuert.
3 Das Feedback-Signal wird Uber Modbus (Adresse 10)
gesteuert.
Modbusadresse 130 1...247 r/w Modbusadresse 1 auf 247.
Einheitenwéhler 201 0: /s r/w Eingestellte Einheit, in der der Luftvolumenstrom angezeigt wird.
T:mh . Absoluter Luftvolumenstrom (Adresse 7).
Standard: 0 (I/s) Min. Luftvolumenstrom (Adresse 120).
Max. Luftvolumenstrom (Adresse 121).
Funktion 551 Bit: 0...15 r/'w Bit Funktion Beschreibung
1...15 werden nicht .
verwendet 0 0=0-10V 1 =2-10V| Analoges Feedback-Signal (U).
1..15|0 Nicht verwendet.
Swegon?
20240123 Konstruktionsédnderungen vorbehalten.




REACT V-SR GMB

REACT V-SR GMB

Variable Volumenstromklappe mit Federrtickstellung.

Kommunikationseinstellungen

Stellantriebstyp: GUAC-DM3-MB

Protokoll: Modbus RTU (RS-485)

Max. Knotenanzahl: 128

DatenUbertragungsrate: 1200/ 2400/ 4800/9600/ 19200/ 38400
Adresse: 1...247

Bitfolge: MSB/LSB

Bitformat: 1 Startbit, 8 Datenbits, 2 Stoppbits, keine Paritat.

1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, gerade Paritat.
1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, ungerade Paritat.

Abschlusswiderstand:

120 Ohm (extern).

Verzdgerung:

Einige Masterprodukte benotigen eine gewisse Zeit, um von der Sendestellung in die Empfangsstellung zu gelangen.
Die Verzogerungszeit kann in 3-ms-Stufen eingestellt werden.
Max. 765 ms (255 x 3 ms).

Antwortzeit:

< 10 ms + Verzégerung.

Standardkommunikationseinstellungen:

Adresse 1

Displaynummer: 14

1 Startbit

19200 baud

8 Datenbits

1 Stoppbit
Gerade Paritat
Verzdégerung 0 ms

Die Werte fur Kommunikationsgeschwindigkeit, Paritat, Stoppbits und Verzogerung kdnnen geandert werden.

Funktion Adr ermoglicht die Einstellung der Modbusadresse und der Kommunikationseinstellungen. Die Modbusadresse kann von 1 bis 247 eingestellt werden.

In der zweiten Position kénnen die Kommunikationseinstellungen eingestellt werden, siehe Tabelle unten. Siehe Gebrauchsanleitung fur weitergehende Informationen.

Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit
1 1200-Keine-2 13 19200-Keine-2
2 1200-Gerade-1 14 19200-Gerade-1
3 1200-Ungerade-1 15 19200-Ungerade-1
4 2400-Keine-2 16 38400-Keine-2
5 2400-Gerade-1 17 38400-Gerade-1
6 2400-Ungerade-1 18 38400-Ungerade-1
7 4800-Keine-2 19 1200-Keine-1
8 4800-Gerade-1 20 2400-Keine-1
9 4800-Ungerade-1 21 4800-Keine-1
10 9600-Keine-2 22 9600-Keine-1
" 9600-Gerade-1 23 19200-Keine-1
12 9600-Ungerade-1 24 38400-Keine-1

1. Standardeinstellung.

Funktionscode
Funktionscode Name Beschreibung
03h Holding-Adresse lesen Einheit Parameter / real ausgelesener Wert (Ganzzahl / FlieBkommazahl).
06h Einzelne Holding-Adresse schreiben Einheit Parameter / einzelnes geschriebenes Wort.
Fehlercodes
Fehlercode Name Beschreibung
01h lllegal function Der empfangene Funktionscode ist fur die Verwendung in der Kommunikation mit der Anlage
nicht zugelassen.
02h lllegal data adress Das angefragte Register steht nicht zur Verfiigung.
Oder Das Register kann nur gelesen werden.
03h lllegal data value Der geschriebene Wert ist nicht erlaubt.
06h Slave device busy Die Einheit ist beschéftigt.

Konstruktionsénderungen vorbehalten.

20240123




Modbus-Register
Holding-Adresse

REACT V-SR GMB

Name Adresse Wert Einheit Lesgn/ Beschreibung
schreiben
Sollwert 0 0...10000 % r/w Luftvolumenstrombedarf in Prozent zwischen Vmin und Vmax.
Standard: 0 0 =0 % (Vmin) und 10000 = 100 % (Vmax).
Nur Lesewert, wenn Adresse 122 =0, 3.
Zwangssteuerung 1 0: Autostellung - r/w Lasst die Grundfunktion mit vordefinierter Einstellung auBer Acht.
1: Geoffnet Nur Lesewert, wenn Adresse 122 =0, 3.
2: Geschlossen
3: Min. Volumenstrom
4: Max. Volumenstrom
Standard: 0 (Autostellung)
Relative Position 4 0...10000 % r Aktuelle Klappenstellung in Prozent. 0 = 0 % und 10000 = 100 %.
Absolute Position 5 0...65000 ° r Aktuelle Klappenstellung in Grad. 0 = 0° und 100 = 100°.
Relativer Luftvolumenstrom 6 0...10000 % r Aktueller Luftvolumenstrom in Prozent von Vnom. 0 = 0 % und 10000 =
100 %.
Absoluter Luftvolumenstrom | 7 0...65535 Eingestellte | r Aktueller Luftvolumenstrom in eingestellter Einheit, Einheitenwahler
Einheit (Adresse 201).
Feedback-Signal 10 0...10000 mV r Schreibwert, wenn Adresse 122 = 2,3.
Schreibbares Feedback in mV. 0(2)...10 V.
Alle Adressen liber 100 sind permanent und der Wert bleibt bei einem Spannungsausfall gespeichert. Die Schreibvorgénge fiir permanente Adressen sind
begrenzt, max. 1 Million.
Name Adresse Wert Einheit Lesgn/ Beschreibung
schreiben
Vmin 105 0...10000 % r/w Min. Luftvolumenstrom in Prozent des nominellen Luftvolumenstroms.
Standard: 0 0=0 %, 10000 = 100 % (Vnom).
Vmin muss < Vmax sein.
Vmin > Vmax = Zwangssteuerung auf Minimalvolumenstrom.
Vmax 106 0...10000 % r/w Max. Luftvolumenstrom in Prozent des nominellen Luftvolumenstroms.
Standard: 10000 0=0 %, 10000 = 100 % (Vnom).
Vmax muss > Vmin > 20 % von Vnom sein.
Position bei Kommunikations- | 108 0: Letzter Sollwert r/w Funktion nach 120 s Kommunikationsunterbrechung.
unterbrechung 1: Klappe schlieBt (Die Funktion ist bei analogem Betrieb nicht aktiv).
2: Klappe offnet
Standard: O (Letzter Sollwert)
Min. Luftvolumenstrom 120 0...65535 Eingestellte | r/w Min. Luftvolumenstrom in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Einheit Vmin muss < Vmax sein.
Max. Volumenstrom 121 0...65535 Eingestellte | r/w Max. Luftvolumenstrom in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Einheit Vmax muss > Vmin > 20 % von Vnom sein.
Sollwertfunktion 122 0: Analog - Analog r/w Wert | Steuersignal Feedback-Signal
1: Modbus - Anal .
2 Mgdbtz R Mrfdz%s 0 Analogeingang Aktueller Luftvolumenstrom 0(2)...10 V.
3: Analog - Modbus 0(2)...10V Istwert in mV des nominellen Luftvolumen-
Standard: 0 (Analog - Analog) stroms.
1 Sollwert wird tUber Aktueller Luftvolumenstrom 0(2)...10 V.
Modbus (Adresse 0) Istwert in mV des nominellen Luftvolumen-
gesteuert. stroms.
2 Sollwert wird Gber Das Feedback-Signal wird Uber Modbus
Modbus (Adresse 0) (Adresse 10) gesteuert.
gesteuert.
3 Analogeingang Das Feedback-Signal wird tber Modbus
0(2)...10V (Adresse 10) gesteuert.
Modbusadresse 130 1...247 r/w Modbusadresse 1 auf 247.
Einheitenwahler 201 0:1/s r/w Eingestellte Einheit, in der der Luftvolumenstrom angezeigt wird.
T:m?h ) Absoluter Luftvolumenstrom (Adresse 7).
Standard: 0 (I/s) Min. Luftvolumenstrom (Adresse 120).
Max. Luftvolumenstrom (Adresse 121).
Modus 551 Bit: 0...15 r/w Bit Funktion Beschreibung
1..5,7..15 d icht .
werden nic 0 0=0-10V 1=2-10V | Analoges Steuer- und Feedback-Signal (Y
verwendet /0)
1.5 |0 Nicht verwendet.
6 0=CW 1=CCW |Laufrichtung des Stellantriebs.
Normal Invertiert | Normal = NC
Invertiert = NO
7.15 |0 Nicht verwendet.
Swegon?
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REACT PX GMB

REACT PX GMVIB

Druckregelungsklappe.

Kommunikationseinstellungen

Stellantriebstyp:

GUAC-PM-DD3-MB

Protokoll: Modbus RTU (RS-485)

Max. Knotenanzahl: 128

DatenUbertragungsrate: 1200/ 2400/ 480079600/ 19200/ 38400
Adresse: 1...247

Bitfolge: MSB/LSB

Bitformat: 1 Startbit, 8 Datenbits, 2 Stoppbits, keine Paritat.

1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, gerade Paritat.
1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, ungerade Paritat.

Abschlusswiderstand:

120 Ohm (extern).

Verzdgerung:

Einige Masterprodukte bendtigen eine gewisse Zeit, um von der Sendestellung in die Empfangsstellung zu gelangen.
Die Verzogerungszeit kann in 3-ms-Stufen eingestellt werden.
Max. 765 ms (255 x 3 ms).

Antwortzeit:

< 10 ms + Verzégerung.

Standardkommunikationseinstellungen:
Displaynummer: 14

Adresse 1

1 Startbit

19200 baud

8 Datenbits

1 Stoppbit
Gerade Paritat
Verzdgerung 0 ms

Die Werte fur Kommunikationsgeschwindigkeit,

Paritat, Stoppbits und Verzogerung kénnen geéndert werden.

Funktion Adr ermoglicht die Einstellung der Modbusadresse und der Kommunikationseinstellungen. Die Modbusadresse kann von 1 bis 247 eingestellt werden.

In der zweiten Position kénnen die Kommunikationseinstellungen eingestellt werden, siehe Tabelle unten. Siehe Gebrauchsanleitung fur weitergehende Informationen.

Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit
1 1200-Keine-2 13 19200-Keine-2
2 1200-Gerade-1 14 19200-Gerade-1
3 1200-Ungerade-1 15 19200-Ungerade-1
4 2400-Keine-2 16 38400-Keine-2
5 2400-Gerade-1 17 38400-Gerade-1
6 2400-Ungerade-1 18 38400-Ungerade-1
7 4800-Keine-2 19 1200-Keine-1
8 4800-Gerade-1 20 2400-Keine-1
9 4800-Ungerade-1 21 4800-Keine-1
10 9600-Keine-2 22 9600-Keine-1
" 9600-Gerade-1 23 19200-Keine-1
12 9600-Ungerade-1 24 38400-Keine-1

1. Standardeinstellung.

Funktionscode
Funktionscode Name Beschreibung
03h Holding-Adresse lesen Einheit Parameter / real ausgelesener Wert (Ganzzahl / FlieBkommazahl).
06h Einzelne Holding-Adresse schreiben Einheit Parameter / einzelnes geschriebenes Wort.
Fehlercodes
Fehlercode Name Beschreibung
01h lllegal function Der empfangene Funktionscode ist fur die Verwendung in der Kommunikation mit der Anlage
nicht zugelassen.
02h lllegal data adress Das angefragte Register steht nicht zur Verfiigung.
Oder Das Register kann nur gelesen werden.
03h lllegal data value Der geschriebene Wert ist nicht erlaubt.
06h Slave device busy Die Einheit ist beschaftigt.

Konstruktionsénderungen vorbehalten.

20240123



Modbus-Register

Holding-Adresse

REACT PX GMB

Name Adresse Wert Einheit Les‘?”’ Beschreibung
schreiben
Sollwert 0 0...10000 % r/w Kanaldruckbedarf in Prozent zwischen Pmin und Pmax.
Standard: 0 0 =0 % (Pmin) und 10000 = 100 % (Pmax).
Nur Lesewert, wenn Adresse 122 =0, 3.
Zwangssteuerung 1 0: Autostellung - r/w Lasst die Grundfunktion mit vordefinierter Einstellung auBer Acht.
1: Geoffnet Nur Lesewert, wenn Adresse 122 =0, 3.
2: Geschlossen
3: Min. Druck
4: Max. Druck
Standard: 0 (Autostellung)
Relative Position 4 0...10000 % r Aktuelle Klappenstellung in Prozent. 0 = 0 % und 10000 = 100 %.
Absolute Position 5 0...65000 ° r Aktuelle Klappenstellung in Grad. 0 = 0° und 10000 = 100°.
Relativer Druck 6 0...10000 % r Aktueller Kanaldruck in Prozent von 300 Pa/ 1200 in H,0x107.
0=0 % und 10000 = 100 %.
Absoluter Druck 7 0...65535 Eingestellte | r Aktueller Kanaldruck in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Einheit
Feedback-Signal 10 0...10000 mV r/w Schreibwert, wenn Adresse 122 = 2,3.
Schreibbares Feedback in mV. 0(2)...10 V.
Alle Adressen liber 100 sind permanent und der Wert bleibt bei einem Spannungsausfall gespeichert. Die Schreibvorgéange fiir permanente Adressen sind
begrenzt, max. 1 Million.
Name Adresse Wert Einheit Lesgn/ Beschreibung
schreiben
Pmin 105 0...10000 % r/w Min. Druck in Prozent des nominellen Kanaldrucks.
Standard: 0 0=0 %, 10000 = 100 % (Nom).
Pmin muss < Pmax sein.
Pmin > Pmax = Zwangssteuerung auf min. Druck.
Pmax 106 0...10000 % r/w Max. Druck in Prozent des nominellen Kanaldrucks.
Standard: 10000 0=0 %, 10000 = 100 % (Nom).
Pmax muss > Pmin > 20 % von Nom sein.
Stellung bei 108 0: Letzter Sollwert r’w Funktion nach 120 s Kommunikationsunterbrechung.
Kommunikations- 1: Klappe schlieBt (Die Funktion ist bei analogem Betrieb nicht aktiv).
ausfall 2: Klappe 6ffnet
Standard: O (Letzter Sollwert)
Min. Druck 120 0...65535 Eingestellte | r/w Min. Druck in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Einheit Pmin muss < Pmax sein.
Max. Druck 121 0...65535 Eingestellte | r/w Max. Druck in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Einheit Pmax muss > Pmin > 20 % von 300 Pa/ 1200 in H sein,0x10~.
Sollwert- und 122 0: Analog - Analog r/w Wert | Steuersignal Analoges Feedback-Signal (U)
Feedback-Funkti 1: Modbus - Anal ;
eedbacierunition . Ocous - Ana og 0 Analogeingang 0(2)...10 V| Aktueller Druck 0(2)...10 V.
2: Modbus - Modbus | inmvd inellen Kanaldruck
3: Analog - Modbus stwert in mV des nominellen Kanaldrucks.
Standard: 0 (Analog - Analog) 1 Sollwert wird tiber Modbus | Aktueller Druck 0(2)...10 V.
(Adresse 0) gesteuert. Istwert in mV des nominellen Kanaldrucks.
2 Sollwert wird Uber Modbus | Das Feedback-Signal 0(2)...10 V wird Uber
(Adresse 0) gesteuert. Modbus (Adresse 10) gesteuert.
3 Analogeingang 0(2)...10 V Das Feedback-Signal 0(2)...10 V wird Uber
Modbus (Adresse 10) gesteuert.
Modbusadresse 130 1...247 r/w Modbusadresse 1 auf 247.
Einheitenwahler 201 2: Pa r/w Eingestellte Einheit, in der der Kanaldruck angezeigt wird.
3:in HZO‘ Absoluter Druck (Adresse 7).
Standard: 2 (Pa) Min. Druck (Adresse 120).
Max. Druck (Adresse 121).
Funktion 551 Bit: 0...15 r/w Bit Funktion Beschreibung
1...5, 7...15 werden nicht .
verwendet 0 0=0-10V 1=2-10V Analoges Steuer- und Feedback-Signal (Y / U).
1.5 |0 Nicht verwendet.
6 0=CW 1=CCW Laufrichtung des Stellantriebs. Darf nicht
Normal Invertiert gedndert werden.
7.15 |0 Nicht verwendet.
Swegon?
13
20240123 Konstruktionsédnderungen vorbehalten.




REACT PX-SR GMB

REACT PX-SR GMB

Druckregelungsklappe mit Federrickstellung.

Kommunikationseinstellungen

Stellantriebstyp:

GUAC-PM-DD3-MB

Protokoll: Modbus RTU (RS-485)

Max. Knotenanzahl: 128

DatenUbertragungsrate: 1200/ 2400/4800/9600/ 19200/ 38400
Adresse: 1...247

Bitfolge: MSB/LSB

Bitformat: 1 Startbit, 8 Datenbits, 2 Stoppbits, keine Paritat.

1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, gerade Paritat.
1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, ungerade Paritat.

Abschlusswiderstand:

120 Ohm (extern).

Verzdgerung:

Einige Masterprodukte bendtigen eine gewisse Zeit, um von der Sendestellung in die Empfangsstellung zu gelangen.
Die Verzogerungszeit kann in 3-ms-Stufen eingestellt werden.
Max. 765 ms (255 x 3 ms).

Antwortzeit:

< 10 ms + Verzégerung.

Standardkommunikationseinstellungen:
Displaynummer: 14

Adresse 1

1 Startbit

19200 baud

8 Datenbits

1 Stoppbit
Gerade Paritat
Verzégerung 0 ms

Die Werte fur Kommunikationsgeschwindigkeit,

Paritat, Stoppbits und Verzogerung kénnen geéndert werden.

Funktion Adr ermoglicht die Einstellung der Modbusadresse und der Kommunikationseinstellungen. Die Modbusadresse kann von 1 bis 247 eingestellt werden.

In der zweiten Position kénnen die Kommunikationseinstellungen eingestellt werden, siehe Tabelle unten. Siehe Gebrauchsanleitung fur weitergehende Informationen.

Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit Displaynummer Baud-Rate - Paritat - Stoppbit
1 1200-Keine-2 13 19200-Keine-2
2 1200-Gerade-1 14 19200-Gerade-1
3 1200-Ungerade-1 15 19200-Ungerade-1
4 2400-Keine-2 16 38400-Keine-2
5 2400-Gerade-1 17 38400-Gerade-1
6 2400-Ungerade-1 18 38400-Ungerade-1
7 4800-Keine-2 19 1200-Keine-1
8 4800-Gerade-1 20 2400-Keine-1
9 4800-Ungerade-1 21 4800-Keine-1
10 9600-Keine-2 22 9600-Keine-1
" 9600-Gerade-1 23 19200-Keine-1
12 9600-Ungerade-1 24 38400-Keine-1

1. Standardeinstellung.

Funktionscode
Funktionscode Name Beschreibung
03h Holding-Adresse lesen Einheit Parameter / real ausgelesener Wert (Ganzzahl / FlieBkommazahl).
06h Einzelne Holding-Adresse schreiben Einheit Parameter / einzelnes geschriebenes Wort.
Fehlercodes
Fehlercode Name Beschreibung
01h lllegal function Der empfangene Funktionscode ist fur die Verwendung in der Kommunikation mit der Anlage
nicht zugelassen.
02h lllegal data adress Das angefragte Register steht nicht zur Verfiigung.
Oder Das Register kann nur gelesen werden.
03h lllegal data value Der geschriebene Wert ist nicht erlaubt.
06h Slave device busy Die Einheit ist beschaftigt.

Konstruktionsénderungen vorbehalten.

20240123



Modbus-Register

Holding-Adresse

REACT PX-SR GMB

. . L .
Name Adresse Wert Einheit esgn/ Beschreibung
schreiben
Sollwert 0 0...10000 % r/w Kanaldruckbedarf in Prozent zwischen Pmin und Pmax.
Standard: 0 0 =0 % (Pmin) und 10000 = 100 % (Pmax).
Nur Lesewert, wenn Adresse 122 =0, 3.
Zwangssteuerung 1 0: Autostellung - r/w Lasst die Grundfunktion mit vordefinierter Einstellung auBer Acht.
1: Geoffnet Nur Lesewert, wenn Adresse 122 =0, 3.
2: Geschlossen
3: Min. Druck
4: Max. Druck
Standard: 0 (Autostellung)
Relative Position 4 0...10000 % r Aktuelle Klappenstellung in Prozent. 0 = 0 % und 10000 = 100 %.
Absolute Position 5 0...65000 ° r Aktuelle Klappenstellung in Grad. 0 = 0° und 10000 = 100°.
Relativer Druck 6 0...10000 % r Aktueller Kanaldruck in Prozent von 300 Pa/ 1200 in H,0.
0=0 % und 10000 = 100 %.
Absoluter Druck 7 0...65535 Eingestellte | r Aktueller Kanaldruck in eingestellter Einheit, Einheitenwéahler (Adresse 201).
Einheit
Feedback-Signal 10 0...10000 mV r/w Schreibwert, wenn Adresse 122 = 2,3.
Schreibbares Feedback in mV. 0(2)...10 V.

Alle Adressen iiber 100 sind per

begrenzt, max. 1 Million.

manent und der Wert bleibt bei einem Spannungsausfall gespeichert. Die Schreibvorgénge fiir permanente Adressen sind

Name Adresse Wert Einheit Lesefn/ Beschreibung
schreiben
Pmin 105 0...10000 % r/'w Min. Druck in Prozent des nominellen Kanaldrucks.
Standard: 0 0=0 %, 10000 = 100 % (Nom).
Pmin muss < Pmax sein.
Pmin > Pmax = Zwangssteuerung auf min. Druck.
Pmax 106 0...10000 % r/w Max. Druck in Prozent des nominellen Kanaldrucks.
Standard: 10000 0=0 %, 10000 = 100 % (Nom).
Pmax muss > Pmin > 20 % von Nom sein.
Position bei Kommuni- | 108 0: Letzter Sollwert r/w Funktion nach 120 s Kommunikationsunterbrechung.
kationsunterbrechung 1: Klappe schlieBt (Die Funktion ist bei analogem Betrieb nicht aktiv).
2: Klappe 6ffnet
Standard: O (Letzter Sollwert)
Min. Druck 120 0...65535 Eingestellte | riw Min. Druck in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Einheit Pmin muss < Pmax sein.
Max. Druck 121 0...65535 Eingestellte | r/w Max. Druck in eingestellter Einheit, Einheitenwahler (Adresse 201).
Einheit Pmax muss > Pmin > 20 % von 300 Pa/ 1200 in H sein,0x10~.
Sollwert- und Feed- 122 0: Analog - Analog r/w Wert | Steuersignal Analoges Feedback-Signal (U)
back-Funktion 1 Modbus - Analog 0 Analogeingang 0(2)...10 V| Aktueller Druck 0(2)...10 V.
2: Modbus - Modbus | inmvd inellen Kanaldruck
3: Analog - Modbus stwert in mV des nominellen Kanaldrucks.
Standard: 0 (Analog - Analog) 1 Sollwert wird tiber Modbus | Aktueller Druck 0(2)...10 V.
(Adresse 0) gesteuert. Istwert in mV des nominellen Kanaldrucks.
2 Sollwert wird Gber Modbus | Das Feedback-Signal 0(2)...10 V wird Uber
(Adresse 0) gesteuert. Modbus (Adresse 10) gesteuert.
3 Analogeingang 0(2)...10 V | Das Feedback-Signal 0(2)...10 V wird Uber
Modbus (Adresse 10) gesteuert.
Modbusadresse 130 1...247 r/w Modbusadresse 1 auf 247.
Einheitenwahler 201 2:Pa r/w Eingestellte Einheit, in der der Kanaldruck angezeigt wird.
3:in HZO. Absoluter Druck (Adresse 7).
Standard: 2 (Pa) Min. Druck (Adresse 120).
Max. Druck (Adresse 121).
Funktion 551 Bit: 0...15 r/w Bit Funktion Beschreibung
1...5, 7...15 werden nicht )
verwendet 0 0=0-10V 1=2-10V Analoges Steuer- und Feedback-Signal (Y / U).
1.5 10 Nicht verwendet.
6 0=CwW 1=CCW Laufrichtung des Stellantriebs
Normal Invertiert Normal = NC
Invertiert = NO
7.15 10 Nicht verwendet.
Swegon?
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20240123 Konstruktionsédnderungen vorbehalten.




