LUNA RC a

Kayttéohje 20220808

Symbolien selostus Kisiteltavyys

Koneen symbolit o Laitetta on kasiteltava varoen.

Tama laite tayttaa voimassa olevien * Asennus
EU-direktiivien vaatimukset. e Kosteaa, kylmaa ja sydvyttavaa ymparistda tulee

. . valttaa.
Kdyttoohjeen symbolit

e Valta sijoittamasta laitetta lammonlahteiden laheisyyteen.

Varoitus/Huomio! * Asenna laite voimassa olevien toimialasaantojen
mukaan.
3 -\ e Asenna laite niin, etta siihen paasee helposti kasiksi
Kaytto kOhde huollon/kunnossapidon yhteydessa.

LUNA RC on saadin, joka on suunniteltu huoneldampétilan

saatoon ja VAV-sovelluksiin. * Jos laite asennetaan alaslasketun katon ylapuolelle,

siihen on paastava kasiksi tarkastusluukun kautta.

Laitetta ei saa kdyttaa muuhun kayttotarkoitukseen. « Tarkasta, ettei laitteessa ole nakyvia vaurioita.

Yleista e Tarkasta asennuksen jalkeen, etta laite on kunnolla
Lue koko kayttoohje huolella ennen laitteen kiinnitetty.
asennusta/tdyttoa ja sailyta se tulevaa tarvetta e Tarkasta asennuksen jalkeen, etta kaikki kaapelit ovat
varten. Laitteeseen ei saa tehdd muita kuin tassa kunnolla kiinni.

asiakirjassa kuvattuja muutoksia.

Suojavarusteet
c Kayta kasittelyn, asennuksen, puhdistuksen, huollon
ja kunnossapidon yhteydessa aina tarkoitukseen
sopivia henkilokohtaisia suojavarusteita, kuten
kasineitd, hengityssuojainta ja suojalaseja.

Sahkoturvallisuus

Sallittu jannite, katso "Sahkotiedot”. Laitteen liittimiin
tai elektroniikan tuuletusaukkoihin ei saa tyontaa
vieraita esineitd, oikosulkuriski.

Kytkettavan 24 V erotusmuuntajan on oltava standardin
IEC 61558-1 mukainen.

Laitteen ja virtaldhteen valiset kaapelit on mitoitettava.

Jos laitteelle tehdaan toita, jotka eivat vaadi, etta laite on
kaytossa, katkaise virransyotto.

Noudata aina paikallisia/kansallisia asetuksia ja maarayksia,
jotka maarittavat kuka saa suorittaa taman tyyppisia
sahkoasennuksia.

|Ej| Asiakirjan alkuperaiskieli on ruotsi m
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LUNA RC

Asennus Mitat

LUNA RC asennetaan mieluiten 1,5-1,8 metrin korkeudelle
lattiasta seindpintaan ruuveilla (ks. kuva 1) tai standardoituun

asennusrasiaan. 87.mm
Asennuspaikka on valittava huolellisesti mittaukseen .<33mm |
mahdollisesti vaikuttavien virhetekijdiden poistamiseksi. o
Saadin ei saisi esimerkiksi altistua: ¢ ] O
e suoralle auringonvalolle |
e kayttajan sateilylammolle c
« ilmavirralle ikkunoista tai ovista i £
e iimanvaihtosuuttimien ilmavirralle ® O O
¢ ilmavirralle kojerasian lapi O O
e ulkoseinan aiheuttamalle kylmasateilylle

Kuva 2. Mitat, LUNA RC TEMP-MB ja LUNA RC CO,-TEMP-MB.

60 mm

6.2 mm

Kuva 1. Suositeltava asennus huoneessa.

Kuva 3. Mitat, LUNA RC TEMP-MB ja LUNA RC COZ—TEMP—MB
takasivulta.

20220808 Oikeus rakennemuutoksiin pidatetadan.



LUNA RC

Kytkenta

Laitteen kytkennan ja kayttdonoton saa suorittaa
vain pateva ammattilainen. Kytkentd on aina
tehtava jannitteensyottd katkaistuna.

HUOM! Syottojannitteen on oltava sama saatimessa ja
liitetyissa 24 VAC-toimilaitteissa.
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TRIAC-Iahtovirran enimmaisarvo on 1 A. Esimerkiksi samaan
saatimen lahtdon voidaan kytkea enintaan kolme A 40405
termista toimilaitetta. Talloin virrankulutus ei ylita 1 A.

TRIAC-1ahd6t on suojattu sulakkeilla, jotka vain valmistaja
voi vaihtaa.

HUOM! Kayttamattomia tuloja ja 1ahtdja on myo6s
mahdollista kdyttaa muiden mittaus- ja ohjaustietojen
ldhettamiseen Modbus-jarjestelman kautta.

(Z)At/Vac G || 24 Vac power supply
ac ’ Go [ |ovac
Y1 |--]0...10 V, VAV control out
Y2 |-d|0...10V, fan speed out
- — DI1 [P [PIR / card switch: day/night
Cooling )
Thermal A1 |-a]24 Vac 1A, cooling out
actuators . Y3 |-d|0...10 V, cooling out
Heating )
24 Vac —@7 A2 |-d|24 Vac 1 A, heating out
0..10V CO, /Tsp Y4 | <410...V, heating out .
U1 [P]0...CO,/0...10 V ext. setpoint
A+ RS-485
B- RS-485
C RS-482 Common
4444444444444444444444444444444444 Ss/DI2| = | Sensor (ext. NTC) / DI2 (door / window
_/ contact or condensation switch
444444444444 GO [

Kaytto sahkokatkoksen jalkeen
e Saatimen asetukset pysyvat samana sahkdkatkon

aikana.

¢ Modbusin kautta tehdyt ylitykset poistetaan sahko-
katkoksen aikana. Nollattavat parametrit on merkitty

modbus-rekisteriin alkaen sivulta 29.

Oikeus rakennemuutoksiin pidatetadn.
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Kayttaja

tilat

b © &

LUNA RC

A. Merkkivalo
* punainen=lammitys
e vihred=jaahdytys
B.  Naytto
e |ampotila tai asetusarvo
¢ puhallinnopeus

* paivatila (D) "D" ei ole nakyvissa, kun Co,-arvo
tai asetusarvo ndytetdan

¢ VAV-tehostuksen tila (VAV=tehostus kayttssa)
C. Asetusarvon muutospainikkeet

Asetusarvo muuttuu suuremmin askelin, kun painikkeita
painetaan nopeasti ja toistuvasti.

D. Puhallinnopeuden saaténuppi
e 0=SEIS
® 1=Nopeus 1
e 2=Nopeus 2
* 3=Nopeus 3
* A=AUTO
E. Painike "Lasnaolo"

20220808 Oikeus rakennemuutoksiin pidatetadan.



LUNA RC

Kayttoonotto

HUOM! Tarkista kaikki asetukset ja parametrit kayttédnoton
aikana. Nain voit taata, etta valittu sovellus toimii oikein.

Jokaisella saatimelld on oltava yksil6llinen Modbus-osoite
(1...247). Kaikkia samassa segmentissa olevia saatimia

on mahdollista ohjata lahettamalla yhteinen komento
osoitteeseen nolla (Idhetys). Toimintoa kaytetdan
testaukseen kayttdéonoton aikana tai paiva-/yotilan
muutosten yhteiseen saatoon.

Saatimen asetukset voidaan tehda saatimen painikkeilla

Konfigurointi valikon avulla:
1. Poista kansi
2. Aseta konfigurointitilan valintapainike asentoon kiinni
3. Tee prosessin edellyttamat asetukset

4. Aseta konfigurointitilan valintapainike asentoon
auki. Saadin palaa kayttajatilaan

Ulkoisen anturin liittimet tai DI-liittimet

Vaylan paatevastus (120 Q)

e kiinni=paatetty

 auki =ei paatetty
Konfigurointitilan valintapainike

e kiinni =konfigurointitila

e auki =kayttajatila (tehdasasetus)
Kayttoonottotydkalun liitanta
Merkkivalot

e vihred PWR = sy6ttojannite OK

e keltainen TX = lahetys saatimelta
e keltainen RX = vaylan aktiviteetti

Oikeus rakennemuutoksiin pid&atetadn. 20220808



Valikkorakenne

LUNA RC

Valikko aktivoidaan asettamalla konfigurointitilan valintapainike suljettuun

asentoon. Voit liikkua valikossa painamalla ja @-painikkeita. Muuta

arvoja @ ja @ -painikkeilla. Hyvaksy arvot @ -painikkeella. Seuraava
valikkorakenne osoittaa tehdasasetukset.

---- 1 9.6 n
——
COMM MBID kBaud Parity
Communication Modbus address Modbus speed Parity bit
@ [OFF/1...247] [9.6/19.2/38.4/56) [none/Even/Odd]
<€
Yy & & @ @
- 0 On 22.3
CALI CO2cal ABC TE°C
Calibration CO, tuning ABC calibration tuning
[-200...200 ppm] [On/OFF] [-3..+3°C]
<
Y% @) @) @) @) @) @) @
INPUT EXTS Di2dir “" DI1mod Di1dir }» DIt d1 “" DI1d2 DI1bst
Inputs [OFF=not in use DI2 operation DI1 usage DI1 operation DI1 delay passive DI1 delay active Minimum VAV output
1=external NTC sensor direction [OFF=not in use direction to active to passive in day mode
2=DI2 door/window switch  [0=nc 1=control to day mode  [0=nc [0...60 min] [0...60 min] [0...100 %]
3=DI2 condensation switch] 1=no] with nc/no switch] 1=no]
<
YR @) @) @) @) @) @) @) @)
CONTR SPent “" +SP°C Ctrl ”l ThrmC ThrmH I’l DZ°C "" SP_Dz XP°C
Control Set point area Set point area Control mode Thermostat Thermostat Dead zone Set point position Proportional band
centre limits + [0...16 °C] [P/PI] function, cooling function, heating [0.0...3.0°C] in the dead zone [1..32°C]
[18...26 °C] [offfon] [offfon] [0...100 %]
150 dir dir 1St CSEq OFF 1St On
Tints C=DIR H=DIR Cramp Valve HVAV Hramp Fan=
Integration time Cooling output mode  Heating output mode ~ Cooling stages Sequence of VAV for heating Heating stages Fan stage simultaneously
[50...50000 s] [DIR=direct [DIR=direct [1St=1 pcs cooling stages [onfoff] [1St=1 pcs with the valve stage
RE d] RE d] 25t=2 pcs] [Valve/VAV] 28t=2 pcs] [on/off]
0 nl OP 6.0 17.0 OFF 120 HSEq
F Air Dz NDZ°C FG°C SP:nd extt Valve
Fresh air control Night operation mode  Night mode dead Frost guard Set point after nightto  Duration of Sequence of
[0=CO,/T, 1=DAY/  [DZ=dead zone zone thermostat set point ~ day mode change temporary day mode ~ heating stages
T, 2=CO,, 3=DAY]  FG=frost guard] [0.0..10.0 °C] [8.0...50.0 °C] [off=last user setting  or VAV forcing [Valve/VAV]
on=set by Modbus] [0...480 min]
<
LA *) @) &) @) @) @)
out Cmin% Cmax% I’l Hmin% I’l Hmax% "" Fmin% Fmax% I-" Vmin% I-" Vmax%
Outputs Minimum of Maximum of Minimum of Maximum of Minimum of fan Maximum of fan Minimum of VAV Maximum of VAV
cooling actuator cooling actuator heating actuator heating actuator output output output output
[0...50 %] [50...100 %] [0...50 %] [50...100 %] [0...50 %] [50...100 %] [0...50 %] [50...100 %]
100.0 0.0 FAn OFF OFF OFF OFF OFF
FANHI FANLO 3coil FAN FANLI FANND CRD HRD
Fan output Fan output Fan type Fan usage Fan speed 3 Fan speed after nightto Y1 and Y2 output values must be OFF,
scaling, high end scaling, low end [3coil=3-speed fan [OFF=not in use, disabled day mode change because these functions are not in use
[0...100 %] 00 %] EC=EC motor] 1=cooling, 2=heating, [OFF=not disabled [off=last user setting in this version of the controller.
3=cooling and heating] on=set by Modbus]
EC motor control
LAy *) &) &) @) @) @)
---- 625 0 diSP OFF OFF OFF 700 1250 tyPE
SPEC CO2 ppm U1mod TE dCo2 MJAM NIGHT COo2L0 CO2HI DAY
Special CO, measurement U1 mode Temperature display CO, display Valve jam prevention  Night/day mode €O, control low limit  CO, control high limit M!H button function
functions value [0=not in use, U re  [OFF i [OFF=deactivated  selection P-band P-band [DAY=Temporary day
[0...2000 ppm] 1=ext. set point, SP=set point] Or On=acti [OFF=day mode [400...1000 ppm] [500...2000 ppm] mod_e .
2=temp. measurement] On=night mode] VAV=VAY forcing]
<€
& &
INFO VER
Info Version number

20220808 Oikeus rakennemuutoksiin pidatetadan.



LUNA RC

Saatotavat

Lammitys ja 1-portainen jadhdytys

- ; 3-speed fan 3-speed f.
Parametri | Kuvaus Valitse Speeﬁ m S peearen
Cramp Jaahdytysporras 1 kpl i , %(J@Q i
FAN Puhaltimen kayttaminen |3 Speed 2| o &Y Speed 2

i <<\C\/‘ \:\Q/ i
| R ¥ |
Speed 1 Speed 1
Heating Cooling
Sp
Dz
Lammitys ja 2-portainen jadhdytys
Parametri | Kuvaus Valitse 3-speed fan 3-speed fan
Speed 3
Cramp Jaahdytysporras 2 kpl
CSEq Jaahdytysportaiden jar- Venttiili
jestys
FAN Puhaltimen kayttaminen 3
Heating Cooling
sP
Dz

Lammitys ja 1-portainen jadhdytys, venttiili aukeaa ennen kuin puhaltimen nopeus kasvaa

. . 3-speed fan 3-speed fan
Parametri | Kuvaus Valitse Speed 3 Speed 3
Cramp Jaahdytysporras 1 kpl (ccs@“ i

g |
Fan= Puhallinporras samanaikai- | POIS Y | Speed2
sesti venttiiliportaan kanssa i
|
FAN Puhaltimen kayttaminen 3 !
") Speed 1
FANLO Puhallinldhd®n skaalautumi- | esim. 20 Hoat Cool
nen, pieni kapasiteetti *) % e I =
sP
Dz
VAV-lammitys ja -jadhdytys
Parametri | Kuvaus Valitse
; J\@%b A%Q% A§ @
HVAV VAV-lammitys Paalla N 2l &"’Q
4 (
Hramp Lammitysporras 2 kpl 5 Oo'\@q Qo‘}\o
HUOMI! Jos valittuna on ”0%9 & © @@
2-porras, lammitysportaiden ¢ &
jarjestys on aina:
1. Venttiili Heating Cooling
2. VAV Sp
Cramp Jaahdytysporras 2 kpl Dz
CSEq Jaahdytysportaiden jarjestys | Venttiili
Vmin% Minimi VAV-1ahto *) esim. 20 %
FAN Puhaltimen kayttaminen POIS
s"ml
8 . T,
Oikeus rakennemuutoksiin pid&atetadn. 20220808



Lammitys vesipatterilla ja jdahdytys ilmastointipalkeilla

LUNA RC

Periaatekaavio:
24 Vac Next controller
Modbus
KR1
<
24Vac 0OV > [©) )—l
6 e [ ]
A+ c
=
B- >
X
C N
Al | | A2 | \
or
G G
Cool Heat 4
Tulo DI U1 S/DI2 Lahto Y1 Y2 Al A2 Y3 Y4
Terminen toimilaite X X
Asettele seuraavat parametrit:
Parametri Modbus- | Kuvaus Tehdasasetus Min. Maks.
rekisteri
Cramp 17 Jaahdytysporras 1St 15t 25t 1St=1 porras, 25t=2 porras
MJAM 22 Venttiilin jumiutumisen | POIS Paalla | POIS | Venttiilit voivat jumiutua, jos ne ovat
esto samassa asennossa pitkaan. Tallaisissa
tilanteissa voit aktivoida toiminnon,
joka estaa venttiilin jumiutumisen. Kun
MJAM-parametrin arvo on PAALLA,
venttiilit avautuvat ja sulkeutuvat 5
minuutiksi kerran paivassa.
Swegon’?
20220808 Oikeus rakennemuutoksiin pidatetadan.




LUNA RC

Lammitys vesipatterilla ja jdaahdytys puhallinkonvektoreilla

Periaatekaavio:

24 Vac 0V

A+
B-
C

Glco] [ |

o4 VNN

24 Vac

Next controller

Modbus

vl

L

oA
°]

_U

Py

=
v

| U
™I

| 0
V2.1

()
()]
N o
=<
N
o]
€ AYD4

Cool Heat

Tulo DIt U1 S/DI2

Lahto

Y1 Y2 Al A2 Y3 Y4

Terminen toimilaite

FCRY 3-rele tai EC-puhallin

Asettele seuraavat parametrit:

Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdas- Min. Maks.
rekisteri asetus
EXT.S 40009 | Ulkoinen lampatila-anturi/ | POIS POIS 3 POIS=ei kdyt6ssa, 1=ulkoinen NTC-anturi,
DI2-kosketintulo 2=DI2-kosketin oville/ikkunoille (estaa seka
lammityksen ettd jaahdytyksen), 3=Di2-
kosketin kondenssiveden poistolle (estda
jaahdytyksen)
Cramp 17 Jaahdytysporras 15t 1St 25t 1St=1 porras, 25t=2 porras
CSEq 18 Jaéhdytysportaiden Venttiili Venttiili | VAV Venttiili = venttiili ensin, VAV = VAV ensin
jarjestys
Fan= 19 Puhallinporras samanai- Paalla POIS Paalla | PAALLA = venttiili- ja puhallinportaat toimivat
kaisesti venttiiliportaan samanaikaisesti, POIS = ensin venttiiliporras,
kanssa sitten puhallinporras
Fmax% 40033 Puhaltimen enimmaisteho | 100.0 50.0 100.0 | Puhaltimen suurinta nopeuslahtéa on mahdollista
rajoittaa (EC-tuuletin), jos halutaan valttaa
puhaltimen melua
FANHI 40036 Puhallinladhdén skaalaus, 100 0 100 EC-puhaltimen skaalatun saatosignaalin
suuri kapasiteetti suurempi teho (0...10 V)
FANLO 40037 Puhallinlahdon skaalaus, 0 0 100 EC-puhaltimen skaalatun saatosignaalin
pieni teho pienempi teho (0...10 V)
FAN 23 Puhaltimen tyyppi 3 spolig 3 spolig | EC 3 spolig = 3-nopeuksinen puhallin,
EC=EC-puhallin
FAN 40038 Puhaltimen kayttéaminen POIS POIS 3 POIS=POIS, 1=jaghdytys, 2=lammitys, 3= seka
jaahdytys etta lammitys
FANLI 24 Puhaltimen nopeus 3 pois | POIS Pois Paalla | Kun FANLI=PAALLA, puhaltimen nopeus 3 on
kaytosta pois kaytdstd automaattisessa tilassa (esim.
melun vuoksi). Kayttaja voi kuitenkin kytkea
nopeuden 3 padlle manuaalisesti
Kun FANLI=POIS, nopeus 3 on sallittu auto-
maattitilassa
?
10 I Swegon
Oikeus rakennemuutoksiin pid&atetadn. 20220808




LUNA RC

Puhaltimen saato

¢ Puhaltimen nopeutta voidaan saataa 3 nopeudella tai 0...10 V (EC-moottori). Manuaalisessa tilassa EC-moottori toimii
siten, etta kytkimen asento on 0=0 %, 1=33 %, 2=66 % ja 3=100 % skaalatusta saatoviestista.
e Kun relemoduuli FCRY 3 on kytketty lahtodn Y2, voit ohjata puhallinkonvektorin tai 3-nopeuksisen puhaltimen nopeutta.
Esimerkiksi kun parametrin FAN arvo on 2 ja parametrin FAN=parametri on PAALLA, puhallin toimii seuraavasti:
o Lampétila saavuttaa asetusarvon (alempi DZ), venttiili sulkeutuu ja puhallin pysahtyy 5 minuuttia mydhemmin.
o Lampdtila laskee alle DZ:n alarajan, venttiili alkaa avautua ja puhallin ohjataan nopeudelle 1 (Y2=3 V)
o Lampétila laskee edelleen, venttiili avautuu yli 70 %. Puhallin ohjataan nopeudelle 2 (Y2=6 V)
o Lampatila laskee edelleen, venttiili avautuu yli 90 %. Puhallin ohjataan nopeudelle 3 (Y2=10 V)

Jaahdytystilanteessa, jossa parametri FAN on 1, saadin toimii jadhdytystarpeen mukaan (lampétila nousee), katso sivu 8

Avaa venttiili ennen puhaltimen nopeuden nousua

¢ Kun parametri FAN= on PAALLA, l5hto6n Y2 kytketty EC-puhallin toimii samanaikaisesti lammitys- ja/tai jaghdytys-
venttiilin kanssa. Puhallin kaynnistyy, kun venttiili alkaa avautua, ja kun venttiili on taysin auki, puhallin toimii jopa
maksiminopeudella. Puhaltimen nopeutta saddetaan lineaarisesti matalan ja korkean rajan valilla.

Puhallin toimii 5 minuuttia sen jalkeen, kun venttiili on kokonaan suljettu, ja nopeudella, joka on maéritetty parametrilla
FANLO, katso sivu 8.

e Kun parametri FAN= on POIS, 3-nopeuksinen puhallin toimii nopeudella 1 ja venttiili on taysin auki. Tdman jalkeen
puhallin sdadetaan tarvittaessa nopeuteen 2 (66 %) tai 3 (100 %).

Lammitys ja 1-portainen jadhdytys, venttiili avautuu ennen kuin puhaltimen nopeus kasvaa, katso sivu 8.

Swegon’? 1

20220808 Oikeus rakennemuutoksiin pidatetadan.




LUNA RC

Lammitys lammitysvastuksella, jaahdytys VAV:ll4 ja ilmastointipalkeilla, iimanvaihto tarpeen
mukaan (CO,)

. . 24 Vac Next controller
Periaatekaavio:
Modbus A\
24\Vac OV KRl [—
\ < ﬁ { e
G [GO] \ [un ] 11213
A+ % T %
B- > o
C A - / >
M [A2]VY1] /] HOH
IMS1.1
G G M
GO 0 GO O % 5%
G G < \1‘
IMS2.1 v X
Cool Heat et Outlet
VAV VAV * 1
Tulo DI U1 S/DI2 Lahto Y1 Y2 Al A2 Y3 Y4
(PIR-1asn&olo) (x) Terminen toimilaite X X
VAV X
Asettele seuraavat parametrit:
Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdas- Min. Maks.
rekisteri asetus
Cramp 17 Jaahdytysporras 1St 1St 25t 1St=1 porras, 25t=2 porras
CSEq 18 Jaahdytysportaiden Venttiili Venttiili | VAV Venttiili = venttiili ensin, VAV = VAV ensin
jarjestys
MJAM 22 Venttiilin jumiutumisen POIS PAALLA | POIS | Venttiilit voivat jumiutua, jos ne ovat samassa
esto asennossa pitkaan. Tallaisissa tilanteissa voit
aktivoida toiminnon, joka estaa venttiilin
jumiutumisen. Kun MJAM-parametrin arvo
ON, venttiilit avautuvat ja sulkeutuvat 5
minuutin ajan kerran paivassa
Vmin% 40034 Minimi VAV-lahto 0.0 0.0 50.0 Minimi VAV-lahto
Raitisilman vahimmaismadara voidaan asettaa
rittavan ilmanvaihdon varmistamiseksi,
esimerkiksi kosteuden poistamiseksi tilanteissa,
joissa tuuletettua tilaa ei kayteta

Jos kaytat CO2-mittausta tai lasndolotunnistusta, asettele seuraavat parametrit:

Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdas- Min. Maks.
rekisteri asetus
CO2L0 40039 | Alempi P-alueen raja-arvo 700 400 1000 Alempi P-alueen raja-arvo Co2-saatda
Co2-sd4tda varten varten
CO2HI 40040 | Ylempi P-alueen raja-arvo 1250 500 2000 Ylempi P-alueen raja-arvo Co2-saatéa
Co2-534tda varten varten
F Air 40018 Saato, raitisilma 0 0 3 0=C02 /T, 1=DAY/T, 2=C0O2 3=DAY
Dl1bst 40026 Minimi VAV-lahtd paivatilassa | 0% 0% 100% Minimi VAV-lahto, kun sdadin on asetettu
paivatilaan
ABC 37 ABC-kalibrointi PAALLA POIS PAALLA
?
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Raitisiimamaaran saato hiilidioksidipitoisuuden mukaan
Saatimen avulla voit kayttaa CO,-pitoisuuden (ja lampotilan) mukaan saadettya ilmanvaihtoa. Maarita saatéalue
asettamalla alaraja (CO2LO; tehdasasetus 700 ppm) ja ylaraja (CO2HI; tehdasasetus 1250 ppm).

Raitisilmamadran saaté CO,-pitoisuuden perusteella edellyttad, ettd parametri F Air on 0 tai 2.

HUOM! Kun parametrin F Air arvo on "0", Y1-lahtd madritetaan enimmaisarvoksi CO,-pitoisuuden tai lampétilan
mukaan.

Raitisilmamaaran saaté paivatilan mukaan

Vaihtoehtoisesti raitisilman madraa voidaan saataa paivatilan mukaan. Raitisimamaaran saaté paivatilan mukaan edellyttaa
seuraavaa:

e F Air -parametrit ovat "1" tai "3"

o Paivatilan saato: PIR, korttikytkin, Modbus tai "Lasndolo"-painike

e Parametrin DI1bst (Minimi VAV-1ahto, kun saadin on paivatilassa) arvo on muu kuin nolla (esim. 80 %)

HUOM! Kun parametrin F Air arvo on "1", Y1-1aht6 madritetddn enimmaisarvoksi edelld mainittujen ohjausten tai
lampotilojen mukaan.

Swegon’? 13
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Termostaattitila

Jos termostaattitila on valittu, toimilaitteita voidaan ohjata termostaattityyppisella saadolla. Termostaattitila voidaan
aktivoida jaahdytys- tai lammityspuolelle tai molemmille.

¢ Jos lammityspuolella kdytetaan termostaattitilaa, lammitysventtiili aukeaa kokonaan, kun lampétila laskee alle kuolleen
alueen alarajan. Lammitysventtiili sulkeutuu, kun lampétila saavuttaa asetusarvon (SP).

e Jos jaahdytyspuolella kdytetdaan termostaattitilaa, jadhdytysventtiili avautuu kokonaan, kun ldampétila ylittaa kuolleen
alueen ylarajan. Jaahdytysventtiili sulkeutuu, kun lampétila saavuttaa asetusarvon (SP).

Yotilassa saadin toimii valitun toiminnon mukaan joko termostaattitilassa tai pakkassuojatilassa.
Termostaattitila vaikuttaa lahtoihin A1, A2, Y3 ja Y4.
Toimilaitetoiminnot PAALLE/POIS:

100% —- > <
5
o
5 o o
o £ | £
©° A Y O
= ) o
c T V]
o
|
0%
_Sp Temperature
Dz
Tulo DI U1 S/DI2 Lahto Y1 Y2 Al A2 Y3 Y4
Terminen toimilaite X X
VAV X)
Asettele seuraavat parametrit:
Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdas- Min. Maks.
rekisteri asetus
EXT.S 40009 Ulkoinen lampotila-an- POIS POIS 3 POIS=ei kdytossa, 1=ulkoinen NTC-anturi,
turi/DI2-kosketintulo 2=DI2-kosketin ovia/ikkunoita varten (estaa seka
lammityksen etta jaahdytyksen), 3=DI2-kondenssi-
kytkin (estaa jaahdytyksen)
SPcnt 40011 Kayttdjan asetusar- 21.0 18.0 26.0 Kayttdjan asetusarvoalueen keskipiste
voalueen keskipiste
+SP °C 40012 Kayttdjan asetusarvon +3.0 +0 +16 Kayttdja voi asettaa asetusarvon ndissa rajoissa
aluerajat
DZ °C 40014 Kuollut alue 0.2 0.0 3.0 Kaytetaan hystereesind termostaattitilassa
nl OP 20 Yokayttotila DZ DZ FG DZ=kuollut alue, FG=pakkassuojatila
FAN 40038 Puhaltimen kayttaminen | POIS POIS 3 POIS=POIS, 1=jaahdytys, 2=lammitys,
3= sekad jaahdytys etta lammitys
Fmin% 40032 Pienin puhallinldhto 0.0 0.0 50.0
Fmax% 40033 Puhaltimen enimmaisteho | 100.0 50.0 100.0
Vmin% 40034 | Minimi VAV-lahto 0.0 0.0 50.0
Vmax% 40035 | Suurin VAV-laht6 100.0 50.0 100.0
ThrmC 29 Termostaattitoiminto, POIS Pois Paalla | POIS=P/PI-saadin, PAALLA=termostaattitila
jaahdytys
ThrmH 30 Termostaattitoiminto, POIS Pois Paalla | POIS=P/Pl-saadin, PAALLA=termostaattitila
ldmmitys
?
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Sahkolammittimen saato

Saadin voi ohjata sahkolammitinta kayttamalla PR 50/440 -puolijohdereletta A2-1ahdodn ja lammittimen valilla. Releessa

on oltava PRMK-lisakortti.

TARKEAA: Sastimessa ei ole lammittimen ylikuumenemissuojaa. Ylikuumenemissuojan on oltava osa itse lammitinta.
Ylikuumenemishalytys voidaan lukea DI-tulon avulla, mutta signaali ei poista lammittimen ohjausta kaytosta.

LUNA RC

Ylikuumenemishalytyssignaali voidaan kytkea DI1- tai DI2-tuloihin. Taman jalkeen signaali on mahdollista lukea Modbusin
avulla. DI-tulo on asetettava tilaan "ei kdytdssa" (DITmod=0 tai EXT.S=OFF).

Tulo DI U1 S/DI2 Lahto Y1 Y2 Al A2 Y3 Y4
Ylikuumenemis- () (x) Terminen toimilaite X
halytys 24 Vac ohjattu X
puolijohderele
Asettele seuraavat parametrit:
Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdas- Min. | Maks.
rekisteri asetus
EXT.S 40009 | Ulkoinen lampétila-anturi/ | POIS POIS |3 POIS=ei kdytossa, 1=ulkoinen NTC-anturi,
DI2-kosketintulo 2=DI2-kosketin oville/ikkunoille (estaa seka
lammityksen etta jaahdytyksen), 3=Di2-kosketin
kondenssiveden poistolle (estaa jaghdytyksen)
Dl2dir 28 DI2 kayttdsuunta (nc/no) 1 1 0=nc¢, 1=no
DI1mod 40021 DI1-tila 0 1 O=ei kdytossa, 1=saatd paivatilaan, kun nc/
no-kytkin on kytketty DI1-tuloon
DI1dir 40022 DI kayttésuunta (nc/no) | O 0 1 yotilassa: O=nc, 1=no
Swegon”’
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Digitaalitulon DI1 kdytto ja sen toiminnot
Dl1-tuloa voidaan kayttaa saatimen asettamiseen paiva-/yotilaan. Téama tapahtuu kotona-/poissa-kytkimen, kortinlukijan

tai liiketunnistimen avulla.
DI1-tuloa voidaan kayttaa muiden laitteiden tilan lukemiseen Modbusin kautta, jos tuloa ei tarvita huoneen saatéon.

DI1 delay active

to passive

DI1 delay ~ [DI1d2
passive to 60 min
0 min

DI1 mode

DI1mod
not in use

DI1 connected device
status information to
Modbus

DI1 operation direction active @
Dldir DI1 d1 ]
0=nc
@ 1=no i 1=control to Presence information to
day mode with controller
nc/no switch
Parametri | Modbus | Kuvaus Tehdas- Min. Maks.
-rekisteri asetus
DItmod 40021 | DI1-tila 0 0 1 O=ei kaytdssd, 1=saatd paivatilaan, kun nc/
no-kytkin on kytketty DI1-tuloon
DIdir 40022 DI kayttdsuunta (nc/no) 1 1=y6tila: 0=nc, 1=no
DI1 d1 40023 DI1 viive passiivisesta aktii- 60 Viive minuutteina siirryttaessa yotilasta
viseksi paivatilaan
DI1 d2 40024 DI1 viive aktiivisesta passii- 5 0 60 Viive minuutteina siirryttaessa paivatilasta
viseksi yotilaan
snml
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Digitaalitulon DI2 kaytto ja sen toiminnot
DI2-tuloa voidaan kayttaa saatimen ohjaamiseen ovi-/ikkunakoskettimella tai kastepistesuojalla, jossa on relelaht6.

LUNA RC

Jos kaytetdan ovi-/ikkunakosketinta, saadin estaa jaahdytyksen ja lammityksen, kun vastaavat ovet tai ikkunat ovat auki.
Nain valtetaan energian tuhlaaminen ja kondenssiveden tiivistyminen ilmastointipalkkeihin.

Jos kaytetaan kondenssikytkimia, jaahdytys estetaan, kun kosketin on aktivoitu.

DI2-tuloa voidaan kayttaa muiden laitteiden tilan lukemiseen Modbusin kautta, jos tuloa ei tarvita huoneen saatoon.

S/DI2 is not available for controller.

However, the S/DI2 status information or external
temperature sensor value can be read via Modbus

Door/window switch status
information to controller

Condensation switch status
information to controller

S/DI2 usage DI2 operation direction
EXTS Di2dir
OFF‘= > )
not in use
0=nc
2=
door/window » —>
switch
1=no
3= o
condensation = »
switch
Temperature measurement
adjustment
1:
TE °C
external NTC > +3°C
sensor @ . >

Asettele seuraavat parametrit:

p
Temperature information from external NTC10
sensor to controller

In this case, the internal temperature sensor

| cannot be seen even via the Modbus

Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdasase- | Min. | Maks. | Parametri
rekisteri tus
EXT.S 40009 Ulkoinen lampéatila-anturi/ POIS POIS |3 POIS=ei kaytossa, 1=ulkoinen NTC-anturi,
DI2-kosketintulo 2=DI2-kosketin ovia/ikkunoita varten (estaa
seka lammityksen etta jaahdytyksen),
3=DI2-kondenssikytkin (estaa jaahdytyksen)
DI2dir 28 DI2 kayttdsuunta (nc/no) 1 0 1 0=nc, 1=no
TE °C 40010 Lampétila-anturin saato 0.0 -3.0 +3.0 | Lampotilan mittausta voidaan korjata
tarvittaessa
HUOM! Poista kaikki virhetekijat, jotka
voivat vaikuttaa lampétilan mittaukseen,
ennen taman parametrin muuttamista.
Parametria ei voi palauttaa tehdasasetuksiin.
Swegon?
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Pdiva- ja yotilan saato

e Parametri NIGHT on "POIS": Saadin on ja pysyy paivatilassa.

o Parametri NIGHT on "PAALLA": Saadin kytkeytyy paivatilaan, kun ensimmadinen saato edellyttas paivatilaa. Saadin
siirtyy yotilaan, kun viimeinen saato edellyttaa yotilaa.

Time

Esimerkki:
extt, 1...480 min
A
' Y
“Man in house” button
DI1 d1, 0...60 min DI1 d2, 0...60 min
— —
PIR or card switch to DI1
Modbus control
Night mode Day mode Night mode

Tama tapahtuu, kun saadin siirtyy paivatilaan:

1. Raitisilmamaaran saato (parametri DITbst maarittad parannuksen maaran, 0...100 %). Raitisilmamaaran saato
voidaan estaa asettamalla parametrin DI1bst arvoksi O %.

Kaytetaan SP:nd-parametrin maarittamaa lampétilan asetusarvoa.

Paivatilan kuollutta aluetta aletaan kayttaa ja saadin siirtyy mahdollisesta pakkassuojatilasta saatotilaan.

Asettele seuraavat parametrit:

Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdas- Min. Maks.
rekisteri asetus
EXT.S 40009 Ulkoinen lampétila-anturi/ | POIS POIS 3 POIS=ei kdytossa, 1=ulkoinen NTC-anturi,
DI2-kosketintulo 2=DI2-kosketin ovia/ikkunoita varten (estaa
seka lammityksen etta jaahdytyksen),
3=DI2-kondenssikytkin (estaa jaahdytyksen)
DI2dir 28 DI2 kayttdsuunta (nc/no) 1 0 1 0=nc, 1=no
Dl1mod 40021 Dl1-tila 0 0 1 O=ei kdytdssa, 1=saatd paivatilaan, kun nc/
no-kytkin on kytketty DI1-tuloon
DIdir 40022 DI kayttdsuunta (nc/no) | O 0 1 Yétilassa: 0=nc, 1=no
DI1 d1 40023 DI1 viive passiivisesta 60 Viive minuutteina siirryttaessa yotilasta
aktiiviseksi paivatilaan
DI1 d2 40024 DI1 viive aktiivisesta 5 0 60 Viive minuutteina siirryttaessa paivatilasta
passiiviseksi yotilaan
extt 40025 | Tilapainen paivatila, kesto | 120 1 480
minuutteina
Dl1bst 40026 Minimi VAV-lahto 0% 0% 100% | Minimi VAV-l&hto, kun saadin on asetettu
paivatilassa paivatilaan
SP:nd 21 Tehollinen asetusarvo POIS Pois Paalla | POIS=Viimeisin kayttdjan asettama arvo
yotilasta paivatilaan PAALLA=Modbus-arvo
siirtymisen jalkeen
NIGHT 14 Yo6-/paivatilan valinta POIS Pois Paalla | POIS=saadin on ja pysyy pdivdtilassa,
PAALLA=saadin on yétilassa, jos sita ei ole
erikseen asetettu paivatilaan
Swegon’
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Tilapdinen paivatila

@ -painiketta voidaan kayttaa tilapaisen paivatilan asettamiseen. Tama tarkoittaa, etta sdadin on normaalisti yotilassa
ja kayttaa laajempaa kuollutta aluetta energiankulutuksen véahentamiseksi. Kun painiketta painetaan, tilapainen paivatila
aktivoituu, vaikka kdytdssa olisi ajastin tai ON/OFF-toiminto.

PAALLE/POIS-toiminto tarkoittaa, etta kun paivatila aktivoidaan painikkeella, tila pysyy aktiivisena, kunnes painiketta
painetaan uudelleen. Ajastintilassa ajastimen arvo asetetaan parametrin ext t arvoksi. Kun ajastin saavuttaa arvon 0,
saadin palaa yotilaan.

Aseta seuraavat parametrit, jos haluat aktivoida tilapaisen paivatilan:

Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdasase- | Min. | Maks. Parametri
rekisteri tus
NIGHT 14 Y6-/paivatilan valinta POIS POIS | PAALLA | Aseta parametrin arvoksi PAALLA tilapaisen
paivatilan aktivoimiseksi
extt 40025 Tilapainen paivatila, kesto 120 0 480 Aseta pituus arvoon 0 min aktivoidaksesi
minuutteina PAALLE/POIS-toiminnon
tyPE 39 Lasndolopainikkeen toiminta | 0 0 1 Aseta parametrin arvoksi DAY (0)
VAV-tehostus

-painikkeella voidaan pakottaa VAV-laht6. Kun toiminto on aktivoitu ja painiketta painetaan, VAV-lahto asetetaan
parametrin Vmax% arvoon parametrin ext t asettamaksi ajaksi. Jos ajastimen arvo on 0, tehostustoiminto on aktiivinen,
kunnes painiketta @ painetaan uudelleen.

VAV-tehostustoiminnon aktivoimiseksi aseta seuraavat parametrit:

Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdas- Min. Maks. Parametri
rekisteri asetus
NIGHT 14 Y6-/paivatilan valinta POIS POIS | PAALLA | Aseta parametrin arvoksi POIS
extt 40025 VAV-tehostuksen aika 120 0 480 Aseta pituus arvoon 0 min aktivoidaksesi
PAALLE/POIS-toiminnon
F Air 40018 Raitisilman saadon lahde 0 0 3 0=CO2/T, 1=DAY/T, 2=C0O2 3=DAY
tyPE 39 Lasndolopainikkeen toiminta | 0 0 1 Aseta parametrin arvoksi VAV (1)
Vmax% 40035 VAV-lahd6én enimmaisarvo 100.0 50.0 100.0

Swegon’? 1
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Laajennetun kuolleen alueen kaytt6 yétilassa
Laajennetulla kuolleella alueella voit saastaa energiaa sallimalla alhaisemmat lampétilat ja ilmanvaihdon. On myds
mahdollista asettaa yoaikainen kuollut alue pienemmaksi kuin paivaaikainen kuollut alue.

Kun parametrin nl OP arvo on "DZ", saadin toimii kuten paivatilassa, mutta kayttaa yoajan kuollutta aluetta. Yoajan

kuollut alue méaaritetaan parametrilla NDZ °C.

Paivatila:
3-speed fan . , 3-speed fan
Speed 3 Speed 3
&
5, 7
Speed 2 @x‘\ A§ Speed 2
C x
/;7,) A’S‘A‘Z
Speed 1 Speed 1
Heating | Cooling
SP
. Dz °C
Yotila:
3-speed fan | , 3-speed fan
Speed 3 Speed 3
o
9
&
%’/ Ax
Speed 2 S NS Speed 2
x&(\ Q/x
5, <
Speed 1 Speed 1
Heating l Cooling
SP
Dz °C
NDZ °C
Asettele seuraavat parametrit:
Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdasase- | Min. | Maks. | Parametri
rekisteri tus
EXT.S 40009 | Ulkoinen lampétila-anturi/ POIS POIS |3 POIS =ei kaytossa,

DI2-kosketintulo 1=ulkoinen NTC-anturi,
2=DI2-kosketin ovia/ikkunoita varten (estaa
seka lammityksen etta jaahdytyksen),
3=DI2-kondenssikytkin (estaa jaghdytyksen)

nl OP 20 Yokayttotila Dz Dz FG DZ=kuollut alue, FG=pakkassuojatila
NDZ °C 40019 Yotilan kuollut alue 6.0 0.0 10.0 | NDzZ°C
Swegon’
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Epasymmetrinen kuollut alue
Kuolleen alueen keskipistetta suhteessa lampétilan asetusarvoon voidaan saataa parametrilla SP_Dz (0...100 %), kuten
alla olevassa kuvassa on esitetty.

SP_Dz=20% SP_Dz=50% SP_Dz=80%

Heating | | Cooling Heating | | | Cooling Heating | | Cooling
'SP ; LSP | SP
Dz "Dz "Dz

Pakkassuojatoiminto yétilassa
Kun lampétila laskee alle pakkassuojan asetusarvon (parametri FG °C), lammitysventtiili avautuu ja puhallin kaynnistyy
(parametrin FAN on oltava "2" tai "3") nopeudella 1. EC-moottorin saatdsignaali on 33 %.

Kun lampatila ylittaa asetusarvon 2 °C:lla (parametri FG °C), lammitysventtiili sulkeutuu ja puhallin pysahtyy. Prosessi
toistetaan, kunnes saadin siirtyy paivatilaan.

Paiva: 3-speed fan 3-speed fan
Speed 3 q /" Speed 3
| |
| b Q |
| o & |
& Q3
Speed 2 (\’é R\ Speed 2
7 X
%
Speed 1 Speed 1
Heating | Cooling
SP
Dz °C
Yo:
Heating
2°C
FG °C
Asettele seuraavat parametrit:
Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdas- Min. Maks. | Parametri
rekisteri asetus
EXT.S 40009 Ulkoinen lampatila-anturi/ | POIS POIS 3 POIS=ei kdytossa, 1=ulkoinen NTC-anturi,
DI2-kosketintulo 2=DI2-kosketin ovia/ikkunoita varten (estaa seka
[ammityksen ettd jaahdytyksen), 3=DI2-kondenssi-
kytkin (estaa jaahdytyksen)
nl OP 20 Yokayttotila DZ DZ FG DZ=kuollut alue, FG=pakkassuojatila
FG °C 40020 Pakkassuojatermostaatin | 17.0 8,0 50.0 FG °C
asetusarvo

Swegon’? 1
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Lampétilan asetusarvo
Lampétilan asetusarvo voi olla jokin seuraavista:

1. Asetettu saatimen painikkeilla (parametrit SPcnt ja £SP °C)

2. Asetettu ulkoisella 0...10 V:n viestilla (parametrin UTmod on oltava "2"). Ulkoisen 0...10 V:n viestialueen
asetusarvo on sama kuin valikossa maaritetty asetusarvoalue (parametrit SPcnt ja £SP °C)

3. Asetettu Modbusin avulla

4. Pakkassuojan asetusarvo (parametri FG °C) yo6tilassa, jos pakkassuojatila on valittu y&tilaan (parametrin
nl OP arvo on "FG")

Siirtyminen yétilasta paivatilaan vaikuttaa myds lampétilan asetusarvoon. Parametrilla Sp:nd asetusarvo voidaan valita
kayttajan viimeksi antamaksi arvoksi tai Modbus-jarjestelman kautta luettavaksi. Kayttdjan antama arvo voi olla
U1-tuloon kytketty 0...10 V viesti tai saatimen painikkeilla asetettu arvo

Saadin kayttaa viimeisinta arvoa asetusarvona (kayttajan asettama tai Modbusin kautta). Voit ndyttaa todellisen
asetusarvon painamalla - tai +-painiketta. Asetusarvo nakyy jatkuvasti ndytdssa, jos dISP-parametrin arvo on SP

Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdas- Min. Maks. | Parametri
rekisteri asetus
SPent 40011 Kayttajan asetusarvoalueen | 21.0 18.0 26.0 Kayttajan asetusarvoalueen keskipiste
keskipiste
+SP °C 40012 Kdyttdjan asetusarvon +3.0 +0 +16 Kayttdja voi asettaa asetusarvon ndissa
aluerajat rajoissa
SP_Dz 40015 Asetusarvon paikka 50 0 100
kuolleessa alueessa
FG °C 40020 Pakkassuojatermostaatin 17.0 8,0 50.0 FG °C
asetusarvo
SP:nd 21 Tehollinen asetusarvo POIS Pois Paalla | POIS=Viimeisin kdyttdjan asettama arvo
yotilasta paivatilaan PAALLA=Modbus-arvo
siirtymisen jalkeen
Ulmod 40027 U1-tila 0 0 3 O=ei kaytossd, 1=ulkoinen asetusarvo,
2=lampédtilan mittaus 0...10 V-lahettimella
(HUOM! Ulkoinen anturi ei ole kdytettavissa,
jos 0...10 V:n lahetin on valittu)
disp 27 Arvo ndytossa KO KO SP TE=lampotila, SP=asetusarvo

Kun asetusarvoalueen keskipistetta (parametri SPcnt) muutetaan Modbusin avulla, kayttajan asetusarvopoikkeama
pysyy muuttumattomana.

Esimerkki:
1. Parametrin SPcnt arvo on 21 °C ja kdyttdja on muuttanut asetusarvon 23 °C:ksi (poikkeama on +2 °C).
2. Parametriarvo SPcnt muutetaan arvoon 22 °C Modbusin avulla (rekisteri 40011).
— Saadin kayttaa todellisena asetusarvona 24 °C (22 °C + 2 °C = 24 °Q).

- Swegon’
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Kayttokohde
Haluat, etta asetusarvo palautuu vakioarvoon (esim. 21 °C), kun saadin siirtyy yotilasta paivatilaan (esim. hotelleissa).

Aseta parametrit seuraavan taulukon mukaisesti).

Parametri | Modbus-rekisteri Kuvaus Arvo
SP:nd 21 Tehollinen asetusarvo yotilasta paivatilaan | Paalla
siirtymisen jalkeen
40002 Asetusarvo Modbusin mukaan 210

Haluat, etta asetusarvo palaa kayttdjan asettamaan asetusarvoon, kun saadin siirtyy yétilasta paivatilaan (esim. toimistoissa).

Aseta parametrit seuraavan taulukon mukaisesti.

Parametri | Modbus-rekisteri Kuvaus Arvo

SP:nd 21 Tehollinen asetusarvo yotilasta paivatilaan | POIS
siirtymisen jalkeen

Haluat, etta asetusarvo pysyy Modbusin kautta annetussa arvossa (esim. 21 °C)

Aseta parametrit seuraavan taulukon mukaisesti.

Parametri | Modbus-rekisteri | Kuvaus Arvo
SPent 40011 Kayttajan asetusarvoalueen keskipiste 21.0
+SP °C 40012 Kayttajan asetusarvon aluerajat 0

HUOM! Asetusarvo on myds mahdollista kirjoittaa Modbus-rekisteriin 40002. Rekisterin 40011 arvo nakyy kuitenkin
naytossa, kun - ja +-painikkeita painetaan.
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Puhallinnopeus
Puhaltimen nopeutta (Iahtd Y2) ohjataan seuraavasti (viimeksi muutettu arvo pysyy voimassa):

1. Kayttajan saatimen painikkeella asettama arvo (0 - 1 - 2 - 3 - A, A=automaattinen)
2. Asetettu Modbusin avulla

Parametri FANND maarittaa, mika edelld mainituista asetusarvoista jaa voimaan sen jalkeen, kun saadin on siirtynyt
yotilasta paivatilaan.

Asettele seuraavat parametrit:

Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdas- Min. Maks. | Parametri
rekisteri asetus
FANLI 24 Puhaltimen nopeus 3 | Paalla POIS | Paalla | Kun FANLI=PAALLA, puhaltimen nopeus 3 on
pois kaytosta pois kaytdstd automaattisessa tilassa (esim. melun

vuoksi). Kayttaja voi kuitenkin kytked nopeuden 3
paalle manuaalisesti.

Kun FANLI=POIS, nopeus 3 on sallittu
automaattitilassa.

FANND 25 Puhaltimen tehollinen POIS Pois Paalla | POIS=Viimeisin kayttdjan asettama arvo
nopeus sen jalkeen, kun PAALLA=Modbus-arvo
yétilasta on siirrytty
paivatilaan
40001 Puhaltimen nopeus 0 0 4 0=POIS, 1=nopeus 1, 2=nopeus 2, 3=nopeus 3,
asetettu Modbussilla 4=automaatti

Puhaltimen nopeutta on mahdollista ohjata myds ohittamalla lahté Modbus-jarjestelman kautta, katso sivu 25, Lahtojen
ohitukset.

Anturin valinta
Lampatilatiedot voidaan tuoda saatimeen seuraavilla tavoilla:

1. Saatimen sisdinen lampaotilan mittaus (parametri EXT.S on "0", "2" tai "3")
2. Ulkoinen lampétilan mittaus NTC10-anturilla (parametri EXT.S on "1")
3. Ulkoinen 0...10 V lampdtilan mittaus (parametri UTmod on "3")

HUOM! Ulkoisen 0...10 V:n lamp¢tilaldhettimen alueen on oltava 0...+50 °C.

Asetusarvo on mahdollista lukea saatimesta ja syottaa se sitten muille saatimille, jos samassa tilassa kaytetaan useita
saatimia.

Asettele seuraavat parametrit:

Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdas- Min. Maks. | Parametri
rekisteri asetus

EXT.S 40009 Ulkoinen lampétila- POIS POIS 3 POIS=ei kaytossa, 1=ulkoinen NTC-anturi,
anturi/DI2-kosketin- 2=DI2-kosketin ovia/ikkunoita varten (estaa seka
tulo lammityksen etta jaahdytyksen), 3=Di2-kondenssi-

kytkin (estaa jaahdytyksen)

TE °C 40010 Lampotila- 0.0 -3.0 3.0 Lampatilan mittausta voidaan korjata tarvittaessa

anturin saato HUOM! Poista kaikki virhetekijat, jotka voivat

vaikuttaa lampétilan mittaukseen, ennen taman
parametrin muuttamista. Parametria ei voi palauttaa
tehdasasetuksiin

Uimod 40027 U1-tila 0 0 3 O=ei kdytossd, 1=ulkoinen asetusarvo,
2=Iampdtilan mittaus 0...10 V-l&dhettimella
(HUOM! Ulkoinen anturi ei ole kaytettavissa, jos
0...10 V:n lahetin on valittu)
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Lahtojen rajoitukset
Eri lahtojen minimi- ja maksimiarvoja on mahdollista rajoittaa erikseen. Saadin ei ohjaa lahtoja naiden arvojen ulkopuolella.
Lammityslahddn minimirajan asettaminen on esimerkiksi yksi tapa estaa ikkunasta sisaan virtaavan kylman ilman aiheuttama

epamukavuus. Nama rajat voidaan ylittaa vain, jos lahtoja ohjataan Modbus-ohjauksella (Modbus override).

LUNA RC

Tulo DI U1 S/DI2 Lahto Y1 Y2 Al A2 Y3 Y4
X X X X X X

Asettele seuraavat parametrit:

Parametri | Modbus- | Kuvaus Tehdas- Min. Maks.

rekisteri asetus

Cmin% 40028 | Jaahdytystoimilaitteen minimiarvo 0.0 0.0 50.0

Cmax% 40029 | Jaahdytystoimilaitteen maksimiarvo 100.0 50.0 100.0

Hmin% 40030 Lammitystoimilaitteen minimiarvo 0.0 0.0 50.0

Hmax% 40031 Lammitystoimilaitteen maksimiarvo 100.0 50.0 100.0

Fmin% 40032 Pienin puhallinlahto 0.0 0.0 50.0

Fmax% 40033 Puhaltimen enimmaisteho 100.0 50.0 100.0

Vmin% 40034 | Minimi VAV-lahto 0.0 0.0 50.0

Vmax% 40035 Suurin VAV-lahto 100.0 50.0 100.0
Swegon” -
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Lahtojen ylitykset
Kaikki 1ahdot voidaan ohittaa erikseen Modbusin kautta.

Output limitations

Overdrives

Vmin% / 40034
Vmax% / 40035

Enable: coil 5

40007 0..10V 30012 of Y1

Latest value in use

VAV
Fan speed by Enable: coil 6
Fan 30008 buttons OR Fmin% / 40032 0.10V_ 30011 v,
Int | troll Coolin 30009 Fan speed by Fmax% / 40033
nternal controller g Modbus (40001)
Heating 30010 Enable: coil 1
5 A1
Cmin% /40028 Enable: coil 2
Cmax% / 40029 0.10V 30013 s
Enable: coil 3
PWM of A2
Hmin% / 40030 —
Hmax% / 40031 : 0.10V_ 300140,
Digitaliulostulot (Coils)
Rekisteri | Parametrien kuvaus Tieto- Arvo Kantama Oletus
tyyppi
1 Aktivoi jaahdytys-PWM:n ohitus (A1) Bitti POIS = 0, POIS-PAALLA |0
PAALLA= 1
2 Aktivoi 0-10 V:n jadhdytyksen ohitus (Y3) Bitti POIS = 0, POIS-PAALLA |0
PAALLA= 1
3 Aktivoi lammitys-PWM:n ohitus (A2) Bitti POIS =0, POIS-PAALLA |0
PAALLA= 1
4 Aktivoi 0-10 V:n lammityksen ohitus (Y3) Bitti POIS =0, POIS-PAALLA |0
PAALLA= 1
5 Aktivoi VAV:n ohitus (Y1) Bitti POIS =0, POIS-PAALLA |0
PAALLA= 1
6 Aktivoi FAN ohitus (Y1) Bitti POIS =0, POIS-PAALLA |0
PAALLA= 1
Tulotietorekisteri (Input register)
Rekisteri | Parametrien kuvaus Tietotyyppi Arvo Kantama Oletus
30008 | Nykyinen jaahdytys (saadin) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0... 10,00V 0
30009 | Nykyinen lammitys (saadin) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0... 10,00V 0
30010 | Nykyinen FAN-nopeus (s&adin) Allekirjoitettu 16 | 0...4 POIS-PAALLA 0
30011 FAN-nopeus (liitanta Y2) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0...10,00V 0
30012 VAV-ohjaus (liitanta Y1) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0... 10,00V 0
30013 Jaahdytyksen saato (litanta Y3) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0...10,00V 0
30014 Lammityksen saato (litanta Y4) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0... 10,00V
30021 Jaahdytyksen saato (liitanta A1) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0,00...10,00%
30022 Lammityksen saato (litanta A2) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0,00...10,00%

Oikeus rakennemuutoksiin pidatetadn.
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Pitorekisteri (Holding register)

LUNA RC

Rekisteri | Parametrien kuvaus Tietotyyppi Arvo Kantama Oletus
40001 FAN-nopeus Modbusin kautta Allekirjoitettu 16 0.4 0-1-2-3-4 0
40003 | Jadhdytys-PWM:n ohitus Modbusin kautta (A1) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0...100,0% 0
40004 | Ohitus 0-10 V:n jaahdytys Modbusin kautta (Y3) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0..10.00V 0
40005 | Lammitys-PWM:n ohitus Modbusin kautta (A2) Allekirjoitettu 16 0...1000 0...100,0% 0
40006 | Ohitus 0-10 V:n lammitys Modbusin kautta (Y4) Allekirjoitettu 16 0...1000 0... 10,00V 0
40007 | VAV:n ohitus Modbusin avulla (Y1) Allekirjoitettu 16 0...1000 0... 10,00V 0
40008 | FAN:n ohitus Modbusin kautta (Y2) Allekirjoitettu 16 0...1000 0... 10,00V 0
40028 | Jaahdytystoimilaitteen minimiarvo Allekirjoitettu 16 0...500 0,0...50,0% 0
40029 | Jaahdytystoimilaitteen maksimiarvo Allekirjoitettu 16 500...1000 | 50,0...100,0% 1000
40030 | Lammitystoimilaitteen minimiarvo Allekirjoitettu 16 0...500 0,0...50,0 % 0
40031 Lammitystoimilaitteen maksimiarvo Allekirjoitettu 16 500-1000 50,0 ... 100,0 % 1000
40032 Puhallinlahddn minimi Allekirjoitettu 16 0...500 0,0...50,0 % 0
40033 Puhallinlahdoén maksimi Allekirjoitettu 16 500-1000 50,0 ... 100,0 % 1000
40034 | Minimi VAV-lahto Allekirjoitettu 16 0...500 0,0...50,0 % 0
40035 | Suurin VAV-l&hto Allekirjoitettu 16 | 500-1000 | 50,0 ... 100,0 % 1000
Swegon” -
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Huoltohalytys

Jos lampétila ei saavuta kuollutta aluetta 120 tunnin kuluessa, Modbus-rekisterin SERVICELARM muuttuu tilaan
"PAALLA". Halytys on tarkoitettu vain tiedoksi, eiké se vaikuta saatimen toimintaan. Halytys on mahdollista nollata

Modbusin kautta.

Verkon kuvaus

Yhteen verkkosegmenttiin voidaan liittaa jopa 247 saadinta. Seuraavassa kuvassa on tyypillinen asennus, jossa huone-
saatimet on liitetty yhdyskaytavapalvelimeen lattiatasolla.

Main control
interface

Gateway

Local floor
interface

First floor

Ethernet (TCP/IP network)

Gateway

Local floor
interface

Ground floor

Oikeus rakennemuutoksiin pidatetadn.
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Modbus

Vaylan ominaisuudet

Protokolla
Vaylanopeus
Databitit
Pariteetti
Pysaytysbitit
Verkon koko

RS-485 Modbus RTU
9600/19200/38400/56000 bit/s

8

ei/pariton/parillinen

1

jopa 247 yksikkda segmenttia kohti

Laite tukee seuraavia Modbus-rekistereita ja toimintokoodeja. Parametrimuistin kayttdika mahdollistaa vahintaan 1
miljoona kirjoitussyklia.

Tahdella * merkityt saadét on tallennettu lyhytaikaiseen muistiin. Nama saadét palaavat tehdasasetuksiin séhkokatkoksen

jalkeen.

Laite tukee seuraavia Modbus-toimintokoodeja

0x01
0x02
0x03
0x04
0x05
0x06
OxOF
0x10
0x17

Lue digitaliulostulot (Read Coil Status)

Lue digitalitulotiedot (Read Input Status)

Lue pitorekisteri (Read Holding Registers)
Lue tulotietorekisteri (Read Input Registers)
Kirjoita yksi digitaliulostulo (Force Single Coil)
Kirjoita yksi rekisteri

Kirjoita useita digitaliulostuloja

Kirjoita useita rekistereita

Lue/kirjoita useita rekistereita

HUOM! Jos yritat kirjoittaa parametriarvoa, joka ylittdaa parametriarvojen vaihteluvalin, arvo korvataan Idhimmalla
hyvaksyttavalla arvolla. Jos esimerkiksi kirjoitat rekisteriin 40011 arvon 270, arvo korvataan arvolla 260.

29
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Digitaliulostulot

Rekisteri | Parametrien kuvaus Tietotyyppi | Arvot Alue Oletus
1 *Ota kayttoon jaghdytys-PWM:n ohitus (A1) Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
2 *Jaghdytys 0...10 V:n ohituksen aktivointi (Y3) Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
3 *QOta kayttoon lammitys-PWM:n ohitus (A2) Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
4 *Lammitys 0...10 V:n ohituksen aktivointi (Y4) Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
5 *VAV-ohitus aktivointi (Y1) Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
6 *FAN-ohitus aktivointi (Y2) Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
7 Ei kaytossa Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
8 Ei kaytossa Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
9 Ei kaytossa Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
10 Ei kaytossa Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
" Huoltohalytyksen nollaus Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
12 *Jaahdytys pois kaytosta Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
13 *Lammitys pois kaytosta Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
14 Yaotila Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
15 Jaahdytystila Bitti 0-1 0=DIR, 1=REV 0
16 Lammitystila Bitti 0-1 0=DIR, 1=REV 0
17 Jaahdytysportaat Bitti 0-1 O=porras, 1=2 porrasta 0
18 Jaahdytysportaiden jarjestys Bitti 0-1 O=venttiili ensin 0
1=VAV ensin
19 Puhallinporras samanaikaisesti venttiiliportaan kanssa Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 1
20 Yokayttotila Bitti 0-1 O=kuollut alue 0
1=pakkassuoja
21 Tehollinen asetusarvo, kun yétila vaihtuu paivatilaan Bitti 0-1 0=kayttaja, 1=Modbus 0
22 Venttiilin jumiutumisen esto Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
23 Puhallintyyppi Bitti 0-1 0=3-nopeuksinen puhallin | 0
1=EC-puhallin
24 Puhallinnopeus 3 pois kaytésta Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
25 Puhaltimen tehollinen nopeus, kun yétila vaihtuu paivatilaan | Bitti 0-1 0=kayttaja, 1=Modbus 0
26 VAV lammitysta varten Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
27 Naytto Bitti 0-1 0=lampotila 0
1=asetusarvo
28 DI2 toimintasuunta Bitti 0-1 0=nc, 1=no 1
29 Termostaattitoiminto, jadhdytys Bitti 0-1 0=P/PI, 1=termostaatti 0
30 Termostaattitoiminto, lammitys Bitti 0-1 0=P/PI, 1=termostaatti 0
31 Y1 15hts Bitti 0-1 0=VAV, 1=jaahdytys 0
32 Y2 lahto Bitti 0-1 O=puhallin, 1=lammitys 0
33 Lammitysportaat Bitti 0-1 O=porras, 1=2 porrasta 0
34 Ei kaytossa Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
35 Ei kaytossa Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 0
36 Lammitysportaiden jarjestys Bitti 0-1 O=venttiili ensin, 0
1=VAV ensin
37 ABC-kalibrointi Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA 1
38 CO2-mittausarvon nayttd (vaihtaminen) Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA
39 Lasnaolopainikkeen toiminto Bitti 0-1 O=tilapdinen paivatila
1=VAV-tehostus
s"ml
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Erilliset tulotiedot (erilliset tulot)

LUNA RC

Rekisteri | Parametrien kuvaus Tietotyyppi | Arvot Alue
10001 Lasnaolo PIR:sta Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA
10002 Lasndolo Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA
10003 | Paivatilan laajennus Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA
10004 DI1-tulon tila Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA
10005 DI2-tulon tila Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA
10006 CO2-ohitus Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA
10007 | VAV-tehostus Bitti 0-1 0=POIS, 1=PAALLA
Tulorekisterit (Input Register)
Rekisteri | Parametrien kuvaus Tietotyyppi Arvot Alue
30001 Erilliset tulot (16- 1) Allekirjoittamaton 16 | 16 bittia 16 bittia
30002 | Digitaliulostulot (16 - 1) Allekirjoittamaton 16 | 16 bittia 16 bittia
30003 | Digitaliulostulot (32 - 17) Allekirjoittamaton 16 | 16 bittia 0=POIS, 1=PAALLA
30004 | Lampotila Allekirjoitettu 16 -600...600 -60,0...60,0 °C
30005 Ulkolampatila Allekirjoitettu 16 -600...600 -60,0...60,0 °C
30006 | CO2 Allekirjoitettu 16 0...2000 0...2000 ppm
30007 | Tehollinen asetusarvo Allekirjoitettu 16 50...500 5,0...50,0 °C
30008 | Nykyinen jaahdytys (saadin) Allekirjoitettu 16 0...1000 0... 10,00V
30009 | Nykyinen lammitys (saadin) Allekirjoitettu 16 0...1000 0... 10,00V
30010 | Nykyinen puhallinnopeus (saadin) Allekirjoitettu 16 0-1-2-3-4 |0=POIS
1=nopeus 1
2=nopeus 2
3=nopeus 3
4=automaatti
30011 Puhallinnopeus (liitin Y2) Allekirjoitettu 16 0...1000 0... 10,00V
30012 VAV-ohjaus (liitin Y1) Allekirjoitettu 16 0...1000 0...10,00V
30013 Jaahdytyksen saato (liitin Y3) Allekirjoitettu 16 0...1000 0... 10,00V
30014 Lammityksen saato (liitin Y4) Allekirjoitettu 16 0...1000 0... 10,00V
30015 U1-tulon arvo Allekirjoitettu 16 0...1000 0... 10,00V
30016 Ulkoisen NTC-anturin arvo (liitin) Allekirjoitettu 16 -600...600 -60,0...60,0 °C
30017 | VAV/Boosting-ohjaus Allekirjoitettu 16 0-1-2 0=C02
1=lampédtila
2=PIR
30018 | Kayttajan asetusarvoalue Allekirjoitettu 16 +SP °C +SP °C
30019 | Puhaltimen ohjaus kayttajan toimesta Allekirjoitettu 16 0-1-2-3-4 |0=POIS
1=nopeus 1
2=nopeus 2
3=nopeus 3
4=automaatti
30020 | Kayttajan asetusarvon poikkeama Allekirjoitettu 16 +SP +SP
30021 | Jaahdytyksen ohjaus (liitin A1) Allekirjoitettu 16 0...1000 0,00...100,0%
30022 Lammityksen ohjaus (liitin A2) Allekirjoitettu 16 0...1000 0,00...100,0%
Swegon’?
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Pitorekisterit (Holding register)

Rekisteri | Parametrien kuvaus Tietotyyppi Arvot Alue
40001 FAN-nopeus Modbusin kautta Allekirjoitettu 16 | 0-1-2-3-4 | 0=POIS 4
1=nopeus 1
2=nopeus 2
3=nopeus 3
4=automaatti
40002 | Asetuspiste Modbusin kautta Allekirjoitettu 16 | 80...500 8,0...50,0 °C 210
40003 | Ohitus jaahdytys-PWM Modbusilla (A1) | Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0,00...100,0% 0
40004 | Ohitus jaahdytys 0...10 V Modbusilla (Y3) | Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0... 10,00V 0
40005 | Ohitus lammitys-PWM Modbusilla (A2) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0,00...100,0% 0
40006 | Ohitus lammitys 0...10 V Modbusilla (Y4) | Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0... 10,00V 0
40007 | Ohitus VAV Modbusilla (Y1) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0... 10,00V 0
40008 | Ohitus FAN Modbusilla (Y2) Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0...10,00V 0
40009 | Ulkoinen lampétila-anturi / DI2-tulo Allekirjoitettu 16 |0-1-2-3 O=ei kaytossa 0
1=ulk. lampotila
2=ovi/ikkuna
3=kondenssikytkin
40010 | Lampédtila-anturin saato Allekirjoitettu 16 | -30...30 -3,0...3,0 °C 0
40011 Kayttajan asetusarvoalueen keskipiste Allekirjoitettu 16 | 180...260 18,0...26,0 °C 210
40012 | Kayttajan asetusarvoalueen rajat Allekirjoitettu 16 | 0...160 0,0...16,0 °C 30
40013 | Ohjaustila Allekirjoitettu 16 | 0 -1 0=P, 1=PI 1
40014 Kuollut alue Allekirjoitettu 16 | 0...30 0,0...3,0 °C 10
40015 | Asetuspisteen sijainti kuolleella alueella | Allekirjoitettu 16 | 0...100 0...100% 50
40016 P-alue Allekirjoitettu 16 | 10...320 1,0...32,0 °C 10
40017 | Integrointiaika Allekirjoitettu 16 | 50...5000 50...5000s 150
40018 | Raitisilman saato Allekirjoitettu 16 |0-1-2-3 0=CO2/T 0
1=paivatila/T
2=C02
3=paivatila
40019 | Yotilan kuollut alue Allekirjoitettu 16 | 0...100 0,0...10,0 °C 60
40020 Pakkassuojan termostaatin asetusarvo Allekirjoitettu 16 | 80...500 8,0...50,0 °C 170
40021 DI1-tila Allekirjoitettu 16 | 0 - 1 O=ei kaytossa 0
1=paiva-/yotilan kytkin
40022 | DI1 toimintasuunta Allekirjoitettu 16 |0 -1 0=nc, 1=no
40023 | DI1 viive passiivisesta aktiiviseksi Allekirjoitettu 16 | 0...60 0...60 min
40024 | DI1 viive aktiivisesta passiiviseksi Allekirjoitettu 16 | 0...60 0...60 min
40025 | Tilapaisen paivatilan kesto Allekirjoitettu 16 | 1...480 1...480 min 120
40026 | Minimi VAV-1aht6 paivatilassa Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0,0...100,0% 0
40027 | Ul-tila Allekirjoitettu 16 |0-1-2 O=ei kaytossa 0
1=T-asetuspiste
2=T-mittaus
40028 | Jadhdytystoimilaitteen minimi Allekirjoitettu 16 | 0...500 0,0...50,0% 0
40029 | Jaahdytystoimilaitteen maksimi Allekirjoitettu 16 | 500...1000 50,0...100,0% 1000
?
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Pitorekisteri
Rekisteri | Parametrien kuvaus Tietotyyppi Arvot Alue
40030 | Lammitystoimilaitteen minimi Allekirjoitettu 16 | 0...500 0,0...50,0% 0
40031 Lammitystoimilaitteen maksimi Allekirjoitettu 16 | 500...1000 50,0...100,0% 1000
40032 | Puhallinlahddn minimi Allekirjoitettu 16 | 0...500 0,0...50,0% 0
40033 Puhallinlahddn maksimi Allekirjoitettu 16 | 500...1000 50,0...100,0% 1000
40034 | Minimi VAV-1ahto Allekirjoitettu 16 | 0...500 0,0...50,0% 0
40035 | Suurin VAV-lahto Allekirjoitettu 16 | 500...1000 50,0...100,0% 1000
40036 Puhallinldhdon skaalaus, ylapaa Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0,00...100,0% 1000
40037 | Puhallinlahdon skaalaus, alapaa Allekirjoitettu 16 | 0...1000 0,00...100,0% 0
40038 | Puhaltimen kayttod Allekirjoitettu 16 |0-1-2-3 0=POIS 0
1=jaahdytys
2=lammitys
3=lammitys ja jaghdytys
40039 | P-alueen alaraja CO2-ohjausta varten Allekirjoitettu 16 | 400...1000 400...1000 ppm 700
40040 | P-alueen ylaraja CO2-ohjausta varten Allekirjoitettu 16 | 500...2000 500...2000 ppm 1250
40041 CO2-anturin saato (offset) Allekirjoitettu 16 | -200...200 -200...200 ppm 0
Swegon”’
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LUNA RC

Tekniset tiedot

Merkinta:

Kayttoéjannite:
Asetusarvo:

Tarkkuus (mittaus-
virhe):

Kuollut alue:

P-alue:
Integrointiaika:
Lahto:

LUNA RC TEMP-MB:

LUNA RC CO,-TEMP-MB: Versio, jossa
on sisdanrakennettu CO,-anturi

24 Vac/dc** (20...28 V), < 1 VA

pdivatila  18...26 °C, *21 °C, £3 °C

yotila Pakkassuoja 8...50 °C, *17
°C

+0,5 °C

Dz paivatilassa 0,2...3 °C, *0,2 °C
yotilassa 0...10 °C, *6,0 °C

Xp 1...32°C, *1°C

™ 50...5000s, *300 s

4x0...10V, 2 mA

2 x TRIAC-1&ht6 24 Vac 1A
termisia toimilaitteita varten

Standardit ja direktiivit

Seuraavia yhdenmukaistettuja standardeja on noudatettu:

2014/30/EU

2011/65/EU

EN 61000-6-2:2006

EN 61000-6-3:2007/A1:2011

Sahkdmagneettinen yhteensopivuus
(EMOQ).

Vaarallisten aineiden kayton rajoitta-
mista koskeva direktiivi (RoHS2).

Sahkomagneettinen yhteensopivuus
(EMC) - Osa 6-2: Yleiset vaatimukset -
Laitteiden hairionsietokyky
teollisuusymparistdssa.

Sahkdmagneettinen yhteensopivuus
(EMC) - Osa 6-3: Yleiset vaatimukset
- P4astot asunnoissa, toimistoissa,
myymalatiloissa ja vastaavissa
ymparistdissa

Sallittu
huonekosteus: 0... 85 % RF (ei tiivistymista)
Liittimet: 1,5 mm?
IP-luokka: P20
Kotelo: ABS-muovi
Mitat: (Ixk xs)87 x86x33mm
* Tehdasasetus
** HUOM! Kun kaytetaan tasavirtajanni-
tettd, vain 0...10V:n vaikutukset toimivat.
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